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1. Identificarea unor scenarii critice pentru testarea sistemelor de conducere autonomă
2. Sistem de Realitate Virtuala pentru analiza atitudinii pietonilor față de vehiculele autonome
3. Studiul experiențelor în timpul conducerii în Realitate Virtuală
4. Evaluarea comportamentului conducătorului în scenarii de Realitate Virtuală
5. Proiectarea si dezvoltarea unui sistem de Realitate Mixtă în domeniul autovehiculelor
6. Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentată pentru studiul mecanismelor
7. Studiu comparativ al dispozitivelor de afișare cu Realitate Augmentată 
8. Conducerea în Realitate Virtuală – cerințe pentru dezvoltare 
9. Metode de urmărire și luare a deciziilor pentru evitarea coliziunilor
10. Modelare și simulare pentru evaluarea funcțiilor unui sistem inteligent de transport 
11. Clasificarea și localizarea ocupanților unui autovehicul utilizând senzori RGB-D
12. Contribuția autovehiculul, ocupanților și a altor factori asupra riscului de producere a accidentelor 
13. Modelarea și optimizarea unui sistem de suspensie pentru autovehicule
14. Modelarea unui sistem ABS (“Anti-lock braking system”)
15. Modelarea si simularea unui sistem de control automat al climatizării
16. Dezvoltarea și optimizarea unui mecanism de direcție pentru vehicule electrice
17. Analiza cinematică și optimizarea unui mecanism de manipulare robotizată
18. Proiectarea și evaluarea unui mecanism de transmisie pentru motopropulsoare hibride
19. Studiul și analiza mecanismelor de transmisie cu dublu ambreiaj (Dual-Clutch Transmission - DCT) 
20. Analiza comparativă a tehnicilor de Realitate Virtuală și Augmentată utilizate în studiul mecanismelor
21. Impactul tehnologiilor de ridesharing și carsharing asupra traficului urban și evaluarea sustenabilității acestora
Proiecte de disertație
1. Sistem de detecție a pietonilor aflați in zonele de unghi mort
2. Proiectarea și realizarea unui vehicul mobil autonom    
3. Implementarea unui sistem de asistență pentru conducerea autonomă, utilizând tehnici de inteligență artificială.
4. Dezvoltarea unui sistem de detecție a obiectelor și de asistență la parcare utilizând tehnici de inteligență artificială 
5. Proiectarea și evaluarea mecanismelor de suspensie active pentru autovehiculele rutiere
6. Analiza și optimizarea mecanismelor de direcție asistată electric (Electric Power Steering - EPS) 
7. Evaluarea și reducerea impactului factorilor de distragere asupra performanței autovehiculelor autonome
8. Dezvoltarea unui sistem de detectare și atenuare a factorilor de distragere în autovehiculele autonome utilizând tehnici de inteligență artificială
9. Sisteme de detecție a somnolenței și oboselii la volan pentru autovehiculele autonome
10. Studiu comparativ al factorilor de distragere între autovehiculele autonome și cele cu conducere umană.
11. Sistem de monitorizare a calității aerului în interiorul autovehiculului
12. Sisteme de gestionare a traficului urban bazate pe algoritmi de inteligență artificială
