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Durata studiilor 2 ani
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Tipul programului de masterat: de cercetare
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1. OBIECTIVE DE FORMARE 2| COMPETENTE

Obiectivul general al programului de studii este de a asigura competentele necesare in vederea indeplinirij
oricdrei sarcini de calcul si testare a componentelor si ansamblelor mecanice, precum si realizarea de programe
de calculator la nivel Incepétor, in orice departament de inginerie din companii care aplica principiile «Industry
4.0",
Programul de studii se adreseazs Cu precddere, fard a se limita |a absolventii programelor de studii de licentd:
* Inginerie mecanicy, Inginerie aerospatiald, Ingineria autovehiculelor, Mecatronicd si robotica, pentru
extinderea competentelor in domeniile inginerie virtuals si creatie software;
* Inginerie Electricd, Ingineria Sistemelor, Calculatoare si Tehnologia Informatiei, pentru extinderea
competentelor in domeniile inginerie mecanics $i creatie software;
* Informaticd, pentru extinderea competentelor in domeniile inginerie mecanic si ingineria sistemelor

Ocupatii care pot fi practicate pe piata muncii - Cod COR/ISCO-08:
* Cod COR/ESCO: 214460 - Denumire COR/ESCO: cercetator in echipamente de proces
* Cod COR/ESCO: 214484 - Denumire COR/ESCO: cercetator in masini si instalatii mecanice

Profilul de competente dezvoltat in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificarilor, precum si rezultatele invatdrii asociate acestor competente sunt prezentate sintetic mai jos,
Prezentarea detaliats a acestora se regaseste in fisele disciplinelor din planul de invdtdmant,

2. OBIECTIVE DE FORMARE 3/ COMPETENTE
Competente profesionale $i rezultate ale invitirii

Cp.1 Crearea, modificarea, analiza §i/ sau optimizarea sistemelor mecanice prin proiectare asistaty de
calculator (CAD) si inginerie asistati de calculator (CAE).

RI. 1.1 Studentul poate dezvolta modele geometrice si desene de executie ale structurilor mecanice, respectiv
desene de ansamblu ale sistemelor mecanice.

RJI. 1.2 Studentul poate efectua analize numerice folosind software specializat (de exemplu Simcenter 3D,
Hyperworks, Ansys, Abaqus).

RI 1.3 Studentul poate dezvolta si utiliza modele analitice pentru cantrolul sistemelor dinamice folosind
software specializat (de exemplu Matlab — Simulink,Amesim).

RI. 1.4 Studentul poate aplica tehnici de optimizare parametrici si neparametricd folosind modele analitice,
respectiv numerice.

Cp.2 Realizarea de analize si conceperea de solutii pentru probleme tehnice specifice prin metode
matematice si tehnici de calcul ingineresc.

R.I. 2.1 Studentul poate realiza calcule numerice de rezistenta materialelor, in domeniul elastic si elasto-plastic,
rezistenta la oboseald, dinamica fluidelor, cinematici si dinamica mecanismelor,

RI. 2.2 Studentul poate realiza si utiliza modele analitice $i numerice pentru analiza sistemelor mecanice,

RJ. 2.3 Studentul poate crea si utiliza modele pentru studiul echilibrului solidului deformabil si nedeformabil
Precum si pentru studiul sistemelor de corpuri deformabile si nedeformabile.

R, 2.4 Studentul poate crea si utiliza modele pentru studiul fenomenelor de dinamica fluidelor,

R.I. 2.5 Studentul poate aplica tehnici de minimizare a masei sistemelor/ structurilor mecanice cu satisfacerea
conditiilor functionale impuse.

R.I. 2.6 Studentul poate reprezenta grafic si interpreta rezultatele simul&rii modelelor numerice dezvoltate.
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Cp.3 Testare a sistemelor mecanice utilizand echipamente corespunzitoare.
R1.3.1 Studentul cunoagte metode de testare specifice sistemelor mecanice
R.. 3.2 Studentul Cunoagte echipamente de testare specifice sistemelar mecanice
R1.3.3 Studentul poate colecta si analiza datele experimentale,
R1. 3.4 Studentul poate monitoriza si evalua performantele sistemului in baza madsurdtorilor,
RJ1. 3.5 Studentul poate intelege probleme complexe de analizd multi-domeniu.

RI. 3.6 Studentul intelege, dezvolts si aplicd competente specifice Industry 4.0, de exemplu ,digital twin”,
«Cloud”, ,big data”, etc.

Cp.4 Proiectarea de solutii software si utilizarea Principalelor structuri de date, prin formarea unei gandiri
algoritmice si insusirea tehnicilor specifice.

RI. 4.1 Studentul poate elabora coduri sursi adecvate Si poate testa unitdti de program, intr-un limbaj de
programare (de exemplu Phyton), pe baza unor specificatii de proiectare date.

RJ. 3.2 Studentul poate interpreta modele matematice $i informatice.

R.I. 4.3 Studentul poate identifica modelele si metodele adecvate pentru rezolvarea unor probleme tehnice
reale.

Competente transversale $i rezultate ale invitarii

Ct.1 Definirea si/ sau utilizarea de concepte, teorii 5i metode stiintifice din domeniul ingineriei mecanice si
a informaticii aplicate.

RJI. 1.1 Studentul poate utiliza in mod adecvat informatiile de specialitate in comunicarea profesionala.

RI 1.2 Studentul poate aplica cunostintele teoretice $i practice dobandite, metodele si terminologia in
domeniul ingineriei mecanice, mecatronicii precum si a informaticii aplicate.

RI 1.3 Studentul are Capacitatea de coordonare a activitatii de conceptie, calcul $i proiectare a unei structuri
mecanice sau a unui produs/ sistem mecanic.

Ct.1 Autonomie si gandire critics

RI 2.1 Studentul fsi dezvolt propria maniers de a rezolva 0 sarcind, lucrand motivat, cu puting sau firs
supraveghere,

R.I. 2.2 Studentul poate analiza comparativ datele, poate evalua si valida rezultatele pe baza teoriilor si a
metodelor utilizate in cercetarea aplicativd a sistemelor mecanice si informatice.

RI. 2.3 Studentul are autonomie In luarea deciziilor tehnice sau a celor legate de managementul activitatilor de
proiectare/ cercetare.,

RI. 2.4 Studentul are Capacitatea de a asigura calitatea unei structuri mecanice si a produs/ sistem mecanic.

R.I. 2.5 Studentul poate elabora strategii de munc eficients $i responsabild, cu aplicarea principiilor, normelor
$i valorilor codului de etici profesionald.

a adaptdrii continue la cerintele acesteia.

Ct.3 Pregdtirea si prezentarea rapoartelor care descriu rezultatele $i procesele de cercetare stiintifica sau
tehnicd. _ e b O
F02.2.1-P57.2-01/ed.3,rev.5 CUNFUL T EN AL 3



RI. 3.1 Studentul poate redacta si prezenta rapoarte tehnice pentru practica semestriald si/ sau pentru
proiectele de discipling, parcurgdnd toate etapele necesare, de la documentare, idee/ conceptie, modelare/
simulare si pand la testare/ validare.

Rl 3.2 Studentul intelege si asigurd indeplinirea normelor de eticd si integritate academicd in scrierea
rapoartelor,

RI 33 Studentul lucreazs independent in scopul informdrii stiintifice si pentru obtinerea datelor necesare
rezolvdrii temelor de proiect; identific3 surse proprii de documentare.

RI 3.4 Studentul are capacitatea de comunicare interpersonald, de cansiliere profesionald si de asumare a
unor roluri de conducere a colectivului de lucru.

3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR

Numar de semestre: 4 semestre.,

Numdr de credite pe semestru: 30 de credite
Numdr de ore de activitdti didactice /sdptimani: 16
Numarul de sdptdmani: 14/semestru

Activitati didactice Sesiuni de examene Vacante
Sem, | Sem. lI larnd | Vard | Restante | larnd | Primdvard | Vari
Anul | 14 14 3 L 2 2 1 12
Anul Il 14 14 3 2 2 2 1 -

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII, CON DITIONI\RI

Flexibilizarea programului de studii este asigurat# prin discipline optionale si discipline facultative.
Disciplinele optionale sunt propuse pentru semestrele 2-4, prin pachete de discipline de specialitate,

5. CONDITII DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDHI

Inscrierea in anul urmétor este conditionatd de Tntrunirea conditiilor de promovare cuprinse in Regulamentul
privind activitatea profesionald a studentilor.

6. CONDITII DE FRECVENTARE A DISCIPLINELOR FACULTATIVE

Prezentul Plan de invatdmant cuprinde, pe langs disciplinele obligatorii si la alegere (optionale) si discipline
facultative.

7. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTERAT

Conditiile de sustinere a examenului de disertatie sunt prezentate in Metodologia de finalizare a studiilor,
aprobatd de Senatul Universitatii. Conform acestei metodologii, prezentarea la examenul de disertatie este
conditionatd de promovarea tuturor disciplinelor prevazute in planul de invdtdmant.

EXAMENUL DE DISERTATIE

Perioada de intocmire a disertatiei: semestrele 3 - 4; ~ i i
Perioada de finalizare a disertatjiei: ultimele 3 s&ptimani din anul terminal; i
Perioada de sustinere a examenului de disertatie: iunie

& Numdrul de credite pentru sustinerea disertatiei: 10 credite.
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea: Inginerie mecanica

Durata studiilor: 2 ani (4 semestre)

Forma de invétdmant: Tnvitimant cu frecventd

Tipul masteratului: de cercetare

Ministerul Educatiei

Valabil in anul universitar 2023-2024
Programul de studii universitare de masterat: SIMULARE S| TESTARE TN INGINERIA MECANICA
Domeniul fundamental: Stiinte inginaresti
Domeniul de masterat: Inginerie mecanica
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ANUL |23 seslemvliniz Loz . |
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Nr Tip* Semestrul | Semestrul Il
4 Discipline obli il
et AaplasEAgE slt] p [wn| Ccred s{ L] P Jven | crea
1. Elemente avansate de prolectare - CAD DAP/AI 2 E ]
2, Analiza structurilor mecanice DCA/AI 2 E 5
3. Programare in Phyton pentru aplicagli DAP/AI 2 E 5
ingineresti |
4. Mecanici experimental DCA/AI 1 E 5
5. Etlcé sl integritate academic DSI/Al E 1
6. Controlul sistemelor dinamice DCA/AI 1 E 5
7. Practics de proiectare/ cercetare DAP/AP 12 C 4
8. Sisteme multicorp | DCA/AI 2 E 5
9. Inginerie Hibrids DCA/Al 2 E 5
g, Programare in Phyton pentru aplicatli DAP/A 2 g 5
ingineresti Il
11 Practica de prolectare/ cercetare DAP/AP 12 = 5
6E+1 3E+1
Total ore discipline abligatorii 6 [ 2+12 c 30 6 12 ¢ 20
16+12 = 28 ore 10412 = 22 ore
Nr, I Semestrul | Semestrul Il
T
crt. Discipline optionale 4 clsloleJven ] s Jec L s [ L]P [ ver | crea
Se alege céte o discipling din flecare pachet:
Pachet optional 1 .
1 Structuri ugoare 01 DCA/AI 2 1 E 5
Sisteme mecanice de conversie a energlei 01 DCA/AI 2 1 E 5
Pachet optlonal 2
% Prolectarea pe baza durate| de viats 02 E DSI/Al 2 1 E 5
' Optimizarea proceselor si instalatillor termice 02 F DSI/Al 2 1 E 5
4 1 1 2E 10
Total ore discipline optionale pe sdptdmani
o~ ! E
Total 28.0re b 2246 =2 B ore W |
L C C
Nr, Ti 11 |
it Discipline facultative P el Jemestiul
i C S L P Ver. Cred, S i P Ver. Cred.
1. MODUL A - Creativitate §i inventic) DAP/AI 2 1 € 5
MODUL D - Tehnici informationale in cercetarea DAP/AI
stilntifica = 1 s 5
Total ore facultative pe siptimani 2 L il 7 . i .
3 ore 3ore
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Universitatea Transilvania din Bragov

Facultatea: Inginerie mecanics

Programul de studii universitare de masterat: SIMULARE S| TESTARE IN |
Domeniul fundamental: stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Inginerie mecanici

Durata studiilor: 2 ani (4 semestre)

Forma de invatdmant; fnvétdmant cu frecvent

Tipul masteratului: de cercetare

Ministerul Educatiei .

Valabil in anul universitar 2024-2025

NGINERIA MECANICA

ANUL Il
Semestrul |1l Semestrul IV
Nr. "
- Disclpline obﬂgatoril Tlp S L P Ver. Cred. Cc S L P Ver. Cred,
1 Optimizare structuralg DAP/AI 2 E 5
2. | Analizi modal3 DAP/AI 1 E 5
3. | Sisteme multicorp II DCA/AI 1 E 5
" Modelarea si simularea proceselor de DSI/Al 1 1 £ 6
transfer (CFD) _
5. | Practici de proiectare/ cercetare DAP/AP 12 C 3
6. Practicd de cercetare DCA/AP 22 C 20
14 sdpt. x 6 ore = 84
7. | Elaborarea disertatiei DCA/AP Gie ¢ L
4
2 [ 3| 1412 15; 2 2¢ | 30
Total ore discipline obligatorii
13412=25 ore 22+6=28 ore
Nr. Semestrul || Semestrul [V
Ti
crt, Discipline optionale P c l 5 l L [ 2] I Ver. [ Cred. C , S I L ’ P | Ver, | Cred.
Se alege cite o discipling din flecare pachet:
Pachet optional 1
Analiza neliniari a solidelor deformabile
DCA/AI
4, | 03 2 1 E 6
Testarea echipamentelor termice 03 DCA/Al
2 1 1E 6 -
Total ore discipline optionale pe siptimans 3
E
Total 25+3=28 ore 51 c+ 30 28 ore ¢ | 30
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Universitatea Transilvania din Brasov Ministerul Educatiei -
Facultatea: Inginerie mecanica Valabil in anul universitar 2023-2025

Programul de studii universitare de masterat: SIMULARE SI TESTARE N INGINERIA MECANICA
Domeniul fundamental: stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Inginerie mecanici
Durata studiilor: 2 ani (4 semestre)

Forma de invatimant: invatdmant cu frecvents
Tipul masteratului: de cercetare

BILANT GENERAL |

Nr o . Nr de ore Total Nr credite
crt stiblng An | Anli ore % An| Anll
Obligatorii 700 | 742 1642 | 91.96% | 50 54
2 | Optionale 84 42 126 8.04% 10 6
TOTAL 1568 60 60
3 | Facultative 84 0 84 5.36% 10 0

BILANT GENERAL II

Nr . = Nr de ore Total Nr credite
Disciplina

crt Anl | Anli ore % An| An il

1 | Discipline integral asistate 448 | 224 672 | 42.86% | 51 27

2 | Practicd de specialitate 336 | 476 812 | 51.79% S 23

Practicd pentru elaborarea disertatiei 0 84 308 | 5.36% 0 10

TOTAL | 784 | 784 | 1568 | 100% | &0 60
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