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1. OBIECTIVE DE FORMARE

Programul de masterat Sisterne de Comanda si Control la Autovehicule are ca scop formarea de specialisti
capabili sa proiecteze, sa implementeze, sa testeze si sa optimizeze sisteme electronice, automate si inteligente
integrate in autovehicule moderne, inclusiv vehicule electrice si autonome. Obiectivul general al programului
este de a asigura viitorilor absolventi cunostinte avansate si competente ingineresti inalt specializate, necesare
pentru a face fata provocdrilor actuale din industria auto, precum digitalizarea, automatizarea, siguranta rutiera
si mobilitatea sustenabila. Prin instruiri teoretice, aplicative si experimentale judicios corelate, acest program de
master va dezvolta competente si deprinderi pentru cariere profesionale de excelenta in productie, servicii i
cercetare in proiectarea sistemelor de control si comanda ale autovehiculelor secolului XXI. Programul are la
baza un demers integrat, care imbina dimensiunea teoretica (modelare, control, electronicd, sisteme embedded)
cu aplicabilitatea practica (proiectare, simulare, testare pe platforme reale), in acord cu cerintele Cadrului
National al Calificarilor pentru nivelul 7 — masterat si cu asteptdrile industriei auto contemporane.

Domeniile de licenta

Programul de master Sisterne de cornanda si control pentru autovehicule se adreseazd absolventilor de la ciclul
1 de studii universitare, din urmdtoarele programe de licentd acreditate: Autovehicule Rutiere, Ingineria
Transporturilor si Traficului, Inginerie Mecanica, Mecatronicd, Automaticd, si Tehnologii informatice.
Departamentul de cercetare stiintifica

Masterul profesional Sisteme de comanda si control pentru autovehicule se dezvolta in cadrul Departamentului
Autovehicule si Transporturi Rutiere din cadrul Facultatii de Inginerie Mecanica, departament acreditat si inclus
in structura de cercetare oficiala a Universitatii Transilvania din Bragov.

Limba de predare

Predarea se va efectua in limba romand. in cadrul acestui master pentru unele module de curs fi invitati
specialisti (doctori ingineri) de la companii de prestigiu cum sunt spre exemplu Schaefler, Siemens Industry
Software, sau Elektrobit, pe baza unor acorduri de parteneriat in cercetare si instruire. Daca acestia vor sustine
cursuri in alta limba decat cea romand, acestea vor fi traduse.

2. COMPETENTE S| REZULTATE ALE INVATARI

Programul este inscris in Registrul National al Calific&rilor din Invatamantul Superior cu urmatoarele coordonate:
Cod COR 214412 - Inginer autovehicule rutiere; Cod COR 214442 - Specialist prestatii vehicule; Cod COR
214473 - Inginer de cercetare in autovehicule rutiere
Codurile ESCO sunt corespunzatoare urmdtoarelor ocupatii:

e (Cod ESCO 2144.1.3 - Inginer autovehicule rutiere

e (Cod ESCO 2149.3 — Specialist in conducerea autonoma
Profilul de competente dezvoltat in concordantd cu cadrul national al calificarilor, precum si cu rezultatele
invdtdrii asociate acestor competente este prezentat sintetic mai jos. Prezentarea detaliatda a competentelor si a
rezultatelor invatdrii se regaseste in fisele disciplinelor din planul de invatamant.

COMPETENTE PROFESIONALE DE BAZA (CP)
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CP.1 Ajusteaza proiectele produselor
1.1 Cunostinte
e R.I.1.1.1 Cunoaste cerintele tehnice si functionale ale produselor pentru a realiza ajustiri conforme cu
specificatiile;
¢ R.I.1.1.21ntelege influenta constrangerilor tehnologice si economice asupra revizuirii unui proiect.
1.2 Aptitudini
e R.1.1.2.1 Aplica principii ingineresti pentru modificarea si optimizarea proiectelor;
e R..1.2.2 Utilizeaz& instrumente software pentru actualizarea proiectelor.
1.3 Responsabilitate si autonomie
e R..1.3.11si asuma responsabilitatea pentru solutiile de ajustare si comunic deciziile citre echipele de
proiect.

CP.2 Analizeaza procese de productie in vederea imbunatatirii
2.1 Cunostinte
¢ R..2.1.1 Cunoaste metode moderne de analiz& a proceselor tehnologice;
e RI212 Tn’gelege principiile de imbundtatire continud (Lean, Six Sigma, Kaizen etc.).
2.2 Aptitudini
e R.1.2.2.1 Aplici tehnici analitice si software de modelare pentru optimizarea proceselor;
¢ R..2.2.2 Propune solutii ingineresti de eficientizare a fluxului de productie.
2.3 Responsabilitate si autonomie
e R..2.3.1 Demonstreazi autonomie in diagnosticarea siimbunatatirea proceselor tehnologice.

CP.3 Anticipeaza schimbarile tehnologiei auto
3.1 Cunostinte
¢ R..3.1.1 Cunoaste tendintele emergente in tehnologia auto (electrificare, autonomie, conectivitate);
e RI31.2 Tn’gelege impactul acestor schimbari asupra produselor si proceselor ingineresti.
3.2 Aptitudini
¢ R..3.2.1Identificd oportunitdti de inovare in functie de evolutia tehnologiei;
e R.1.3.2.2 Propune planuri de adaptare strategicd a produselor si proceselor.
3.3 Responsabilitate si autonomie
e RI3.31 Actioneaza proactiv in formularea si sustinerea deciziilor tehnologice pe termen lung.

CP.4 Aproba proiecte ingineresti
4.1 Cunostinte
o RI4.1.1 Cunoaste procedurile de validare tehnicd si economica a proiectelor;
e R.I4.1.21ntelege criteriile de conformitate cu standardele nationale si internationale.
4.2 Aptitudini
¢ R..4.2.1Evalueaza documentatiile tehnice si economice ale proiectelor;
e R.I.4.2.2 Emet decizii de aprobare pe baza unor criterii ingineresti si de fezabilitate.
4.3 Responsabilitate si autonomie
e RI43.1 T$i asuma responsabilitatea deciziilor de aprobare in contextul proceselor de dezvoltare
industriala.
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CP.5 Constructia automobilelor
5.1 Cunostinte
e RI511 Cunoaste conceptele fundamentale ale constructiei automobilelor si ale sistemelor
componente;
¢ R.5.1.21ntelege corelatia dintre functionalitatea, siguranta si ergonomia produselor auto.
5.2 Aptitudini
e R.I5.2.1Aplicd metode ingineresti pentru proiectarea si verificarea componentelor auto;
e R.5.2.2 Utilizeazd modele matematice si software de simulare pentru analiza functional3.
5.3 Responsabilitate si autonomie
e RI53.1 Isi asumd responsabilitatea tehnicd pentru solutiile ingineresti aplicate in constructia
automobilelor.

CP.6 Controleaza productia
6.1 Cunostinte
e RI6.1.1 Cunoaste principiile planificarii si controlului productiei;
e R.6.1.21ntelege impactul calitatii, costurilor si timpului asupra eficientei industriale.
6.2 Aptitudini
e R.1.6.2.1 Monitorizeaza parametrii cheie ai productiei si identificd abateri;
e R.1.6.2.2 Coordoneazi echipe Si resurse pentru respectarea planului de productie.
6.3 Responsabilitate si autonomie
¢ R..6.3.11si asumd decizii operationale privind fluxurile de productie si optimizarea acestora.

CP.7 Efectueaza cercetare de piata
7.1 Cunostinte
¢ RI.7.1.1 Cunoaste metodele moderne de analiz a pietei si segmentare a clientilor;
e R..7.1.21ntelege rolul datelor de piati in procesul decizional inginereste.
7.2 Aptitudini
e R.I.7.2.1 Colecteaza siinterpreteaza date de piata folosind instrumente specifice;
e R.1.7.2.2 Fundamenteazi propuneri de produse si servicii in functie de cererea pietei.
7.3 Responsabilitate si autonomie
e R.1.7.3.11si asumi autonomia in planificarea si desfasurarea cercetarilor de piatd aplicate industriei auto.

CP.8 Efectueaza cercetare stiintifica
8.1 Cunostinte
e R.I.8.1.1 Cunoaste metodele de cercetare inginereascs, calitativd si cantitativa;
e R.8.1.21ntelege structura si cerintele unui proiect de cercetare stiintifica.
8.2 Aptitudini
e R..8.2.1 Elaboreazi ipoteze de lucru si planuri experimentale;
¢ RI8.2.2 Analizeazi critic rezultate si formuleaza concluzii tehnico-stiintifice.
8.3 Responsabilitate si autonomie
o RI[8.3.1 Redacteazi lucrdri stiintifice si rapoarte in domeniul sistemelor de comanda si control auto.
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CP.9 Elaboreaza studiul de fezabilitate
9.1 Cunostinte
e R.1.9.1.1 Cunoaste structura si continutul unui studiu de fezabilitate inginereascé;
o R.I.9.1.21ntelege criteriile tehnice, economice si legale necesare unei evaludri de fezabilitate.
9.2 Aptitudini
e R.1.9.2.1Realizeaza evaluiri multicriteriale pentru noi produse sau procese;
e R..9.2.2 Integreazi date tehnice, financiare si de piata in analiza fezabilitatii.
9.3 Responsabilitate si autonomie
e R.1.9.3.1Propune decizii strategice pe baza studiului de fezabilitate intocmit.

CP.10 Evalueaza viabilitatea financiara
10.1 Cunostinte
¢ R..10.1.1 Cunoaste notiuni de analiz& financiar aplicabild proiectelor ingineresti;
¢ R.1.10.1.2 Intelege indicatorii financiari relevanti pentru luarea deciziilor tehnico-economice.
10.2 Aptitudini
¢ R..10.2.1 Evalueazi costuri, beneficii si riscuri financiare;
e R.1.10.2.2 Realizeazi bugete si previziuni economice pentru proiecte ingineresti.
10.3 Responsabilitate si autonomie
e R.1.10.3.1 Propune solutii financiare sustenabile in cadrul proiectelor tehnologice.

CP.11 Utilizeaza software de desen tehnic
11.1 Cunostinte
¢ R..11.1.1 Cunoaste principiile de realizare a desenelor tehnice conform standardelor internationale;
e R.I.11.1.2Intelege structura fisierelor CAD si integrarea lor in procesele ingineresti.
11.2 Aptitudini
e R.I11.2.1 Creeazs, editeazd siinterpreteaza desene tehnice cu ajutorul software-urilor specifice;
e R..11.2.2 Genereaza modele 2D si 3D si documentatie tehnicd completa.
11.3 Responsabilitate si autonomie
e R..11.3.1 Utilizeaza in mod autonom aplicatiile software pentru a genera si valida documentatia tehnic&
inginereasca.

COMPETENTE PROFESIONALE SPECIFICE PROGRAMULUI

(Competente corespunzatoare codurilor ESCO 2144.1.3 — Inginer autovehicule rutiere, 2144.1.6 — Inginer
echipamente, 2144.1.11 — Inginer mecatronica, 2149.3 — Specialist in conducerea autonoma)
CP.12 Gestioneaza testarea produselor
12.1 Cunostinte
e R..12.1.1 Cunoaste metodele de testare si validare a produselor ingineresti;
e R.I.12.1.2Intelege cerintele de calitate si fiabilitate aplicabile sistemelor auto.
12.2 Aptitudini
e R..12.2.1 Planific& si coordoneaz testele pentru validarea functionald a produselor;
e R..12.2.2 Interpreteazi rezultatele testirii si propune actiuni corective.
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12.3 Responsabilitate si autonomie
e RI123.1 Tg,i asuma responsabilitatea pentru procesul de testare si respectarea standardelor aplicabile.

CP.13 Utilizeaza software pentru productie asistatd pe calculator
13.1 Cunostinte
¢ R..13.1.1 Cunoaste principiile functionarii aplicatiilor CAM si ale interfetelor CAD-CAM;
e RI13.1.2 Tn’gelege fluxurile digitale din procesul de fabricatie asistata.
13.2 Aptitudini
e R.I.13.2.1 Genereaza coduri de control numeric (NC) pentru echipamente industriale;
e R.1.13.2.2 Optimizeazi traseele de prelucrare pentru eficienta si calitate.
13.3 Responsabilitate si autonomie
e R..13.3.1 Demonstreazd autonomie in utilizarea aplicatiilor CAM pentru productia de componente auto.

CP.14 Proiecteaza prototipuri
14.1 Cunostinte
e RI14.1.1 Cunoaste metodele de prototipare rapida si materialele utilizate;
e RI14.1.2 Tn’gelege ciclul de viata al produsului de la concept la testare.
14.2 Aptitudini
e R.I.14.2.1 Realizeazd modele functionale prin tehnici de fabricatie digitald;
¢ R..14.2.2 Evalueazi performantele prototipurilor in conditii reale de functionare.
14.3 Responsabilitate si autonomie
e R.I.14.3.1 Gestioneaza proiectele de prototipare in echipe multidisciplinare, cu responsabilitate asupra
rezultatelor.

CP.15 Modeleaza si simuleaza senzori
15.1 Cunostinte
e R..15.1.1 Cunoaste principiile de functionare ale senzorilor utilizati in sistemele auto si aplicatiile lor in
vehicule inteligente;
e R.I.15.1.2 Cunoaste metodele de modelare matematicé si fizicd a senzorilor si a componentelor acestora;
e RI.15.1.3 intelege arhitectura sistemelor bazate pe senzori si integrarea acestora in sistemele de
comanda si control.
15.2 Aptitudini
e R.115.2.1 Modeleazi si simuleaza senzori si produse bazate pe senzori, utilizand software de proiectare
tehnica;
e R.I.15.2.2 Analizeazd comportamentul senzorilor in conditii variabile de functionare si adapteazd
modelele in functie de cerintele aplicatiei;
e R.1.15.2.3 Valideazd modele prin compararea rezultatelor simulirii cu date experimentale.
15.3 Responsabilitate si autonomie
e RI153.1 Demonstreazd responsabilitate in alegerea si utilizarea software-ului adecvat pentru
modelarea si simularea senzorilor;
¢ R..15.3.21si asum& autonomia in dezvoltarea si documentarea modelelor create;
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e R.I.15.3.3 Colaboreaza in echipe multidisciplinare pentru dezvoltarea de solutii bazate pe senzori in
industria auto.

COMPETENTE TRANSVERSALE (CT)

CT.1 Aptitudini si competente de autoconducere
CT.1.1 Cunostinte
e RICTI1.1.1 Cunoaste conceptele de responsabilitate profesionald, eticd, autonomie si dezvoltare
personalg;
e RICT.1.1.2 intelege principiile sustenabilitétii si ale respectdrii normelor de mediu si sigurantd in
domeniul ingineriei auto.
CT.1.2 Aptitudini
e RICT.1.2.1 Tsi planificd activitatea profesionald, stabileste priorititi si gestioneazi eficient resursele si
timpul;
e R.I.CT.1.2.2 Evalueazi critic propriile performante si cautd solutii de imbun&tétire continug;
e R.I.CT.1.2.3 Aplica principii de etici profesionald si de protectie a mediului in activitatea inginereasca.
CT.1.3 Responsabilitate si autonomie
e R.I.CT.1.3.1si asuma decizii si actiuni cu impact asupra proiectelor si echipelor;
e RICT.1.3.2 Manifesta initiativ, perseverentd si spirit critic in context profesional si de cercetare.

CT.2 Aptitudini si competente sociale si de comunicare
CT.2.1 Cunostinte
e RICT.2.11 Cunoaste principiile comunicarii eficiente, colabordrii si negocierii in contexte profesionale;
e RICT.21.2 Tn’gelege importanta lucrului in echipa si a managementului relatiilor interpersonale in
inginerie.
CT.2.2 Aptitudini
e R..CT.2.2.1 Comunici clar si convingtor, oral si in scris, in contexte profesionale diverse;
e R.ICT.2.2.2 Participa activ la proiecte de echipa, contribuind la rezolvarea problemelor si atingerea
obiectivelor comune;
e RI.CT.2.2.3 Utilizeazd tehnologia digitald pentru colaborare, documentare si prezentarea solutiilor
tehnice.
CT.2.3 Responsabilitate si autonomie
e RI.CT.2.3.1 Coordoneaza echipe si procese in mod responsabil, incurajand implicarea si cooperarea;
e RI.CT.2.3.2 Creeazd siintretine retele profesionale relevante pentru domeniul ingineriei auto.

3. STRUCTURA PE SAPTAMANI A ANULUI UNIVERSITAR

Numar de semestre: 4 semestre (3 semestre cu activitdti de predare + 1 semestru cu activitati de practica si/
sau cercetare stiintificd, inclusiv elaborarea proiectului de disertatie).

Numar de credite pe semestru: 30 de credite

Numadr de ore de activitati didactice /sdaptamana: 28

Numdrul de saptamani:

| |Activitéti didactice |Sesiuni de examene Vacante
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Sem. | Sem. |l larna Vara Restante larna Primavara Vara

Anul | 14 14 3 4 2 3 1 10
Anul Il 14 14 3 4 2 3 1 -

NUMARUL ORELOR PE SAPTAMANA

ANUL SEMESTRUL | SEMESTRUL I
| 28 (8C+ 20 S/L/P) 28(8C+ 20 5/L/P)
Il 28 (8C+ 20 S/L/P) 28

4. ASIGURAREA FLEXIBILIZARII INSTRUIRII. CONDITIONARI

Flexibilizarea programului de studii este asigurata prin discipline optionale si discipline facultative. Disciplinele
optionale sunt propuse pentru semestrul 3.

Organizarea cursurilor la disciplinele facultative se face in doua moduri:

1. studentul alege una sau doua discipline facultative oferite de facultatea care organizeaza programul de studii;
denumirea disciplinei este inscrisd in planul de invdtamant al programului.

2. studentul alege:

() o (disciplina din planul de finvatamant al altui program de studii din universitate;
(i) o disciplina din lista oferita de wuna dintre universitdtile membre ale aliantei UNITA;
in cazul (i), cererile se inregistreaza la Centrul de formare continud (CFC), in cazul (ii), la UNITA office.

5. CONDITII DE INSCRIERE IN ANUL DE STUDII URMATOR. CONDITII
DE PROMOVARE A UNUI AN DE STUDII

Inscrierea in anul urmdtor este conditionata de intrunirea conditiilor de promovare cuprinse in Regulamentul
privind activitatea profesionala a studentilor.

6. CONDITII DE FRECVENTARE A DISCIPLINELOR FACULTATIVE

Organizarea cursurilor la disciplinele facultative se face la nivelul universitatii si este coordonatd de Centrul de
Formare continug, invdtamant la distanta si frecventd redusa (CFCIDFR).

Procedura de desfasurare a activitatilor didactice la disciplinele facultative si de inscriere a calificativelor in Foaia
matricola este prezentatd in Regulamentul privind activitatea profesionala a studentilor.

Alocarea creditelor se face in urma sustinerii colocviului de absolvire a cursului. Creditele obtinute la disciplinele
facultative nu inlocuiesc creditele pentru disciplinele obligatorii si optionale.

7. CERINTE PENTRU OBTINEREA DIPLOMEI DE MASTERAT

Conditiile de sustinere a examenului de disertatie sunt prezentate in Metodologia de finalizare a studiilor,
aprobata de Senatul Universitatii. Conform acestei metodologii, prezentarea la examenul de disertatie este
conditionatd de promovarea tuturor disciplinelor prevazute in planul de invdatamant.

EXAMENUL DE DISERTATIE

1 Perioada de intocmire a disertatiei: semestrele 3 — 4;
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2 Perioada de finalizare a disertatiei: ultimele 3 sdptamani din anul terminal;
3. Perioada de sustinere a examenului de disertatie: iunie-iulie 2027/februarie 2028;
4. Numdrul de credite pentru sustinerea disertatiei: 10 credite.

8. PREGATIREA PENTRU OCUPAREA PRIN CONCURS A UNUI POST
IN INVATAMANT

I
Pentru ocuparea prin concurs a unui post in invatamant (gimnazial, liceal sau superior in domeniul de licentd)
absolventul trebuie sa posede Certificatul de absolvire a Departamentului pentru pregdtirea personalului
didactic (DPPD). Formarea psiho-pedagogica pentru obtinerea Certificatului de absolvire a DPPD se face in urma
parcurgerii a doua module de cursuri:
Modul | (30 credite) — care se desfasoara suplimentar, in paralel cu studiile de licentd sau in regim
postuniversitar, la finalizarea caruia se obtine Certificat de absolvire (modul |).
Modul Il (30 credite) — care se desfasoara dupa licenta, fie in paralel cu perioada studiilor de masterat, fie in
regim postuniversitar. Acesta se finalizeaza cu Certificat de absolvire (nivel de aprofundare).
Programul de studii pentru formarea psiho-pedagogica (care permite exercitarea profesiei didactice) este
coordonat de Departamentul pentru Pregatirea Cadrelor didactice din cadrul Universitatii.
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Inginerie Mecanicd

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme de comanda si control pentru autovehicule

Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Ingineria autovehiculelor
Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatdmant: Cu frecventd

Ministerul Educatiei si Cercetdrii
Plan de invdtdmant valabil in an universitar 2025-2026

ANULI
Nr. Discipline cu criteriul: e | e Semestrul | Semestrul Il
crt. Obligatoriu C S L P Pr | SI v Cr P Pr | SI Cr
|Complemente de
1 |dinamica DAP | DOB| 2 0 1 0 0 | 108 E 5
autovehiculelor
2 |L?m_bajedepr°gramare pap|ooB| 1 | o | 2| o | o |108 E 5
si simulare
Propulsia
3 |autovehiculelor DAP | DOB| 2 0 2 0 0 94 E 5
electrice si hibride
4 |Senzori si actuatoare DCA | DOB| 1 0 1 0 0 | 122 E 5
Sisteme hidraulice si
5 |pneumatice automate | DAP | DOB| 2 0 2 0 0 94 E 5
|pentru autovehicule
6 IPracticEprofesionaIiI PS |DOB| O 0 0 0 |168| O v 5
; |unitati electronice de oae | bos o o | 108 5
control integrate
Stocarea energiei si
8 |managementul DAP | DOB 0 0 94 5
energetic
|Retele si protocoale de
9 |comunicare la DAP | DOB 0 0 | 108 5
Jautovehicule
10 Sisteme de asistenta a oap | pos 0 o | 108 5
conducatorului
Testarea si
11 |diagnosticarea DAP | DOB 0 0 | 108 5
|avansata
12 IPracticEprofesionaIEll PS | DOB 0 |168| O 5
E|C
Total 8 0 8 0 |168 | 526 5| o 30 0 | 168 | 526 30
Total ore didactice pe saptamana 16 16
Legenda:
Ci" = criteriul continutuluf DF - Discipline fundamentale DS - discipline de specializare DC - discipline complementare
C."” = criteriul obligativitdtit  DOB - discipline obligatorii (impuse) DOP-discipline optionale DFA-discipline facultative
Sl = ore de studiu individual
RECTOR, DECAN,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN PROF. DR. IOAN CALIN ROSCA
10
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DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. MIHAI DUGULEANA
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COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. MIHAI DUGULEANA
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Universitatea Transilvania din Brasov

Facultatea de Inginerie Mecanicad

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme de comanda si control pentru autovehicule
Domeniul fundamental: Stiinte ingineresti

Domeniul de masterat: Ingineria autovehiculelor

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invdtdmant: Cu frecventa

Ministerul Educatiei si Cercetarii

Plan de invdtdmant valabil in an universitar 2026-2027

ANUL I
Nr. Discipline cu criteriul: o e Semestrul | Semestrul Il
crt. Obligatoriu "1 lcls|L|Pp|p|s v Cr P | Pr| sl Cr
Autovehicule autonome
1 . DAP | DOB | 2 0 1 0 0 | 108 E 5
|si conectate
2 [practica profesionala i | ps [oos| o | o [ o | o [168] 0 v 5
3 |Etica universitara pap | pos 0| o]us 2
Activitate de practica
4 |[si/sau cercetare DAP | DOB 0 | 140 | 250 13
stiintifica
Elaborarea lucrarii de
. . PLD | DOB 0 70 | 230 10
disertatie
6 IPracticiprofesionalé IV| PS | DOB 0O (168 O 5
E|C |V
Total 2 0 1 0 |168 | 108 110 |4 10 0 |378| 526 30
Total ore didactice pe saptamana 3 1
Nr. Discipline cu criteriul: . Semestrul | Semestrul Il
crt. Optional "1 el s|L|P|Ppr]| s v cr P | Pr| sl Cr
|Dezvoltare software in
1 |domeniul DAP | DOP| 1 0 ] 2 0 | 108 E 5
|autovehiculelor
Programarea
1 Jautovehiculelor DAP | DOP | 1 0 0 2 0 | 108 E 5
inteligente
Modelare si simulare in
2 | pcaloor| 2 [ 0| 2 | 0 | O | 94 E 5
realitate virtuala
Modelare si simulare
2 ' DCA | DOP | 2 0 2 0 0 9% E 5
3D
Controlul vehiculului
3 | DAP | DOP | 2 0 1 0 0 | 108 E 5
integrat
Simulari
3 L pap|pop| 2 | 0 | 1 | 0 | 0o |108 E 5
MATLAB/Simulink
Vibratii si zgomote la
A ] . DAP |DOP| 1 0 2 0 0 | 108 E 5
autovehicule electrice
Analiza NVH in sisteme
4 |de propulsie DAP | DOP| 1 0 2 0 0 | 108 E 5
neconventionale
E|C |V
Total 6 0 5 2 0 |418 20 0 0 0 0
4|10 1|0
12
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Total ore didactice pe saptamana I 13

Legenda:
Cy" = criteriul continutuluk DF - Discipline fundamentale
C."” = criteriul obligativitdtii  DOB - discipline obligatorii (impuse)

Sl = ore de studiu individual

RECTOR,
PROF. DR. IOAN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. MIHAI DUGULEANA

F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6

DS - discipline de specializare DC - discipline complementare
DOP-discipline optionale DFA-discipline facultative

DECAN,
PROF. DR. IOAN CALIN ROSCA

COORDONATOR PROGRAM STUDII,
PROF. DR. MIHAI DUGULEANA
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Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Inginerie Mecanicd

Programul de studii universitare de masterat: Sisteme de comandd si control pentru autovehicule

Domeniul fundamental: $tiinte ingineresti
Domeniul de masterat: Ingineria autovehiculelor

Durata studiilor: 2 ani

Forma de invatdmant: Cu frecventd

Ministerul Educatiei si Cercetdrii

BILANT GENERAL |
Nr. Discipline Anl Anll Total ore Total %
crt.
1 Obligatoriu 784 602 1386 88.39
2 Optional 0] 182 182 11.61
Total 784 784 1568 100
BILANT GENERAL II
Nr. Discipline Anl Anll Total ore Total %
crt.
1 Practica de specialitate 336 336 672 42.86
(NU SE INMULTESC)
2 Practica pentru 0 70 70 4.46
elaborarea lucrarii de
disertatie (NU SE
INMULTESC)
Total 784 784 1568 100
BILANT GENERAL Il
Nr. Discipline Anl Anll Total ore Total %
crt.
1 Practica de specialitate 336 336 672 90.57
(NU SE INMULTESC)
2 Practica pentru 0 70 70 9.43
elaborarea lucrarii de
disertatie (NU SE
INMULTESC)
Total 336 406 742 100
RECTOR, DECAN,

PROF. DR. I0AN VASILE ABRUDAN

DIRECTOR DEPARTAMENT,
PROF. DR. MIHAI DUGULEANA

F02.1.1-PS7.2-01/ed.3,rev.6

PROF. DR. IOAN CALIN ROSCA

COORDONATOR PROGRAM STUDII,

PROF. DR. MIHAI DUGULEANA
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