FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Complemente de dinamica autovehiculelor
2.2. Coordonatorul de disciplina Soica Adrian
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Soica Adrian
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
| | E disciplinei
ISeipiine! Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
N 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) s
N 42 | dincare:3.5. Al 28 | 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/PY 0/14/0
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 43
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 34

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Dinamica autovehiculeor, Calculul si constructia autovehiculelor

4.2, de competente Utilizare computer

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului Computer, videoproiector

5.2. de desfasurare a seminarului /

laboratorului / proiectului

Abilitati de utilizare a aplicatiilor specifice proiectdrii subansamblurilor autovehiculelor

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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Competente profesionale

CP.1 Identificarea nevoilor pentru proiectare

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.1.1 54 identifice nevoile clientilor, utilizdnd intrebari adecvate si ascultand activ pentru a identifica asteptrile, dorintele si cerintele
clientilor in functie de produse si servicii;

Ri.1.2 S& interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate cu privire la conditiile
tehnice;

Ri.1.3 S& defineasca cerintele tehnice de proiectare, prin specificarea proprietdtilor tehnice ale produselor, materialelor, metodelor,
proceselor, serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitdtilor, prin identificarea si abordarea nevoilor specifice care trebuie
satisfacute conform cerintelor clientului;

Ri.1.4 S asigure legatura cu inginerii din celelalte departamente pentru a asigura o intelegere comund si pentru a discuta proiectarea,
dezvoltarea si imbunatatirea produselor;

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.4.1 S8 efectueze cercetare stiintificd, sd conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de intreb&ri in domeniu prin
cercetarea, imbunatatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin
utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2 S3 culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;
Ri.4.3 S& pregiteascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicd sau evalueaza progresele
acesteia. Aceste rapoarte ajuta cercetatorii sa tina pasul cu descoperirile recente;

Ri.t.4 S3 elaboreze documente de cercetare sau si sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare
desfasurat, indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretari ale
rezultatelor;

CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

RI.5.1 utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testari si determindri practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1 S& execute incercri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

Ri.8.2 Si interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3 Si culeagi date si statistici in vederea testarii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.

Competente
transversale

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de muncd si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Disciplina urmareste sa transmita studentilor masteranzi cunostinte suplimentare despre:

cinematica si dinamica rotilor de autovehicule, factorii care influenteazd rezistentele la
naintare, generarea rezistentei aerodinamice, interactiunea rotilor cu calea de rulare, for a
tangentiald specificd si caracteristica de rulare, patinarea si aderenta autovehiculelor. La orele
de aplicatii este prezentatd aparatura de achizitie si se determina parametrii care
caracterizeazd dinamicitatea autovehiculelor.

7.2. Obiectivele specifice -

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii
ore
1. Realizarea autopropulsarii autovehiculelor expunere in tehnologie ID 2
2. Transformarea momentului motor in fortd de tractiune N . 2
N ! ' expunere in tehnologie ID
la roatd
Rezistenta la rulare expunere in tehnologie ID
4. Rezistenta aerodinamica expunere in tehnologie ID
5. Constructia, cinematica si dinamica rotilor de N . 4
iy ' ' expunere in tehnologie 1D
autovehicul
6.  Deformatiile pneului expunere in tehnologie ID 2
7.  Interactiunea rotilor cu calea de rulare nedeformabila expunere in tehnologie ID 4
8.  Aderenta pneului pe calea de rulare expunere in tehnologie ID 2
9. Interactiunea rotilor cu calea de rulare deformabila expunere in tehnologie ID 4
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10. Presiunea pe sol si patinarea rotilor motoare expunere in tehnologie ID | 2

Bibliografie:
.Soica, A, Campian, 0., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.

.Soica, A, Campian, 0., Ciolan, Gh., Preda, I., Trusca, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Ed. Universitatii Transilvania din Brasov, 2014.

. Ghiulai,C. Dinamica autovehiculelor, ED.didacticd si pedagogicd, 1975.

. Gillespie, T.D. Fundamentals of VVehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.

. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge. Schwingungen, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg, 1984.
. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge. Fahrverhalten, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg, 1990.
. Nastdsoiu,St.s.a. Tractoare,Ed.didactica si pedagogicd, Bucuresti, 1983.
9. Pereg,Gh. Transmisii speciale si actiondri pentru tractoare, Universitatea din Bragov, 1989.
10. Peres,Gh. Teoria traficului rutier si siguranta circulatiei, Universitatea din Bragov, 1982.
11. Untaru, M.,Peres Gh..s.a. Dinamica autovehiculelor pe roti, Ed. Didactica si Pedagogicd, Bucuresti, 1981.
12. Untary, M.,.s.a. Dinamica autovehiculelor, Universitatea din Brasov, 1988.

1
2
3
4
5. lonescuy,E.s.a. Automobile si tractoare, Universitatea din Brasov, 1979.
6
7
8

13. Urddreanu,T.s.a. Propulsia si circulatia autovehiculelor cu roti, Ed. Stiintificd si Enciclopedica, Bucuresti, 1987.
14. Ciolan, Gh., Preda, ., Aspecte ale modeldrii miscdrii transversale a automobilului, Ed. Evrica, Chisindu, 2005.

o Metode de transmitere a Nr. de
8.2. TC/ST [temele de control, conform calendarului disciplinei] ] o
informatiei ore

Observatii

1. Sa se determine pentru cele trei tipuri de anvelope, ale caror . . o
. ) in cadrul tutorialelor si prin
caracteristici f=f(v) sunt date in tabelul anexat, ) T
comunicare bidirectionald (pe

tema prevdzuta in

legile de variatie a coeficientului de rezistenta la rulare "f", prin L ) 2 .
) ) ] platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
polinoame de gradul 3 si 4. Cat de mare este este abaterea intre o
o . , ) ) institutional)

cele doua tipuri de aproximari si valorile obtinute experimental?

2. Determinarea prin metoda rularii libere coeficientul de rezistenta | in cadrul tutorialelor si prin

la rulare "f" si coeficientul de rezistentd aerodinamicd "cx". comunicare bidirectionald (pe ) temd prevdzutd in
platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
institutional)

3. 5d se determine experimental raza de rulare a rotii conduse si in cadrul tutorialelor si prin

raza de rulare a rotii motoare a unui autovehicul. comunicare bidirectionald (pe 5 temd prevdzutd in

platforma, prin e-mail

institutional)

calendarul disciplinei

Bibliografie:
1. Soica, A, Campian, 0., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.

2. Soica, A, Campian, 0., Ciolan, Gh., Preda, I, Trusca, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,

2014,
3. Ghiulai,C. Dinamica autovehiculelor, ED.didactica si pedagogica, 1975.

4. Gillespie, T.D. Fundamentals of VVehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.

5. lonescy,E.s.a. Automobile si tractoare, Universitatea din Brasov, 1979.

6. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge. Schwingungen, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg, 1984.

7. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge. Fahrverhalten, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg, 1990.

8. Nastdsoiu,St.s.a. Tractoare,Ed.didactica si pedagogica, Bucuresti, 1983.

9. Peres,Gh. Transmisii speciale si actiondri pentru tractoare, Universitatea din Bragov, 1989.

10. Peres,Gh. Teoria traficului rutier si siguranta circulatiei, Universitatea din Bragov, 1982.

11. Untaru, M., Peres Gh..s.a. Dinamica autovehiculelor pe roti, Ed. Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1981.

12. Untaruy, M.,.s.a. Dinamica autovehiculelor, Universitatea din Bragov, 1988.

13. Urddreanu,T.s.a. Propulsia si circulatia autovehiculelor cu roti, Ed. Stiintificd si Enciclopedica, Bucuresti, 1987.
14. Ciolan, Gh., Preda, |., Aspecte ale modeldrii miscarii transversale a automobilului, Ed. Evrica, Chisindu, 2005.

8.4. L, conform calendarului disciplinei Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore
L1, L2 - Aparatura de achizitie a datelor experimentale pentru studiu| Aplicatie practica 4 tema prevdzutain
autovehiculelor calendarul disciplinei
L3 - Determinarea parametrilor dinamici prin metode teoretice Invatare prin probleme 2 tema prevdzutain
calendarul disciplinei
L4 - Determinarea coeficientului de rezistentd la rulare Aplicatie practicd 2 tema prevdzutain
calendarul disciplinei
L5 - Determinarea coeficientului de rezistenta din partea aerului Aplicatie practicd 2 tema prevdzutain
calendarul disciplinei
L6 - Determinarea performantelor de franare ale autovehiculelor Aplicatie practicd 2 tema prevdzuta in
calendarul disciplinei
L7 - Determinarea performantelor de accelerare a autovehiculelor Aplicatie practicd 2 tema prevdzuta in
calendarul disciplinei
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2.5o0ica, A, Campian, 0., Ciolan, Gh., Preda, |,, Trusca, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,
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8. Nastdsoiu,St.s.a. Tractoare,Ed.didactica si pedagogica, Bucuresti, 1983.

9. Pereg,Gh. Transmisii speciale si actiondri pentru tractoare, Universitatea din Bragov, 1989.

10. Peres,Gh. Teoria traficului rutier si siguranta circulatiei, Universitatea din Bragov, 1982.

11. Untaru, M.,Pereg Gh..g.a. Dinamica autovehiculelor pe roti, Ed. Didacticd si Pedagogicd, Bucuresti, 1981.

12. Untary, M.,.s.a. Dinamica autovehiculelor, Universitatea din Brasov, 1988.

13. Urddreanu,T.s.a. Propulsia si circulatia autovehiculelor cu roti, Ed. Stiintificd si Enciclopedica, Bucuresti, 1987.

14. Ciolan, Gh., Preda, ., Aspecte ale modelarii miscdrii transversale a automobilului, Ed. Evrica, Chisindu, 2005.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale i ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

. Prin insusirea conceptelor teoretico-metodologice si abordarea aspectelor practice incluse in disciplina, studentii dobandesc un bagaj de
cunostinte consistent,

. Cursul respectd continutul oferit de programele de specializare din SUA si tdri europene pentru disciplina Vehicle Dynamics .

e  Cursul exista in programa de studii a universitatilor i facultatilor de profil din Romania

10. Evaluare

10.3. Pondere
din nota finala
10.4. Al (curs) -
105.TC/AA/ST/L/P Verificare referate teme de control 100%

10.6. Standard minim de performantd

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

Realizarea integrald a lucrdrilor de laborator si a temelor de control, obtinerea notei minime de promovare

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobatd in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA
Decanul facultatii Directorul de departament o
| Davem Avan
Pl
Prof.dr.ing. Adrian SOICA Prof.dr.ing. Adrian SOICA
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/AA/SF+ST/L/P
¥l ¥l
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

9 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

w

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica
1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi
1.4, Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor
1.5. Ciclul de studii? Masterat
1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul
1.7. Forma de invdtamant IFR
. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Solutii noi de motoare cu ardere internd
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.4, Anul de studii | 2.5. Semestrul | 2.6.Tipul de E 2.7.Regimul Continut® DAP
evaluare disciplinei Obligativitate® DI
. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore pe saptamana din planul de ) ) )
TnvatSmant la forma IF 3 din care: 3.2. curs 2 3.3.seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
34, Total ore pe semestru din planul de )
invatimant Ia forma IFR 42 | dincare:3.5. Al 28 | 3.6.ST+SF/L/P? 0/14/0
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentara in bibliotec3, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
3.4.3. Pregatire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 47
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examinari
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii) 2
3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numérul de credite® 5

. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)

Competente profesionale

CP.3. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consultd resurse
tehnice, executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteaza
componente si prototipuri, pregateste prototipuri pentru productie, aprobd proiecte tehnice)

RI.3.1. Capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
RI.3.2. Utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

Ri.3.3. Aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice;

RIi.3.4. Proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;
Ri.3.5. Pregdtirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testdrii conceptelor si a posibilitatilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

CP.4. Efectuarea cercetarii stiintifice

RI.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, s conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebdri in domeniu prin cercetarea, imbundtdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

RI.4.2. Absolventul este capabil s3 culeags informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri..3. Absolventul este capabil si gestioneze date din domeniul cercetérii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil si sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil s3 interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.
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CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

RI.1.2. Absolventul este capabil sa dea dovadd de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitati alternative;

Ri.1.3. Absolventul este capabil si dea dovadi de initiativd, sd fie proactiv;

Ri.1.4. Absolventul este capabil s ofere consiliere colegilor de muncé, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;
Ri.1.5. Absolventul este capabil s& poat lucra in echipa dar siindependent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica;
Ri.1.7. Absolventul este capabil s& asigure orientarea citre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil s3 identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona. CT.2.

Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil s-si desfisoare munca intr-o echip;

RI.2.3. Absolventul este capabil s& modereze discutii intre dou sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte

Competente transversale

sau evenimente online;

Ri.2.4. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona sia colabora cu
ceilalti.

RI.2.4. Absolventul este capabil s3 conducd pe altii, sa coordoneze o echipg;

RI.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil s3 instruiascé pe ceilalti membri ai echipei si s3 organizeze informatii, obiecte

Si resurse.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei - Cursantii vor dobandi competente aprofundate in concepti

7.2. Obiectivele specifice » Prezentarea aspectelor specifice legate Utilizarea proiectdrii asistate de calculator pentru
abordarea unor cercetari complexe orientate spre constructia de componente si sisteme
ale autovehiculelor speciale;

= asimilate cunostinte referitoare la documente specifice activitdtii de proiectare,

cercetare si omologare.

8. Continuturi

8.1.Al Metode de predare Nr.de Observatii
ore
Analiza proceselor de formare a amestecului si arderii din . .
. « expunerein tehnologie ID 2
motoarele cu ardere interna
Ecuatiile fundamentale care guverneaza procesele;
- Metode numerice;
- Dezvoltari viitoare ale arhitecturii colectoarelor; expunerein tehnologie ID 2
- Analiza metodelor de proiectare si simulare a curgerii prin
colectoare
Downsizing si supraalimentarea MAS N .
& P expunerein tehnologie ID 2
Sisteme de injectie si arhitecturi ale camerelor de ardere la MAS
cu injectie directs expunerein tehnologie ID 2
MAS natural aspirate cu raport de comprimare ridicat, injectie R )
e , . expunerein tehnologie ID 4
directa si controlul arderii cu detonatie
Supraalimentarea duald a MAS destinate echiparii R .
. . expunerein tehnologie ID 4
autovehiculelor de competitie
Motoare cu sarcind omogend si aprindere prin comprimare (HCCI) 2
MAC de noua generatie care satisfac cerintele legislatiei
ecologice din expunerein tehnologie ID 2
aglomerarile urbane
MAI pentru autovehicule hibride 4
MAI pentru extinderea autonomiei vehiculelor electrice . )
expunerein tehnologie ID 2
(range extender)
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MAI alimentate cu hidrogen. Conditii pentru validarea noilor
solutii de expunerein tehnologie ID 2
MAI

Bibliografie:
1. Hoit, I.D. The Diesel Engine. SAE International, Warrendale, USA, 2004, ISBN 0-768-1302-x
2. Stan, C. Alternative Antriebe fur Automobile. Springer, Berlin, 2005, ISBN 3-540-24192-2
3. Winterbone, E.D. and Pearson, |.R. Design Techniques for Engine Manifolds - Wave Action Methods for I.C. Engines. SAE International,
Warrendale, USA, 2001, ISBN 0-680-0482-9
4. Winterbone, E.D. and Pearson, I.R. Theory of Engine Manifold Design - Wave Action Methods for I.C. Engines. SAE International,
Warrendale, USA, 2000, ISBN 7680-0656-2.

5. Heisler, H. Advanced Engine Technology. SAE International, Warrendale, USA, 1995, ISBN 1 -56091 -7342
6. Riley, Q.R. Alternative Cars in the 21 st Century. SAE International, Warrendale, USA, 1994, ISBN 1-56091-519-6
7. *Emissions control Technology. SP-1248, 5AE International, Warrendale, PA 5UA, 1997
8. ***Low EmissionsVehicle Technologies, SP 1260, SAE International, Warrendale, PA SUA, 1997.
9. ***Design, Modelling and Emission Control for Small Two- and Four-Stroke Engines. 5P-1195, SAE International, Warrendale, PA SUA,
1996.
10. Hoit, I.D. Design of Racing and High-Performance Engines, 1998-2003, SAE International, Warrendale, USA, 2002, ISBN 0-7680-1298-8
8.2 Laborator Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore
L1. Solutii de motoare cu ardere internd performante
L2.Investigarea proceselor de formare a amestecului si arderii
L3. Echipamente, tehnici si proceduri utilizate pentru evaluarea
performantelor motoarelor
L4. Evaluarea experimentald a legii de ridicare a supapei. 4
Mecanisme de
distributie. Defazoare
! Expunere, documentare, rezolvarea
L5. Determinarea experimentalda a zgomotelor si oscilatiilor de probleme functionale 4
produse
de motor
L6. Echipamente pentru evaluarea performantelor 4
mecanismelor de distributie
L7. Determinarea legii de degajare a caldurii in cazul MAS cu injectie 4
directa.
Evaluare

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale
angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

in vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/invatare au fost purtate multiple discutii cu ocazia sustinerilor proiectelor de
diplomd si a lucrdrilor de disertatie, precum si a sesiunilor de comunicari stiintifice nationale si internationale, la care au participat specialisti din
domeniu. La discutiile legate de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte
departamente sau in alte institutii de invat3mant superior. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3. Pondere
din nota finald
10.4. Al (curs) Asimilarea si utilizarea cunostintelor de Examen scris 50%
baza
106.TC/AA/ST/L/P Utilizarea instrumentelor specifice Colocviu laborator 50%
pentru laborator

10.7. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor proiecte/aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data 30/09/2024

Prof. dr. ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament .

S C am T
1

Prof.dr.ing. Nicolae ISPAS, Prof. dr. ing. Nicolae ISPAS, Titularul de
Titularul de curs (Al) AT+TC/AA/SF+ST/L/P
e e
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Nota:
" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor

/ programelor de studii universitare in vigoare).
2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.
3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS

(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /

DCA (disciplind de cunoastere avansata).
“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativa).

5 Al — activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem

tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.
6)Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei MATERIALE iN INDUSTRIA AUTOVEHICULELOR
2.2. Coordonatorul de disciplind s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
| 1 E disciplinei
ISeipiine! Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/2/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
R 42 din care: 3.5. Al 14 3.6.ST+SF/L/PY 0/28/0
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 49
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 28

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Tehnologii de fabricare si asamblare a autovehiculelor

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / . ) ) .
efectuarea unui instructaj de protectia muncii

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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CP.3 Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteazd proiectele produselor, proiecteazd componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aprobd proiecte tehnice)

- capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;

- utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

- planificarea si gestionarea diversele tipuri de resurse (umane, financiare, termene) a activitdtilor si rezultatelor unui anumit
proiect; monitorizarea gradului de atingere a obiectivelor specifice proiectului intr-o anumitd perioadd de timp si cu un buget
prestabilit;

- pregdtirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testdrii conceptelor si a posibilitdtilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

- elaborarea protocoalelor de testare a componentelor si echipamentelor autovehiculelor;

- aprobarea proiectului tehnic al produsului finit in vederea fabricdrii si asambldrii efective a produsului.

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

- Sd efectueze cercetare stiintifica, sa conceapd sau sd creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin
cercetarea, imbunatatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin
utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

- Sd culeaga informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau
servicii;

- Sd pregateasca rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicd sau evalueaza progresele
acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sa tina pasul cu descoperirile recente;

- Sa elaboreze documente de cercetare sau sa sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare
desfasurat, indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale
rezultatelor;

- Sa anticipeze schimbarile tehnologiei auto, sa supravegheze si investigheze tendintele si evolutiile tehnologice recente;

- Sd sintetizeze informatii, sd interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;

Competente profesionale

- Sd interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale;

CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

- utilizarea programelor pentru productia asistatd de calculator (CAM) pentru a controla utilaje si masini-unelte in procesele
de creare, modificare, analizd sau optimizare, ca parte a proceselor de fabricatie a pieselor pentru autovehicule;

- utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.
CP.6 Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a
sistemelor si echipamentelor autovehiculelor

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

- evaluarea tehnologiilor avansate de fabricare a autovehiculelor si corelarea acestora cu parametrii optimi de exploatare a
sistemelor autovehiculelor;

- aplicarea si dezvoltarea unor criterii, proceduri si metode specifice de proiectarea a tehnologiilor moderne de fabricare,
montaj si de mentenanta pentru autovehicule;

- operarea echipamentelor de masurd de precizie;

- capacitatea de intocmire a documentatiei tehnice aferente produselor si echipamentelor fabricate;

- elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
autovehiculelor;

- evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare;

- identificarea problemelor care pot apdrea si gasirea solutiilor optime;

- capacitate de selectare, achizitionarea si utilizare a echipamentelor de testare a autovehiculelor;

- evaluarea posibilitatii ca un sistem sau componentele sale pot fi obtinute prin aplicarea anumitor principii de inginerie.

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de muncd si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionala

- sd dea dovadd de initiativa, sa fie proactiv;

- sa poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovadd de dorinta de
invdtare;
- sa analizeze problemele noi apdrute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica
- sa aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe, operand instalatii tehnologice,
instrumente sau echipamente digitale;
- sd identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

Competente transversale

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa
- sa-si desfasoare munca intr-o echipd;
- sa utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu ceilalti;

- sa dezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitati.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
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7.1. Obiectivul general al disciplinei

autovehiculelor

Transmiterea de cunostinte privind stadiul actual al materialelor folosite in constructia

7.2. Obiectivele specifice

domeniile de utilizare in industria autovehiculelor

Cunoasterea proprietatilor materialelor (rezistentd mecanicd, termicd, dinamica, rezistentd la
factori de mediu, compatibilitate cu alte materiale, costuri, emisii poluante, in special C02,
generate in perioada de fabricare a componentelor, prelucrare, mentenantd) corelate cu de

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii
ore
Materiale plastice expunere in tehnologie ID 1
Proprietdti generale ale polimerilor si domeniile de utilizare expunere in tehnologie ID 1
Elastomeri. Caracteristicile adezivilor expunere in tehnologie ID 2
Procedee de fabricare a pieselor din materiale plastice si elastomeri expunere in tehnologie ID 1
Adezivi utilizati in industria auto. Caracteristicile adezivilor expunere in tehnologie ID 2
Bibliografie:
Material didactic in tehnologie ID: Chiru A, Materiale in industria autivehiculelor- curs in format IFR
1. 1Walker,MJ Handbook of manufacturing engineering, Ed. Marred dekker,Inf. New Zork 1996
2. D.Marincas,A.Chiru s.a.-Combustibili, lubrifianti si materiale speciale pentru industria auto EDP 1984
3. M.Gheorghisor - Carburan i, lubrifian i si materiale speciale pentru industria auto, 2003
4. Chiru A. Marincas D. Tehnologii speciale de fabricare si reparare a autovehiculelor, Ed. Universitatii Transilvania
5. Brasov, 1991
6. Chiru As.a. Materiale compozite .Plastomeri, elastomeri, adezivi, Ed. Universitdtii Transilvania Brasov, 2000
7. ***Manufacturing AFTCE 2001, Barcelona,2001
8. J.Pfanstiehl -Automotive paint handbook, HG Books, 1998
9. *** Automotive handbook, Bosch, 2007 Composites: Engineered Materials Handbook
10. *** Composites: Engineered Materials Handbook, ASM Press, 1997
8.4.L Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore
L1. Caracteristicile generale ale materialelor plastice Lucrarl.prr.;lc.tlce, ijtI,Vl_tatl " 2
grupuri mici sau individuale
o . . Lucrari practice, activitati in
L2. Caracteristicile fizico-mecanice ale elastomerilor L o 2
grupuri mici sau individuale
o ) ) Lucrari practice, activitati in
L3. Caracteristicile materialelor ceramice o o 2
grupuri mici sau individuale
o . . Lucrari practice, activitati in
L4. Caracteristicile materialelor compozite o 2
grupuri mici sau individuale
L5. Componente auto fabricate din materiale plastice, ceramice Lucrari practice, activitatiin )
elastomeri si compozite grupuri mici sau individuale
. . Lucrari practice, activitati in
L6. Fabricarea si resaparea anvelopelor R Y 2
T grupuri mici sau individuale
L7,L8,L9. Tehnologii de fabricare a pieselor din materiale plastice, Lucrari practice, activitdtiin
ceramice elastomeri si compozite prin injectie, termoformare grupuri mici sau individuale 6
transfer, extrudare, calandrare si laminare
L10,L11,L12. Echipamente si proceduri pentru determinarea Lucrari practice, activitatiin
caracteristicilor fizico-chimice ale pieselor din materiale grupuri mici sau individuale 6
neconventionale
L13. Determinarea caracteristicilor fizico-chimice ale materialelor Lucrdri practice, activitdti in )
compozite grupuri mici sau individuale
L14. Incheierea situatiei la laborator si verificarea cunostintelor Verificarea cunostintelor 2
Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID: Chiru A, Materiale in industria autivehiculelor- curs in format IFR

© N o v s WN =

1Walker,MJ Handbook of manufacturing engineering, Ed. Marred dekker,Inf. New Zork 1996

D. Marincas,A.Chiru s.a.-Combustibili, lubrifianti i materiale speciale pentru industria auto EDP 1984

M .Gheorghisor - Carburan i, lubrifian i si materiale speciale pentru industria auto, 2003

Chiru A. Marincas D. Tehnologii speciale de fabricare si reparare a autovehiculelor, Ed. Universitdtii Transilvania
Brasov, 1991

Chiru A.s.a. Materiale compozite .Plastomeri, elastomeri, adezivi, Ed. Universitdtii Transilvania Brasov, 2000
*** Manufacturing AFTCE 2001, Barcelona, 2001

J.Pfanstiehl -Automotive paint handbook, HG Books, 1998
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9. *** Automotive handbook, Bosch, 2007 Composites: Engineered Materials Handbook
10. *** Composites: Engineered Materials Handbook, ASM Press, 1997

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului
Continuturile disciplinei sunt corelate cu necesitatile angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului.

10. Evaluare
) . - 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . L
din nota finald
10.4. Al (curs) Insusirea competentelor specifice Examen scris 50%
disciplinei
105.TC/AA/ST/L/P Eficienta in comunicarea verbala Colocviu laborator 50%
(prezentare) si in scris (raport).

10.6. Standard minim de performantd

a Studentul cunoaste care sunt principalele concepte, le recunoaste si le aplica corect.
a Limbajul de specialitate este simplu, dar corect utilizat.
a Minim nota 5 la activitatea pe parcurs.

Prezenta Fisd de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobatd in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA
Decanul facult&tii Directorul de departament ., B
| A E—
s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA, s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA,
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementara); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA - activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica
1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi
1.4, Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor
1.5. Ciclul de studii? Masterat
1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul
1.7. Forma de invdtamant IFR
2. Date despre disciplind
2.1. Denumirea disciplinei Conceptia autovehiculelor asistatd de calculator
2.2. Coordonatorul de disciplina Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.4, Anul de studii | 2.5.Semestrul | | 2.6.Tipul de C 2.7.Regimul Continut® DAP
evaluare disciplinei Obligativitate DI

3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana din planul de

TnvatSmant la forma IF 4 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1
3.4. Total ore pe semestru din planul de )

invitamant la forma IFR 56 din care: 3.5. Al 28 | 36.ST+SF/L/PY 0/14/14
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 23
3.4.3. Pregatire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 40

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii) 2
3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97

3.8. Total ore pe semestru 125

3.9. Numarul de credite® 5

. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)

Competente profesionale

CP.3. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consultd resurse tehnice,
executa calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteazd componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aproba proiecte tehnice)

RI.3.1. Capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;

RI.3.2. Utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

RI.3.3. Aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice;

Ri.3.4. Proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;

Ri.3.5. Pregitirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testarii conceptelor si a posibilitatilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

CP.4. Efectuarea cercetarii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil s3 efectueze cercetare stiintificd, s conceapa sau si creeze noi cunostinte prin formularea de intrebéri
in domeniu prin cercetarea, imbunatatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode
operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil si culeag informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi
produse sau servicii;

RI.4.3. Absolventul este capabil s& pregateascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicad sau
evalueaza progresele acesteia;

Ri.s.4. Absolventul este capabil si gestioneze date din domeniul cercetérii;

RI.4.5. Absolventul este capabil sd sintetizeze informatii, sd interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
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Ri.4.7. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.5. Utilizarea sistemelor CAD-CAM-CAE

Ri.5.1. Utilizarea sistemelor de proiectare asistatd de calculator (CAD) care si contribuie la crearea, modificarea, analiza si optimizarea
unui desen sau model industrial;

Ri.5.2. Utilizarea programelor pentru productia asistatd de calculator (CAM) pentru a controla utilaje si masini-unelte in procesele de
creare, modificare, analizd sau optimizare, ca parte a proceselor de fabricatie a pieselor pentru autovehicule;

RI.5.3. Utilizarea programelor de inginerie asistaté de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

ompetente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil s3 dea dovadi de hotirare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitati alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd dea dovada de initiativa, sa fie proactiv;

RI.1.4. Absolventul este capabil sa ofere consiliere colegilor de muncd, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;

Ri.1.5. Absolventul este capabil s& poat lucra in echipa dar siindependent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica;
Ri.1.7. Absolventul este capabil sa asigure orientarea citre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil s& identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona. CT.2.

Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil sd-si desfasoare munca intr-o echipa;

RI.2.3. Absolventul este capabil s& modereze discutii intre dou& sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte
sau evenimente online;

Ri.2.4. Absolventul este capabil s3 utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu

ceilalti.

Ssi resurse.

RI.ZA. Absolventul este capabil sa conduca pe altii, sa coordoneze o echipa;
RI.2.5. Absolventul este capabil sa fie capabil sa instruiasca pe ceilalti membri ai echipei si sa organizeze informatii, obiecte

~

. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

in domeniul solicitdrilor mecanice.

7.1. Obiectivul general al disciplinei +  Cursantii vor dobandi competente aprofundate in conceptia autovehiculelor asistati de
calculator prin in utilizarea programelor specializate n proiectarea asistatd, permitand
obtinerea unei viziuni globale asupra domeniului si obtinerea unor deprinderi privind
modelarea pieselor si ansamblurilor, precum si fundamentele analizei cu elemente finite

sisteme ale autovehiculelor speciale;

cercetare si omologare.

7.2. Obiectivele specifice * Prezentarea aspectelor specifice legate de utilizarea proiectdrii asistate de calculator
pentru abordarea unor cercetari complexe orientate spre constructia de componente si

» Asimilareade cunostinte referitoare la documente specifice activitatii de proiectare,

8. Continuturi

8.1.Al Metode de predare Nr.de Observatii
ore

Proiectarea constructiva si functionald a autovehiculelor. Notiuni expunere in tehnologie ID 2

generale

Principii ale activitatii de conceptie/proiectare in ingineria expunere in tehnologie ID 2

autovehiculelor

Sistemele de calcul actuale. Disponibilitati hardware si software expunerein tehnologie ID 6

pentru activitatea de proiectare din industria autovehiculelor

Pachete software CAD/CAM/CAE. Proiectarea/conceptia asistatd expunerein tehnologie ID 4

Grafica computerizatd, Proiectarea asistatd a formei expunerein tehnologie ID

Conceptia asistata a sistemelor mecanice, electrice si electronice ale expunerein tehnologie ID 6

autovehiculelor rutiere

incercarea virtual a autovehiculelor. Cicluri de incercare. Proiectarea si expunerein tehnologie ID 2

realizarea functiilor de conformare legislativa prezenta si asteptata.

Conceptia/proiectarea functiilor specifice Vehiculelor autonome expunerein tehnologie ID

Analiza si reconstructia computerizatd a accidentelor rutiere si expunerefin tehnologie ID

influenta acestei activitati asupra conceptiei in ingineria

autovehiculelor

Bibliografie:

Int. J. Collaborative Enterp. 2(1), 39-56 (2011)

1. Hirz, M.: An approach of multi disciplinary collaboration in conceptual automotive development.
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2. GCIE: Global Cars Manufacturers Information Exchange Group, Model Year (2008)

3. Nelsen, M.: FCM - Fast Concept Modeler. Product Presentation (2009)

4. International Organization for Standardization: Road vehicles - Functional safety. ISO 26262 (2009)

5. Advanced Applications of CAD/EDM in the Automotive Industry

6. Dassault Systems: CATIA V6. Date of access: 2009-11-10. http://www.3ds.com/products/ Catia

7. Siemens PLMSoftware: date of access: 2010-04-29. ttp://www.plm.automation.siemens.com/

8. International Organization for Standardization: Road vehicles, vehicle dynamics and roadholding ability, vocabulary. ISO 70000 (1994)
9. Society of Automotive Engineers: SAE Recommended Practice: Vehicle Dynamics Simulation Terminology. SAE J670e (1952)

10. Stadler, S.: Aerodynamische Optimierung von Fernverkehr Sattelziigen. Diploma Thesis, Graz University of Technology, Austria (2010)
11. Korman, M., Hirz, M., Kirchberger, R.: Low Emission High Performance 4 Stroke Scooter Engine - Partll. In: Research Report at the Institute
for Internal Combustion Engines and Thermodynamics at Graz University of Technology, Graz (2006)

8.2. Proiect Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore

- Pentru un subsistem distinct al autovehiculului sa se
proiecteze functiile specifice, forma sau/si caracteristicile de Tnvétare prin probleme
integrare in structura de ansamblu a respectivului automobil.

Expunere, conversatie, activitéti n

P1- Conceptia structurii autovehiculului virtual S Lo < 2
' grupuri mici, activitate individuala

Expunere, conversatie, activitatiin

P2 - Stabilirea functiilor obiectiv si a instrumentelor grupuri mici, activitate individuala 2
P3, P4 - Stabilirea solicitérilor specifice si calculul de pre Expunere, conversatie, activitati in A
dimensionare grupuri mici, activitate individuald
P5 - Studiul interactiunilor si a informatiilor de intrare iesire din Expunere, conversatie, activitati in 5
sistemul proiectat grupuri mici, activitate individuala
P6 - Elemente de calcul/programare/proiectare asistate de Expunere, conversatie, activitdti in 5
calculator ale subansamblului specificat grupuri mici, activitate individuala

Expunere, conversatie, activitati in

P7 - Sustinerea proiectului grupuri mici, activitate individuala 2

Bibliografie:

1. Hirz, M.: An approach of multi disciplinary collaboration in conceptual automotive development.

Int. J. Collaborative Enterp. 2(1), 39-56 (2011)

2. GCIE: Global Cars Manufacturers Information Exchange Group, Model Year (2008)

3. Nelsen, M.: FCM - Fast Concept Modeler. Product Presentation (2009)

4. International Organization for Standardization: Road vehicles - Functional safety. ISO 26262 (2009)
5. Advanced Applications of CAD/EDM in the Automotive Industry

6. Dassault Systems: CATIA /6. Date of access: 2009-11-10. http://www.3ds.com/products/ Catia

7. Siemens PLMSoftware: date of access: 2010-04-29. ttp://www.plm.automation.siemens.com/

8. Ispas Nicolae — Conceptia Autovehiculelor Asistata de Calculator, Note de curs, 2024,

83. Laborator Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore

L1 - Prezentare pachetului Advanced Vehicle Simulator, a )

facilitdtilor si posibilitatilor de analiza.

L2 - Conceptia structurii autovehiculului virtual . Stabilirea sursei 2

energetice, si a solutiei de grup motopropulsor.

L3 - Stabilirea functiilor obiectiv si a instrumentelor Expunere, utilizare ADVISOR in 2

L4 — Stabilirea solicitarilor specifice si calculul de pre dimensionare mediul MATLAB 2

L5 - Determinarea ciclului de incercare virtual. Parcurgerea de catre )

autovehiculul virtual a ciclului de incercare virual

L6 - Analiza solicitdrilor si a performantelor autovehiculului virtual

L7 - Analiza comparativd a solutiei. Evaluarea laboratoarelor

Bibliografie:

1. Hirz, M.: An approach of multi disciplinary collaboration in conceptual automotive development.

Int. J. Collaborative Enterp. 2(1), 39-56 (2011)

2. GCIE: Global Cars Manufacturers Information Exchange Group, Model Year (2008)

3. Nelsen, M.: FCM - Fast Concept Modeler. Product Presentation (2009)

4. International Organization for Standardization: Road vehicles - Functional safety. ISO 26262 (2009)
5. Advanced Applications of CAD/EDM in the Automaotive Industry

6. Dassault Systems: CATIA V6. Date of access: 2009-11-10. http://www.3ds.com/products/ Catia
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7. Siemens PLMSoftware: date of access: 2010-04-29. ttp://www.plm.automation.siemens.com/
8. Ispas Nicolae — Conceptia Autovehiculelor Asistata de Calculator, Note de curs, 2024.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale

angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

in vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/invitare au fost purtate multiple discutii cu ocazia sustinerilor proiectelor de
diplomd si a lucrdrilor de disertatie, precum si a sesiunilor de comunicari stiintifice nationale si internationale, la care au participat specialisti din
domeniu. La discutiile legate de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte
departamente sau in alte institutii de invatamant superior. intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptérilor angajatorilor din domeniu

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3.Pondere
din nota finald

10.4. Al (curs) Asimilarea si utilizarea cunostintelor de Colocviu 50%
baza

105.TC/AA/ST/L/P Utilizarea cunostintelor de bazdin cadrul | Sustinerea proiectului 25%
proiectdrii

10.6.TC/AA/ST/L/P Utilizarea instrumentelor specifice Colocviu laborator 25%
pentru laborator

10.7. Standard minim de performanta

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor proiecte/aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data 30/09/2024

Prof. dr. ing. loan Calin ROSCA, Prof. dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament . |

S Ccam_
1

Prof. dr.ing. Nicolae ISPAS, Prof. dr. ing. Nicolae ISPAS, Titularul de
Titularul de curs (Al) AT+TC/AA/SF+ST/L/P

Tk

2

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor i al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (discipling facultativa).

5 Al — activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem

tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.
6)Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4, Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Sisteme informatice si de control la autovehicule
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Ispas Nicolae
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6.Tipul de 2.7.Regimul Continut® DAP
| | evaluare E disciplinei Obligativitate” DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore pe saptamana din planul de . ) )
invitamant la forma IF 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/2/0
34, Total ore pe semestru din planul de )
invitamant la forma IFR 42 din care: 3.5. Al 14 3.6.ST+SF/L/PY 0/28/0
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
3.4.3. Pregatire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 47
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examinari
3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii) 2
3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)
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Competente profesionale

CP.3. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineazd principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteazd proiectele produselor, proiecteazd componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aproba proiecte tehnice)

Ri.3.1. Capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
Ri.3.2. Utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

Ri.3.3. Aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice;

Ri.3.4. Proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;
Ri.3.5. Pregétirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testarii conceptelor si a posibilitatilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

CP.4. Efectuarea cercetarii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil sa efectueze cercetare stiintifici, s& conceapd sau s creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebdri in domeniu prin cercetarea, imbunatatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s3 culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil sa pregateascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnica sau
evalueaza progresele acesteia;

Ri.4..4. Absolventul este capabil si gestioneze date din domeniul cercetérii;

Ri.4.5. Absolventul este capabil s3 sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.7. Absolventul este capabil s3 interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.5. Utilizarea sistemelor CAD-CAM-CAE

Ri.5.1. Utilizarea sistemelor de proiectare asistaté de calculator (CAD) care si contribuie la crearea, modificarea, analiza si optimizarea
unui desen sau model industrial;

RI.5.2. Utilizarea programelor pentru productia asistatd de calculator (CAM) pentru a controla utilaje si masini-unelte in procesele de
creare, modificare, analiza sau optimizare, ca parte a proceselor de fabricatie a pieselor pentru autovehicule;

RI.5.3. Utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

RI.1.1. Absolventul este capabil s& isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

RI.1.2. Absolventul este capabil sd dea dovadd de hotarare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmadrind obiective clare, sa ia
dgcizii alegand din mai multe posibilitati alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd dea dovada de initiativa, sa fie proactiv;

Ri.1.4. Absolventul este capabil sa ofere consiliere colegilor de muncd, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;
RI.1.5. Absolventul este capabil s3 poat4 lucra in echipa dar siindependent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica;
Ri.1.7. Absolventul este capabil sa asigure orientarea citre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil s identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona. CT.2.

Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil sa-si desfasoare munca intr-o echipd;

RI.2.3. Absolventul este capabil s& modereze discutii intre dou sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte
sau evenimente online;

RIi.2.4. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, ainteractiona sia colabora cu
ceilalti.

Ri.2.4. Absolventul este capabil s& conducd pe altii, sa coordoneze o echipg;

RI.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil si instruiascé pe ceilalti membri ai echipei si s organizeze informatii, obiecte
si resurse.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Cursantii vor dobandi competente aprofundate in domeniul sistemelor de comanda si control

utilizate la autovehicule rutiere, al sistemelor automate si ,inteligente”.

7.2. Obiectivele specifice

Vor fi asimilate cunostinte referitoare la tehnici i particularitdtile algoritmilor utilizati in

generarea programelor de comanda si control ale sistemelor autovehiculelor.

8. Continuturi

8.1.Al Metode de predare Nr.de Observatii
ore

Sisteme informatice de comanda si control folosite pentru sistemele expunere in tehnologie ID 2

autovehiculelor. Generalitati. Istoric;

Sisteme inteligente utilizate la autovehicule. Particularitati. expunere in tehnologie ID 2

Arhitecturg;

Sisteme particulare utilizate pentru controlul inteligent al unor expunere in tehnologie ID 2
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subsisteme ale autovehiculului rutier;

Pachete software CAD/CAM/CAE. Proiectarea/conceptia asistata
Structuri de control inteligent cu logica fuyyz. Controlul inteligent
prin retele neurale;

expunere in tehnologie ID 2

Controlul inteligent al functiondrii motoarelor cu aprindere prin

scanteie; expunerein tehnologie ID

Controlul inteligent al functiondrii motoarelor cu aprindere prin expunerein tehnologie ID
comprimare;

Controlul inteligent al unor subsisteme specifice autovehiculelor expunerein tehnologie ID 2
rutiere.Structuri de control integral al autovehiculului rutier.

Bibliografie:
1. Barr, A.and Feigenbaum, E. A., The Handbook of Artificial Intelligence,vol. 1, Addison-Wesley, 1986.
2. Finlay, J. and Dix, A., An Introduction to Artificial Intelligence, UCL Press, 1996. Pedrycz, W., Computational Intelligence: an introduction,
CRC Press, 1997.
3. Sriram, R. D., Intelligent Systems for Engineering: a knowledge-based approach, Springer-Verlag Telos, 1997.
4. Wooldridge, M. J., "Agent-based software engineering,” IEE Proc. Software Engineering, vol. 144, pp. 26-37, 1997.
5. Booch, G, Object-oriented Analysis and Design with Applications, 2nd ed., Addison-Wesley, 1994.
6. Russell, S. and Norvig, P., Artificial Intelligence: a modern approach, Prentice-Hall, 1995.
7. Wooldridge, M. ). and Jennings, N. R., “Intelligent agents: theory and practice,” Knowledge Engineering Review, vol. 10, pp. 115-152, 1995.
8.  Brooks, R. A, “Intelligence without reason,” 12th International Joint Conference on Artificial Intelligence (IJCAI'91), Sydney, pp. 569-595,
1991.
9. Wooldridge, M. J., “Intelligent agents,” in Multiagent Systems: a modern approach to distributed artificial intelligence, Weiss, G. (Ed.), pp.
27-77, MIT Press, 1999.
10. lIspas, N. Bazele proiectdrii subansamblurilor mecanice, Curs IFR — AR, Universitatea Transilvania din Bragov, 2007.
11. Ispas, N. Sisteme complexe pentru propulsia autovehiculelor, Note de curs master Sisteme Avansate pentru Autovehicule Rutiere,
Universitatea Transilvania din Bragov, 2008.

8.2. Laborator Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore
L1 - Sisteme informatice si de control utilizate la autoturismele 2

moderne. Simularea erorilor de functionare. Interpretarea
codurilor de eroare;

L2 - Interfete hardware si software folosite pentru comunicarea 2
cu sistemele informatice utilizate la autovehicule. Rezultate si
semnificatia acestora . Validarea rezultatelor;

L3 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control 2
al unui MAS montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de
control al motorului (1);

L4 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control 2
al unui MAS montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de
control al motorului (I1);

L5 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control 2
al unui MAS montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de

control al motorului (Il1); Expunere, utilizare ADVISOR In

L6 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control mediul MATLAB 2
al unui MAC montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de
control al motorului (1);

L7 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control 2
al unui MAC montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de
control al motorului (I1);

L8 - Determinarea parametrilor sistemului de comanda si control 2
al unui MAC montat pe standul de incercare. Calculul parametrilor
functionali ai motorului pe baza datelor din sistemul informatic de
control al motorului (l1);

L9 - Accesul la sistemele informatice caracteristice transmisiilor 2
automate, sistemelor pentru controlul dinamicii autovehiculelor si
sistemelor pentru siguranta activa si siguranta pasivd. Obtinerea
si interpretarea datelor. VValidarea rezultatelor.

L10 - Sisteme informatice utilizate pentru controlul emisiilor 2
poluante la MAS; VValidarea rezultatelor.
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L11 - Sisteme informatice utilizate pentru controlul emisiilor 2
poluante la MAC; Validarea rezultatelor.

L12 - Sisteme informatice utilizate pentru navigatie si 2
managementul in timp real al flotelor de autovehicule rutiere.

L13 - Sisteme informatice utilizate pentru navigatie si 2
managementul in timp real al flotelor de autovehicule rutiere.
Studiu de caz.

L14 - Evaluarea cunostintelor. 2

Bibliografie:

1. Barr, A. and Feigenbaum, E. A, The Handbook of Artificial Intelligence,vol. 1, Addison-Wesley, 1986.

2. Finlay, J. and Dix, A, An Introduction to Artificial Intelligence, UCL Press, 1996. Pedrycz, W., Computational Intelligence: an introduction,

CRC Press, 1997.

3 Sriram, R. D., Intelligent Systems for Engineering: a knowledge-based  approach, Springer-Verlag Telos, 1997.

4 Wooldridge, M. )., "Agent-based software engineering,” I[EE Proc. Software Engineering, vol. 144, pp. 26-37, 1997.

5 Booch, G., Object-oriented Analysis and Design with Applications, 2nd ed., Addison-Wesley, 1994.

6. Russell, S. and Norvig, P., Artificial Intelligence: a modern approach, Prentice-Hall, 1995.

7 Wooldridge, M. J. and Jennings, N. R., “Intelligent agents: theory and practice,” Knowledge Engineering Review, vol. 10, pp. 115-152, 1995.
8 Brooks, R. A, “Intelligence without reason,” 12th International Joint Conference on Artificial Intelligence (JCAI'91), Sydney, pp. 569-595,
1991.
9, Wooldridge, M. J., “Intelligent agents,” in Multiagent Systems: a modern approach to distributed artificial intelligence, Weiss, G. (Ed.), pp.
27-77, MIT Press, 1999.

10. Ispas, N. Bazele proiectdrii subansamblurilor mecanice, Curs IFR — AR, Universitatea Transilvania din Brasov, 2007.

11.  Ispas, N. Sisteme complexe pentru propulsia autovehiculelor, Note de curs master Sisteme Avansate pentru Autovehicule Rutiere,

Universitatea Transilvania din Bragov, 2008.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale
angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

in vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/invdtare au fost purtate multiple discutii cu ocazia sustinerilor proiectelor de
diplomd si a lucrdrilor de disertatie, precum si a sesiunilor de comunicari stiintifice nationale si internationale, la care au participat specialisti din
domeniu. La discutiile legate de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte
departamente sau in alte institutii de invtdmant superior. intalnirile au vizat identificarea nevoilor si agteptarilor angajatorilor din domeniu

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10.3. Pondere
din nota finala
10.4. Al (curs) Asimilarea si utilizarea cunostintelor de Examen scris 50%
baza
10.6.TC/AA/ST/L/P Utilizarea instrumentelor specifice Colocviu laborator 50%
pentru laborator

10.7. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor proiecte/aplicatii

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data .20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data 30/09/2024

Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,

Prof. dr. ing. loan Calin ROSCA, Directorul de departament
Decanul facultatii B —7 5
\ Qosc
. ]
Prof.dr.ing. Nicolae ISPAS, Prof. dr. ing. Nicolae ISPAS, Titularul de

Titularul de curs (Al) AT+TC/AA/SF+ST/L/P

\

Tk

2

Notd:
" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).
2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.
3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS

(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /

DCA (disciplina de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativa).

% Al — activitdti de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

F04-PS7.2-01/ed.4,rev.4 4



6)Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Practicd pentru cercetare |
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
) . 2.7. Regimul Continut® DSI
2.4. Anul de studii | 2.5. Semestrul | 2.6. Tipul de evaluare C L
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) .

N 12 din care: 3.2. curs 0 3.3. proiect 12

invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) .

R 168 | dincare: 3.5. Al 0 3.6. P? 168

invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 35
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 55
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 72

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 168
3.8. Total ore pe semestru 168
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / e Proiector
laboratorului / proiectului e Sala cu calculatoare

e Sistem de operare Windows, Catia /5, Matlab

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdamant)
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Competente profesionale

CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebari in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetarii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil & sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;

RI.7.2. s combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1. 54 execute incerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

RI.8.2. Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3. Si inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercérilor anterioare, pentru a verifica daci
rezultatele incercdrii produc rezultate specifice;

Ri.8.4. S3 culeagd date si statistici in vederea testrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie;

Ri.8.5. 54 simuleze si sd testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare;

RI.8.6. S& compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;

Ri.8.7. S& evalueze amprenta ecologicd a autovehiculelor si si utilizeze mai multe metode de analiza a emisiilor de gaze cu efect de
sera;

RI.8.8. S& testeze unitdti mecatronice folosind echipamente corespunzatoare, colectand si analizand date. S& monitorizeze si
evalueze performanta sistemului si sd ia mdsuri, dacd este necesar.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil s& dea dovad de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.4. Absolventul este capabil s& identifice probleme si si ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echipi;

Ri.2.2. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

RI.2.3. Absolventul este capabil sd conducd pe altii, sa coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei e Sd aplice cunostintele stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor

7.2. Obiectivele specifice e Abilitati practice de simularea proceselor de dezvoltare a produselor auto

o Dezvoltarea abilitatilor de programare in limbaje specifice CAD

o Cunostinte teoretice si aplicative legate de multibody systems

e Abilitdti practice de simulare si analiza cu pachete software de MB systems

e Cunostinte teoretice si aplicative legate de modelarea si simularea proceselor fizice si
sistemelor vitale din functionarea vehiculelor

e Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si proceduri moderne de simulare

e Dezvoltarea unor metode de evaluare a proiectelor de cercetare-dezvoltare

e Elaborarea unei strategii manageriale utilizand principii si metode moderne

8. Continuturi

8.1. Proiect Metode de predare-invatare Nr. de Observatii

ore

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4 2




Elemente de proiectare si simulare avansatd in CATIA V5, folosind Exemple, experimente, studii de 168

calcul standardizat, biblioteci de componente caz, programare in limbaje
Elemente de proiectare avansatd in programul CATIA V5 folosind specifice CAD, programare grafica
comenzi adecvate 3D

Dezvoltare aplicatie de grafica 3D VRML pentru domeniul
proiectdrii autovehiculelor

Prototipare virtuala utilizand MB systems

Tema de grup

Bibliografie

1. Butnariy, S., Mogan, Gh., Analiza cu elemente finite in ingineria mecanica. Aplicatii practice in ANSYS, Ed. Universitatii Transilvania,
ISBN 978-606-19-0474-7 (print), 2014

2. https://www.mathworks.com/examples/simulink/category/automotive-applications

3. https://www.computoolable.nlGirbacia, F. Computer Aided Design and Graphics Programming. Editura Universitatii Transilvania,
Brasov, 2016.

4. Girbacia, F., Talabd, D., Tehnologiile realitdtii virtuale:lucrdri practice, Ed. Universitatii Transilvania Brasov, 2012.

Girbacia F. (2016): Tehnologii de Realitate Virtuald si Augmentata Aplicate in Inginerie. Note de curs”, Editura Universitatii Transilvania din

Brasov, ISBN 978-606-19-0784-7.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Prin continutul acesteia si prin intocmirea portofoliului (studiului) tematic, masteranzii dobandesc competente in concordanta cu asteptdrile
comunitatii epistemice si al producatorilor de pe piata auto. Programa analitica este in concordanta cu domeniile similare abordate la
universitati din tard si din straindtate.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . L
din nota finala

10.4. Al (curs) - - -
10.5.TC/AA/ST/L/P Realizare modele CAD tema propusa; Sustinerea proiectului 100%
Mod de implicare la activitatile practice;
Eficienta in comunicarea verbala

(prezentare);
Utilizarea limbajului de specialitate.

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii

Prezenta Fisd de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan Cdlin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament h

&_ D_n-s,c - ; x ;1::.,77 .

Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU, | A
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/ P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licenta / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

9 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4 3



FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii/ Calificarea Autovehiculul si mediul/Inginer

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Controlul si evaluarea poludrii generate de autovehicule
2.2. Titularul activitdtilor de curs Prof.dr.ing. Stelian TARULESCU
2.3. Titularul activitdtilor de seminar/ laborator/ proiect Prof.dr.ing.. Stelian TﬁRULESCU
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
! ! ® | disciplinel Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de . . )
N 4 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1
invatdmant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 56 | dincare:3.5.5I 28 | 3.6.ST+SF/L/P? 0/14/14
invatdamant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
3.4.2. Documentare suplimentarad in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 32
3.4.3. Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 31
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5.Examinari
3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfdsurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)
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Competente profesionale

FO4-PS7.

CP.3 Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineazé principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteazd componente si
prototipuri, pregateste prototipuri pentru productie, aprobd proiecte tehnice)

Rezultate ale invatdrii pentru absolventul programului de studiu de master pot fi:

- capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;

- utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

- aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe solutii
pentru probleme specifice;

- planificarea si gestionarea diversele tipuri de resurse (umane, financiare, termene) a activitdtilor si rezultatelor unui anumit proiect;
monitorizarea gradului de atingere a obiectivelor specifice proiectului intr-o anumita perioada de timp si cu un buget prestabilit;

- proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;

- pregdtirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testdrii conceptelor si a posibilitdtilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

- elaborarea protocoalelor de testare a componentelor si echipamentelor autovehiculelor;

- aprobarea proiectului tehnic al produsului finit in vederea fabricdrii si asambldrii efective a produsului.

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- Sd efectueze cercetare stiintificd, sd conceapd sau sa creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin cercetarea,
imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin utilizarea de
metode si tehnici stiintifice;

- Sd culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;

- Sd pregdteascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnica sau evalueaza progresele acesteia.
Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sd tina pasul cu descoperirile recente;

- Sa elaboreze documente de cercetare sau sa sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare desfasurat,
indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale rezultatelor;

- Sa anticipeze schimbarile tehnologiei auto, sa supravegheze si investigheze tendintele si evolutiile tehnologice recente;

- Sa gestioneze date din domeniul cercetarii;

- Sd opereze aparate de cercetare stiintificd si de laborator;

- Sd sintetizeze informatii, sd interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;

- Sd interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale;

- Sd dea dovadd de cunoastere aprofundata si intelegere complexa a domeniului de cercetare, inclusiv a cercetarii responsabile, a
principiilor etice si de integritate stiintificd in materie de cercetare, respectul vietii private sia cerintelor GDPR, legate de activitdtile de
cercetare dintr-o anumita disciplind.

CP.6 Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a
sistemelor si echipamentelor autovehiculelor

Rezultatele invdtdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

- aplicarea conceptelor si procedeelor avansate pentru tehnologii de fabricatie si montaj;

- evaluarea tehnologiilor avansate de fabricare a autovehiculelor si corelarea acestora cu parametrii optimi de exploatare a sistemelor
autovehiculelor;

- aplicarea si dezvoltarea unor criterii, proceduri si metode specifice de proiectarea a tehnologiilor moderne de fabricare, montaj si de
mentenanta pentru autovehicule;

- operarea echipamentelor de masura de precizie;

- capacitatea de intocmire a documentatiei tehnice aferente produselor si echipamentelor fabricate;

- elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
autovehiculelor;

- evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare;

- identificarea problemelor care pot apdrea si gasirea solutiilor optime;

- capacitate de selectare, achizitionarea si utilizare a echipamentelor de testare a autovehiculelor;

- evaluarea posibilitatii ca un sistem sau componentele sale pot fi obtinute prin aplicarea anumitor principii de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invatarii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- Sd execute incercdri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le testa
rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

- Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testdrii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

- Sd inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercdrilor anterioare, pentru a verifica daca rezultatele
incercarii produc rezultate specifice;

- Sd culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi informatii
utile in procesul de decizie;

2_—&95&1’#&;‘%,& sa testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare; 2

- Sd compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;
- Sd evalueze amprenta ecologicd a autovehiculelor si sd utilizeze mai multe metode de analiza a emisiilor de gaze cu efect de serd;




independentd profesionald

angajamentele;

posibilitdti alternative;

sau echipamente digitale;

Zi;

Competente transversale

solutionand conflicte;

- sd asigure orientarea catre client;

- sd-si desfasoare munca intr-o echipd;

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:
- sd isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand disponibilitatea de a lucra, respectandu-si

- sd dea dovadd de hotarare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sa ia decizii alegand din mai multe

- sd dea dovada de initiativd, sd fie proactiv;

- sd dea dovadd de autoreflectie, gandind rapid si sd accepte critici si noi orientdri prmite de la colegi sau superiori;

- sd ofere consiliere colegilor de munca, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;

- sd poatad lucra in echipd dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada de dorinta de invdtare,
- sd analizeze problemele noi apdrute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holisticd;

- sd aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe, operand instalatii tehnologice, instrumente

- sd identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona;

- sa aplice principii, politici si reglementari care vizeaza durabilitatea mediului, inclusiv reducerea deseurilor, a consumului de energie si
de ap4, reutilizarea si reciclarea produselor, precum si implicarea in economia colaborativd;

- sd respecte normele, reglementadrile si orientdrile referitoare la un anumit domeniu sau sector si sa le aplice in activitatea sa de zi cu

- sd planifice activitdti, sd gestioneze calendarul si resursele pentru a finaliza sarcinile in timp util.
CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipd
Rezultate ale invdtdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- sd se adreseze unui public, sa tind un discurs, sd facd o prezentare;

-sd modereze discutii intre doua sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte sau evenimente online;
- sd utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu ceilalti.

- sd negocieze compromisuri, ardtand incredere si gestionand frustrarea membrilor echipei, sa gdseasca solutii de compromis,

- sa fie capabil sa conducd pe altii, s coordoneze o echipd;

- sd fie capabil sd instruiasca pe ceilalti membri ai echipei si sa organizeze informatii, obiecte si resurse;
-sd i motiveze pe ceilalti, stimulind actiunea;

- sa dezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitdti;

- sd creeze si sd mentind retele, promovand idei, produse si servicii.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Sd aplice cunostintele si stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor,

transporturilor, ale interactiunii cu mediul si sigurantei rutiere.

7.2. Obiectivele specifice

Sd in eleagd modul in care alte discipline sunt in corelatie cu acest domeniu: sa
constientizeze natura interdisciplinara a problematicilor de rezolvat.

Sa identifice, sa formuleze si sa rezolve probleme ale ingineriei autovehiculelor,
transporturilor si interactiunii cu mediul inconjurdtor

Sd proiecteze si sa organizeze (conducd) experimente.

Sd colecteze, prelucreze si sd interpreteze datele experimentale obtinute.

Sa proiecteze un sistem, componenta sau proces din domeniul ingineriei autovehiculelor si
transporturilor pentru a rdspunde unor cerinte specifice.

Sd demonstreze abilitati in folosirea instrumentelor moderne ale ingineriei si sa le pund in
practica in ingineria autovehiculelor si transporturilor in interactiune cu mediul inconjurator.
Sa colaboreze si sa comunice in cadrul echipelor multidisciplinare.

Sa comunice efectiv atat in scris cat si vorbit fiind capabil sa conceapa un enunt stiintific.
Sa demonstreze in elegerea aspectelor globale si sociale ce decurg din aspectele
multidisciplinare ale domeniului.

8. Continuturi

8.1.5I

Nr. de .
Metode de predare Observatii
ore

Curs 1 - Efectele poluarii produse de MAI

Suport de curs si tutoriat pe platforma e- 2
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Curs 2 - Mijloace active de reducere a emisiilor poluante la MAS Learning

Curs 3 - Mijloace active de reducere a emisiilor poluante la MAC

Curs 4 - Mijloace pasive de reducere a emisiilor poluante la MAS

Curs 5 - Mijloace pasive de reducere a emisiilor poluante la MAS

Curs 6 - Emisiile datorate calitatii combustibililor

NIN|ININ[N|N

Curs 7 - Strategii de reducere a emisiilor de dioxid de carbon

Curs 8 - Metode utilizate pentru reducerea consumului de
combustibil

N

Curs 9 - Utilizarea GPL-ului ca si combustibil alternativ

Curs 10 - Utilizarea alcoolilor ca si combustibili alternativi

Curs 11 - Utilizarea uleiurilor vegetale ca si combustibili alternativi

Curs 12 - Sisteme de propulsie electrice

NIN|N[N|N

Curs 13 - Sisteme de propulsie hibride

Curs 14 - Strategii de reducere a zgomotului rutier 2

[1] - Bobescu, Gh., Chiry, A,, Cofaru, C,, Radu, Gh. Al. — Motoare de automobile si tractoare, Volumul Ill, Editura Tehnica-Info, Chisinau.

[2] - Cofaruy, C. - Legislatia si Ingineria Mediului in Transportul Rutier, Editura Universitatii Transilvania, Bragov 2002.

[3] - Cofaru, C,, Ispas, N., Chiru, A. — Autovehiculul si mediul, Editura Universitdtii Transilvania, Bragov 2000.

[4] - Florea, D., Cofaru, C,, Soica, A. — Managementul traficului rutier, Editura Universitdtii Transilvania, Bragov 1998.

[5] - Florian, D. — Contributii privind reducerea poludrii (chimice) motoarelor cu ardere internd in intersectii dirijate, Teza de Doctorat, 2004.
[6] - Grunwald, B. — Teoria, calculul si constructia motoarelor pentru autovehicule rutiere, Editura Didacticd si Pedagogicd, Bucuresti 1980.
[7] — Negrea, D. V., Sandu, V. — Combaterea poludrii mediului in transporturile rutiere, Editura tehnica, Bucuresti 2000.

8.2.AA/L/P - Nr. de y
Metode de predare-invatare Observatii
ore

8.2.1. Laborator

L 1 - Analiza compozitiei parcului rulant al Romaniei

L 2 - Analiza nivelului de poluare a aerului la nivel local si national

L 3 - Analiza nivelului de poluare sonord la nivel local si national

L 4 - Prezentarea impactului poludrii produse de autovehicule Expunere, conversatie, activitati in grupuri
asupra sanatatii umane mici, lucrul cu aparatura laboratorului,

L5 - Elemente de evaluare a poludrii produse de autovehicule experimente 2

L 6 - Optimizarea sistemelor de trafic rutier in vederea reducerii
poluarii

L 7 - Reducerea activa si pasivd a emisiilor la teava de esapament 2

8.2.2. Proiect L Nr. de .
Metode de predare-invatare Observatii
ore

Temele - Analiza unui sistem (unei strategii) de reducere a emisiilor
poluante pentru autovehiculele echipate cu MAI

P1 - Primirea temei si definirea cerintelor 2

P2, P3 — Stabilirea elementelor constructive ale sistemului sau a . RN )
. L Expunere, conversatie, activitatiin grupuri
elementelor strategiei de reducere a emisiilor produse de e o < )

i mici, activitate individuald, experimente 4
autovehicule

P4 - P7 — Analiza, prezentarea si detalierea sistemului sau a
elementelor strategiei de reducere a emisiilor produse de 8
autovehicule

Bibliografie:

[1] - Primdria Municipiului Brasov - documentatie

[2] - Briiel&Kjaer Sound & Vibration Measurement A/S, Technical Documentation Predictor Type 7810 User Manual Version 5.0, Danemarca,
2005.

[3] - Exercitiul european de modelare a poluarii aerului in canioane stradale urbane: “Podbielskistrasse-Exercise” REGISTRUL AUTO ROMAN-
DEPARTAMENTUL CERCETARE, Octavian Datculescu 2002.

[4] — Documentatie Stand de testare a motoarelor cu ardere intern- AVL.

[5] - Chiru A, Tarulescu S., Echipamente si proceduri destinate cercetarii motoarelor cu ardere interna, Editura Universitatii Transilvania din
Brasov, ISBN: 978-606-19-0706-9, 141 p., 2015.
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[6] — Tarulescu, S., Cofaru, C, The Methodology of Chemical Pollutants Approximation Model, The 3rd International Conference on Urban
Planning and Transportation (UPT '10),Corfu Island, Greece, July 22-24, 2010, ISBN: 978-960-474-204-2.

[7] - Tarulescu, S., Tarulescu, R., Soica, A, Approximation of the carbon monoxide concentration resulting from the road traffic using
experimental measurements, The 20 th International DAAAM Symposium, 25-28 nov. 2009, Viena, ISSN 1726-9679.

[8] — Euro IMM - http://www.mdrl.ro/euroimm/index.php?id2=0703.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestui curs, sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificdrilor urmdtoare: Inginer cercetare in domeniul traficului rutier; Inginer specializat in diagnosticarea autovehiculelor; Inginer de cercetare in
domeniul securitatii rutiere si accidentologiei; Inginer expert in reconstructia accidentelor; Inginer coordonator de transport marfd si cdldtori;
Inginer specializat in proiectarea retelelor de trafic urban; Inginer specializat in interventii tehnice asupra autovehiculelor pe drumuri nationale si
autostradd; Inginer specializat in proiectarea si optimizarea circulatiei rutiere urbane; Inginer specializat in realizarea studiilor de trafic; Inginer
specializat in evaluarea impactului de mediu datorat infrastructurilor rutiere.

10. Evaluare
) - - 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . o
din nota finald
10.4. Sl (curs) Tnsusirea competentelor specifice Proiect - Analiza unui sistem (unei 100%
discipline strategii) de reducere a emisiilor poluante
105.P Elaborarea temei de proiect pentru autovehiculele echipate cu MAI

10.6. Standard minim de performanta

Notele obtinute pentru activitatea de proiect trebuie sa fie minimum 5

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobatd in sedinta de
Consiliu al facultdtii din data de 30/09/2024.

Decan, Director de departament,
Prof.dr.ing. Calin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai Duguleand,
e 1
. / |
Titular de curs, Titular de AT+TC/AA/SF+ST/L/P,
Prof.dr.ing. Stelian TARULESCU Prof.dr.ing. Stelian Tarulescu
)2 )2
{ {
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licenta / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din
domeniu) / DS (disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI
(disciplind de sintezd) / DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativa).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA - activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar
in sistem tutorial; L — activitdti de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei TEHNOLOGII NOI PENTRU FABRICAREA AUTOVEHICULELOR
2.2. Coordonatorul de disciplind s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DSl
| 2 E disciplinei
ISeipiine! Obligativitate DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
N 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 | dincare:3.5. Al 28 | 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/PY 0/14/0
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 49
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 28

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Tehnologii de fabricare si asamblare a autovehiculelor

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / . ) ) .
efectuarea unui instructaj de protectia muncii

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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CP.3 Capacitatea de efectuare a cercetarii stiintifice

- Sa efectueze cercetare stiintificd, sd conceapa sau creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin cercetarea,
imbundtdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin utilizarea
de metode si tehnici stiintifice.

- Sa elaboreze documente de cercetare sau sd sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare desfdsurat,
indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretari ale rezultatelor.
CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

- utilizarea sistemelor de proiectare asistata de calculator (CAD) care sd contribuie la crearea, modificarea, analiza si optimizarea
unui desen sau model industrial;

- utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.6 Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a

sistemelor si echipamentelor autovehiculelor

sistemelor autovehiculelor;

Competente profesionale

de mentenantd pentru autovehicule;
- operarea echipamentelor de mdsurd de precizie;

autovehiculelor;

- aplicarea conceptelor si procedeelor avansate pentru tehnologii de fabricatie si montaj;
- evaluarea tehnologiilor avansate de fabricare a autovehiculelor si corelarea acestora cu parametrii optimi de exploatare a

- identificarea problemelor care pot apdrea si gdsirea solutiilor optime;

- capacitatea de intocmire a documentatiei tehnice aferente produselor si echipamentelor fabricate;

- aplicarea si dezvoltarea unor criterii, proceduri si metode specifice de proiectarea a tehnologiilor moderne de fabricare, montaj si

- elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
- evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare;

- evaluarea posibilitdtii ca un sistem sau componentele sale pot fi obtinute prin aplicarea anumitor principii de inginerie.

independentd profesionald
- sadeadovadd de initiativd, sa fie proactiv

instrumente sau echipamente digitale;

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa

Competente transversale

- sa-si desfdsoare muncaintr-o echipa;

- sd identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

- sd dezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitati.

- sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica

- sa utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu ceilalti.

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

- sapoatd lucrain echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada de dorinta de invatare,

- sd aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe, operand instalatii tehnologice,

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

utilizate in industria auto

7.1. Obiectivul general al disciplinei Transmiterea de cunostinte privind stadiul actual al dezvoltdrii tehnologiilor de fabricatie

ultrasunete).

neconventionale de fabricatie si asamblare.

7.2. Obiectivele specifice - Studiul unor tehnologii neconventionale (electroeroziunea, prelucrarea cu plasmd, prelucrarea
cu fascicul de electroni, prelucrarea cu laser, prelucrarea cu jet de apd, prelucrarea cu

- Studiul tehnologiilor de producere a autovehiculelor si a proceselor conventionale si

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii
ore
Tehnologii actuale in domeniul tehnicilor si tehnologiilor speciale de R )
) . . expunere in tehnologie ID 2
fabricare si reparare a autovehiculelor
Tehnologii moderne si neconventionale de reparare a N )
) expunere in tehnologie ID 2
autovehiculelor
Metode speciale de turnare expunere in tehnologie ID 2
Procedee speciale de prelucrare a semifabricatelor prin deformare N .
expunere in tehnologie ID 2
larece
Metode speciale de deformare plastica la cald expunere in tehnologie ID
Procedee neconventionale de sudurd a pieselor de autovehicule expunere in tehnologie ID
Tehnologia fabricarii pieselor pentru autovehicule din pulberi expunere in tehnologie ID )
metalice
Obtinerea pieselor prin sinterizare expunere in tehnologie ID
Electrotehnologii de prelucrare a pieselor de autovehicule expunere in tehnologie ID
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Prelucrarea pieselor folosind ultrasunete. expunere in tehnologie ID 2
Procedee de sudare expunere in tehnologie ID 2
Tehnologia prelucrdrii pieselor de autovehicule cu laseri expunere in tehnologie ID 2
Uzinajul cu jet de apa expunere in tehnologie ID 2
Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID: Chiru A, Benea B., Tehnologii noi de fabricare a pieselor de automobile- curs in format IFR
1Walker,MJ) Handbook of manufacturing engineering, Ed. Marred dekker,Inf. New Zork 1996

D. Marincas,A.Chiru s.a.-Combustibili, lubrifianti si materiale speciale pentru industria auto EDP 1984

M .Gheorghisor - Carburan i, lubrifian i si materiale speciale pentru industria auto, 2003

Chiru A. Marincas D. Tehnologii speciale de fabricare si reparare a autovehiculelor, Ed. Universitdtii Transilvania

Brasov, 1991

Chiru A.s.a. Materiale compozite .Plastomeri, elastomeri, adezivi, Ed. Universitdtii Transilvania Brasov, 2000

*** Manufacturing AFTCE 2001, Barcelona, 2001

J.Pfanstiehl -Automotive paint handbook, HG Books, 1998

9. *** Automotive handbook, Bosch, 2007 Composites: Engineered Materials Handbook

10. *** Composites: Engineered Materials Handbook, ASM Press, 1997

8.4.L Metode de predare-invdtare Nr. de Observatii

O N v EFwWwN =

ore

L1. Tehnologii de prelucrare si asamblare a pieselor de automobile
cu ajutorul robotilor industriali

L2. Tehnologii de prelucrare a pieselor de automobile cu laseri 2

L3. Tehnologii de prelucrare a pieselor de automobile cu
ultrasunete

L4. Tehnologii de fabricare si reconditionare a cuzinetilor

L5. Tehnologia lipirii aliajelor

L6. Prelucrare pieselor de automaobile cu MCN

L7. Programarea si fabricarea pieselor de automobile in mediu

virtual

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID: Chiru A, Benea B., Tehnologii noi de fabricare a pieselor de automobile- curs in format IFR
1Walker,MJ) Handbook of manufacturing engineering, Ed. Marred dekker,Inf. New Zork 1996

2. D.Marincas,A.Chiru s.a.-Combustibili, lubrifianti si materiale speciale pentru industria auto EDP 1984

3. M.Gheorghisor - Carburan i, lubrifian i si materiale speciale pentru industria auto, 2003

4. Chiru A. Marincas D. Tehnologii speciale de fabricare si reparare a autovehiculelor, Ed. Universitatii Transilvania

5. Brasov, 1991

6. Chiru A:s.a. Materiale compozite .Plastomeri, elastomeri, adezivi, Ed. Universitatii Transilvania Brasov, 2000

7. ***Manufacturing AFTCE 2001, Barcelona, 2001

8. J.Pfanstiehl -Automotive paint handbook, HG Books, 1998

9. *** Automotive handbook, Bosch, 2007 Composites: Engineered Materials Handbook

10. *** Composites: Engineered Materials Handbook, ASM Press,1997

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Continuturile disciplinei sunt corelate cu necesitatile angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului.

10. Evaluare
) - T 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . L
din nota finala
10.4. Al (curs) Tnsug,irea competentelor specifice Examen scris 50%
disciplinei
105. TC/AA/ST/L/P Eficienta in comunicarea verbala Colocviu laborator 50%
(prezentare) si in scris (raport).

10.6. Standard minim de performantd

a Studentul cunoaste care sunt principalele concepte, le recunoaste si le aplica corect.
a Limbajul de specialitate este simplu, dar corect utilizat.
a Minim nota 5 la activitatea pe parcurs.

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.
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Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA
Decanul facultatii Directorul de departament - : ‘
| s

S Ccam 0000 T Lo
! l u B
s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA, s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA,

Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P
7

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

4 Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Practica pentru cercetare Il
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
) . 2.7. Regimul Continut® DSI
2.4. Anul de studii | 2.5. Semestrul Il 2.6. Tipul de evaluare C L
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) .

N 12 din care: 3.2. curs 0 3.3. proiect 12

invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) .

R 168 | din care: 3.5. Al 0 3.6. P? 168

invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 35
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 55
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 72

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 168
3.8. Total ore pe semestru 168
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / e Proiector
laboratorului / proiectului e Sala cu calculatoare

e Sistem de operare Windows, Ansys

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdamant)
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Competente profesionale

CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebari in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetarii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil & sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;

RI.7.2. s combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1. 54 execute incerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

RI.8.2. Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3. Si inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercérilor anterioare, pentru a verifica daci
rezultatele incercdrii produc rezultate specifice;

Ri.8.4. S3 culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie;

Ri.8.5. 54 simuleze si sd testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare;

RI.8.6. 54 compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;

Ri.8.7. S& evalueze amprenta ecologicd a autovehiculelor si si utilizeze mai multe metode de analiza a emisiilor de gaze cu efect de
sera;

RI.8.8. S testeze unitdti mecatronice folosind echipamente corespunzatoare, colectand si analizand date. S& monitorizeze si
evalueze performanta sistemului si sd ia mdsuri, dacd este necesar.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil si dea dovad de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.4. Absolventul este capabil s& identifice probleme si si ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echipi;

Ri.2.2. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

RI.2.3. Absolventul este capabil sd conducd pe altii, sa coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei e Sd aplice cunostintele stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor

7.2. Obiectivele specifice e Cunostinte teoretice si aplicative legate de analiza cu elemente finite in proiectarea

autovehiculelor
o Abilitdti practice de simularea proceselor de dezvoltare a produselor auto
e Abilitdti practice de simulare avansata in proiectarea autovehiculelor
e Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si proceduri moderne de simulare
e Dezvoltarea unor metode de evaluare a proiectelor de cercetare-dezvoltare

e Elaborarea unei strategii manageriale utilizand principii si metode moderne

8. Continuturi

8.1. Proiect Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore
e Cunostinte teoretice siaplicative legate de analiza cu Prezentadri, exemple, experimente, 168
elemente finite in proiectarea autovehiculelor cercetare legate de analiza cu
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e Abilitati practice de simularea proceselor de dezvoltare a elemente finite in proiectarea

produselor auto autovehiculelor, operare si
o Abilitdti practice de simulare avansata in proiectarea exploatare a sistemelor hard-soft
autovehiculelor de RV

e Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si
proceduri moderne de simulare

Bibliografie

1. Butnariu, S., Mogan, Gh.,, Analiza cu elemente finite in ingineria mecanica. Aplicatii practice in ANSYS, Ed. Universitdtii Transilvania,
ISBN 978-606-19-0474-7 (print), 2014

2. https://www.mathworks.com/examples/simulink/category/automotive-applications

3. https://www.computoolable.nlGirbacia, F. Computer Aided Design and Graphics Programming. Editura Universitd ii Transilvania,
Brasov, 2016.
Girbacia, F., Talabd, D., Tehnologiile realitatii virtuale:lucrari practice, Ed. Universitdii Transilvania Brasov, 2012.
Girbacia F. (2016): Tehnologii de Realitate Virtuala si Augmentatd Aplicate in Inginerie. Note de curs”, Editura Universitatii Tranilvania
din Brasov, ISBN 978-606-19-0784-7.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale i ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestei disciplne sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii. Programa analitica este in
concordan a cu domeniile similare abordate la universitati din tara si din straindtate.

10. Evaluare

10.3. Pondere
din nota finald
10.4. Al (curs) - - _
105.TC/AA/ST/L/P Dezvoltare aplicatie RV; Prezentare orald 100%

Mod de implicare la activitatile practice;

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

Eficienta in comunicarea verbala
(prezentare);

Utilizarea limbajului de specialitate.

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan Cdlin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultétii Directorul de departament ‘_ ™

\ D—c'—:c — - x E-:_____T .

Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU, | A
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementara); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invatamant super

ior

Universitatea Transilvania din Brasov

1.2. Facultatea

Inginerie mecanica

1.3. Departamentul

Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat”

Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii?

Masterat

1.6. Programul de studii

Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR
2. Date despre disciplina
2.1. Denumirea disciplinei Proiectarea si planificarea retelelor de transport urban
2.2. Titularul activitdtilor de Sef.lucr.dr.ing. Janos TIMAR
2.3. Titularul activitdtilor de seminar/ laborator/ proiect Sef.lucr.dr.ing. Janos TIMAR
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
1 2 E disciplinei
P Obligativitate® | DO

3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numdr de ore pe saptdmana din planul de ) ) )
o 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) s
e 42 | dincare:3.55I 14 | 3.6.AT+TC/ AA/ ST +SF/ L/ P9 0/14/14
invatdmant la forma
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
3.4.2. Documentare suplimentarad in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 48
3.4.3. Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 29
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald) 2
3.4.5.Examinari 2
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii) 2
3.7. Total ore de studiu individual 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2, de competente Utilizarea calculatorului

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului

Acces la platforma electronicd e-learning

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

Tehnica de calcul cu programe (Excel, Word) si acces la platforma electronicd e-learning,
programe specializate (aplicatii grafuri)

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)
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CP.1 Identificarea nevoilor pentru proiectare

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.1.1 S identifice nevoile clientilor, utilizand intrebdri adecvate si ascultand activ pentru a identifica asteptirile, dorintele si cerintele
clientilor in functie de produse si servicii;

Ri.1.2 Si interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicind informatiile furnizate cu privire la conditiile
tehnice;

Ri.1.3 54 defineasca cerintele tehnice de proiectare, prin specificarea proprietdtilor tehnice ale produselor, materialelor, metodelor,
proceselor, serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitdtilor, prin identificarea si abordarea nevoilor specifice care trebuie
satisfacute conform cerintelor clientului;

Ri.1.4 S4 asigure legitura cu inginerii din celelalte departamente pentru a asigura o intelegere comuna si pentru a discuta proiectarea,
dezvoltarea siimbunatatirea produselor;

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.4.1 Si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau sa creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin
cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin
utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2 S& culeagi informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;
Ri.4.3 Sa pregateascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicd sau evalueaza progresele
acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sa tina pasul cu descoperirile recente;

Competente profesionale

Ri.t.4 S3 elaboreze documente de cercetare sau si sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare
desfasurat, indicand procedurile de analizd si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretari ale
rezultatelor;

CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM — CAE

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

RI.5.1 utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testari si determindri practice

Rezultate ale invatarii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.8.1 S& execute fncerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

Ri.8.2 Si interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3 S4 culeagi date si statistici in vederea testérii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

RI.1.1. Absolventul este capabil s& isi asume responsabilitatea, sd accepte raspunderea pentru propriile decizii, ardtand disponibilitatea
de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil si dea dovadi de hotdrére, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd dea dovadd de initiativa, sa fie proactiv;

RIi.1.2. Absolventul este capabil si ofere consiliere colegilor de muncé, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;

RI.1.5. Absolventul este capabil sd poatd lucra in echipd dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada
de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil s analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analitic3, holistics;
Ri.1.7. Absolventul este capabil si asigure orientarea citre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil sa identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echip;

RI.2.3. Absolventul este capabil s3 modereze discutii intre doud sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte
sau evenimente online;

Ri.2.4. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

Ri.2.4. Absolventul este capabil s3 conducd pe altii, sd coordoneze o echipd;

Competente transversale

RI.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil sd instruiasca pe ceilalti membri ai echipei si s& organizeze informatii, obiecte si resurse.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
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7.1. Obiectivul general al disciplinei Obiectivele cursului urmdresc ca studentii sa fie capabili:

e  Saaplice cunostintele matematice si stiintifice pentru a rezolva probleme ale
proiectarii si planificdrii retelelor de transport urban, ale interactiunii cu mediul si
sigurantei rutiere.

e  Sainteleagd modulin care alte discipline sunt in corelatie cu acest domeniu: sa
constientizeze natura interdisciplinara a problematicilor de rezolvat.

. Sa identifice, sa formuleze si sa rezolve probleme ale ingineriei autovehiculelor,
transporturilor si interactiunii cu mediul inconjurator si sigurantei rutiere.

e  Sdcolecteze, prelucreze si sd interpreteze datele experimentale obtinute.

e  Sd proiecteze un sistem, componenta sau proces din domeniul ingineriei
autovehiculelor i transporturilor pentru a raspunde unor cerinte specifice.

e  Sademonstreze abilitdti in folosirea instrumentelor moderne ale ingineriei si sd le
puna in practicd in ingineria autovehiculelor si transporturilor in interactiune cu mediul
inconjurator.

e  Sdcolaboreze si sd comunice in cadrul echipelor multidisciplinare.

e Sacomunice efectiv atat in scris cat si vorbit fiind capabil sa conceapd un enunt
stiintific.

e  Sademonstreze in alegerea aspectelor globale si sociale ce decurg din aspectele
pluridisciplinare ale domeniului.

7.2. Obiectivele specifice Obtinerea unor abilitati in aplicarea matematicii pentru identificarea, formularea si rezolvarea
problemelor de ingineria traficului; Dezvoltarea abilitdtilor de comunicare orala siin scris in
diferite contexte profesionale. Dezvoltarea capacitdtilor de a conduce experimente, analiza si
interpreta date folosind tehnica moderna de calcul si gandirea criticd. Abilitatea de a analiza
implicatiile sociale, economice si de mediu ale solutiilor tehnice de organizare a circulatiei rutiere.

8. Continuturi

8.1. Al Nr. de .
Metode de predare Observatii
ore

1.Capacitatea de circulatie si nivelul de serviciu in reteaua de 2
transport urban

2.Modele de prognoza a fluxurilor rutiere urbane

< — - - Curs format electronic
3.Elemente de baza ale analizei fluxurilor rutiere

— - - . " Platforma e-learning
4.Principii de proiectare a intersectiilor in reteaua urbana de ) ) . ) 2 -

Cu link-uri spre resurse bibliografice de
transport

- - — - referinta
5.Metode de proiectare a intersectiilor nesemaforizate

6.Metode de proiectare a intersectiilor semaforizate

7.Progresia miscdrii in reteaua rutiera urbana

Bibliografie:
1. Florea, D.: ,Aplicatii telematice in sistemele avansate de transport rutier” - Editura Universitatii “Transilvania din Bragov”, 2004, ISBN
973-635-258-7.
Material didactic in tehnologie ID:
Janos TIMAR - Planificarea si proiectarea retelelor rutiere, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul |, sem.ll, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

Nr. de
8.2.TC Metode de transmitere a informatiei Observatii
ore
Verificare pe parcurs — Test de autoevaluare 1 Platforma e-learning 1
Verificare pe parcurs — Test de autoevaluare 2 Platforma e-learning 1

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID:

Janos TIMAR - Planificarea si proiectarea retelelor rutiere, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul I, sem. Il, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

8.3.5/L/P . Nr. de .
Metode de predare-invatare Observatii
ore
8.3.1 Laborator 14
Analiza fluxurilor rutiere Expunere: descriere, explicatii, exemple Lucruin echipa

3
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L1.Metode de observare si mdsurare a fluxurilor rutiere practice, demonstratii, discutii pe studii de

L2.Achizitia datelor in teren prin metoda manuald caz.

L3.nregistrarea automata a vehiculelor folosind inregistratoarele
tip SDR
L4.Determinarea parametrilor fluxurilor rutiere 2

Analiza vitezelor de circulatie

L5.Metoda observatorului mobil (Vehicul martor)

L6.Masurarea vitezelor cu ajutorul radarului SDR

L7.Prelucrarea statisticd a vitezelor

8.3.2 Continutul proiectului: 14

Proiectarea amenajdrilor rutiere in reteaua de transport urban

P1. Formarea grupurilor de lucru si identificarea unei situatii
problema din reteaua rutierd urband.

Enuntarea temei de proiect si intocmirea listei de problematici de 2
abordat. Expunere: descriere, explicatii, exemple

P2. Distribuirea responsabilitdtilor, identificarea surselor de practice, demonstratii, discutii pe studi de
informare si a modului de intocmire a raportului stiintific. caz, lucru in echipa si individual 2
P3-P6. Realizarea proiectului de grup folosind programele de

modelare a retelelor de transport si simulare a circulatiei fluxurilor 8
pentru o zona adoptata (Synchro plus Simtraffic 6)

P7. Prezentarea si discutarea rezultatelor obtinute in cadrul 5

formatiei de lucru.

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID:

Janos TIMAR - Planificarea si proiectarea retelelor rutiere, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul |, sem. Il, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestui curs, sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificdrilor urmdtoare: Inginer cercetare in domeniul traficului rutier; Inginer specializat in diagnosticarea autovehiculelor; Inginer de cercetare in
domeniul securitatii rutiere si accidentologiei; Inginer expert in reconstructia accidentelor; Inginer coordonator de transport marfd si caldtori;
Inginer specializat in proiectarea retelelor de trafic urban; Inginer specializat in interventii tehnice asupra autovehiculelor pe drumuri nationale si
autostradd; Inginer specializat in proiectarea si optimizarea circulatiei rutiere urbane; Inginer specializat in realizarea studiilor de trafic; Inginer
specializat in evaluarea impactului de mediu datorat infrastructurilor rutiere.

10. Evaluare
) . T 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . o
din nota finala
10.4. Sl (curs) Insusirea competentelor specifice Teste evaluare pe Platforma e-learning
discipline
o . . 50%
Originalitatea si creativitatea
Utilizarea limbajului de specialitate
105.TC/AA/ST/L/P Eficienta in comunicarea verbala Raport proiect format electronic pe
(prezentare) si in scris (raport); Platforma e-learning si tiparit 509
Capacitatea de a lucra independent Prezentare oralda ’
(prelucrare si analiza date).

10.6. Standard minim de performantd

Notele obtinute pentru activitatea de laborator si examen trebuie sa fie trecutd cu nota minimum 5

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de
Consiliu al facultdtii din data de 30/09/2024.
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Prof.dr.ing. loan Cadlin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai Duguleand,

Decanul facultatii Directorul de departament
& Qﬁ)‘—‘-C%—_— =y
. [ | K e
Sef.lucr.univ.dr.ing. Janos TIMAR Sef.lucr.univ.dr.ing. Janos TIMAR
Titular de curs - Titular de seminar/ laborator/ proiect
- nadl -7 @
Nota:

" Domeniul de studii - se alege una din variantele: Licentd/ Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al
specializarilor/ programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd/ Masterat.

3) Regimul disciplinei (continut) — se alege una din variantele: DF (disciplina fundamentald)/ DD (disciplind din domeniu)/ DS
(disciplina de specialitate)/ DC (disciplina complementard) — pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de aprofundare)/ DSI
(disciplind de sinteza) / DCA (disciplina de cunoastere avansatd) —pentru nivelul de masterat.

4 Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa)/ DO (disciplind optionald)/ DFac (disciplind
facultativa).

S| - studiu individual; AT - activitéti tutoriale (seminar fata in fatd); TC — teme de control; AA — activitati asistate; ST — seminar in
sistem tutorial; SF — seminar fatd in fatd; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

6 Un credit este echivalent cu 25 — 30 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria Autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invatamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Sisteme hidraulice pentru aplicatii mobile
2.2. Coordonatorul de disciplina S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
! ! F | discplinel Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 din care: 3.5. Al 14 3.6.ST+SF/L/PY 0/14/14
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 52
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 25
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examinari
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)
3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)

Competente profesionale

CP.1. Identificarea nevoilor pentru proiectare.

RI.1.1. S4 interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate cu privire la conditiile
tehnice.

CP.2. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor

RI.2.1. capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule.
Ri.2.2. aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice.

CP.3 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

RI.3.1. S& sintetizeze informatii, s interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;

Ri.3.2. S& elaboreze documente de cercetare sau si sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare
desfdsurat, indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretari ale
rezultatelor.

CP.4 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

Ri.4.1. Utilizarea sistemelor de proiectare asistatd de calculator (CAD) care sd contribuie la crearea, modificarea, analiza si optimizarea
unui desen sau model industrial;

CP.5. Efectuarea de testadri si determindri practice

Ri.5.1. 53 compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi.
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CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald.

Ri.1.1. S4 dea dovadi de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sa ia decizii alegand din mai
multe posibilitdti alternative.

RI.1.2. 54 dea dovada de initiativd, s fie proactiv.

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa.

Competente
transversale

RI.2.1. 53 se adreseze unui public, sa tind un discurs, sd facd o prezentare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Dobandirea cunostintelor cu privire la conceptia, constructia si functionarea sistemelor
hidraulice care contribuie la indeplinirea cerintelor functionale ale vehiculelor moderne.

7.2. Obiectivele specifice O Dobandirea de cunostinte de baza privind constructia si functionarea componentelor
hidraulice, precum si asimilarea notiunilor cu privire la avantajele si dezavantajele utilizarii
sistemelor hidraulice.

O Asimilarea de cunostinte referitoare la conceptia si proiectarea sistemelor hidraulice
aplicabile pe vehicule.

B Dobandirea de abilitati de simulare a sistemelor hidraulice.

8. Continuturi

Nr. de ,
8.1. Al Metode de predare Observatii
ore

S . . Suport de curs si tutoriat pe
Aspecte generale privind sistemele hidraulice. )
platforma eLearning

) . . R . Suport de curs si tutoriat pe
Sisteme hidraulice adecvate aplicatiilor maobile. ) 2
' platforma eLearning

. . . . Suport de curs si tutoriat pe
Scheme hidraulice. Simbolizare. . 2
platforma eLearning

. o . . ) Suport de curs si tutoriat pe
Elemente privind conceptia si calculul sistemelor hidraulice. ) 4
s platforma eLearning

Suport de curs si tutoriat pe

Modelarea si simularea sistemelor hidraulice. . 4
’ platforma eLearning

Bibliografie:

Qin Zhang - Basics of Hydraulic Systems, Second Edition, CRC Press, 2019;

Ivan Gramatikov - Design of Hydraulic Systems for Lift Trucks, Edition Il, Lulu Press, USA, 2011;

Ben Wathson - Mobile Equipment Hydraulics: A systems and Troubleshooting Approach, Delmar Cengage Learning, 2010;

Radu Rosca, Dan Ddscaleac. s.a. - Autovehicule speciale si utilaje, Editura Politehnium lasi, 2006;

Vasiliu Nicolae si Vasiliu Daniela - Actionari hidraulice si pneumatice, E.Tehnica, Bucuresti 2005;

Vasiliu Nicolae, Vasiliu Daniela s.a. Mecanica fluidelor si sisteme hidraulice, E.Tehnica, Bucuresti 1999;

Material didactic in tehnologie IFR: Abditancei Horia - Actiondri hidraulice si pneumatice, curs in tehnologie IFR (format electronic), pentru anul
IIl, sem.l;

Material didactic in tehnologie IFR: Leahu Cristian loan - Sisteme hidraulice pentru aplicatii mobile, curs in tehnologie IFR (format electronic),
pentru anul |, sem.ll, actualizat 2019.

Nr. de
82.L/P Metode de predare-invatare Observatii
ore
8.2.1. Laborator
) ) . L ) Expunere, discurs interactiv,
L1-Echipamente hidraulice. Constructie si functionare. ) 2
T ' studiu de caz
L2, L3-Sisteme hidraulice cu aplicatie la autovehicule. Structura si Expunere, discurs interactiv, 4
functionare. studiu de caz
. . L Expunere, discurs interactiv,
L4-Reprezentarea schemelor hidraulice. Aplicatii. 2

studiu de caz.

. . . . ) Expunere, discurs interactiv.
L5-Calcul de dimensionare a sistemelor hidraulice. N . 2
Invatare prin probleme.

Expunere, discurs interactiv,

L6-Analiza defectiunilor sistemelor hidraulice. . 2
' studiu de caz.
Expunere, discurs interactiv,
L7-Recuperare lucrari de laborator (max. o lucrare). Evaluare. studiu de caz. 2

Evaluare

8.2.2. Proiect

Tema de proiect: Studiul si proiectarea sistemului hidraulic al unei | |
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aplicatii mobile care sa contind cel putin doi cilindri comandati prin
intermediul a unui distribuitor cu 3 pozitii. Se cere: descrierea
aplicatiei mobile; studiul asupra sistemului hidraulic; schema
hidraulica; calculul parametrilor specifici; solutii de
modificare/imbundtatire; desen al unor componente hidraulice.

Expunere, discurs interactiv,

P1-Atribuirea temei de proiect si clarificarea cerintelor. . 2
! ! exemplificari.

P2-Descrierea aplicatiei mobile care contine sistemul hidraulic Expunere, discurs interactiv, )
studiat. studiu individual.
P3-Prezentarea structurii sistemului hidraulic. Descrierea Expunere, discurs interactiv, 5
echipamentelor hidraulice utilizate. studiu individual.
P4-Reprezentarea schemei hidraulice si desenarea unor Expunere, discurs interactiv, )
componente hidraulice. studiu individual.
P5-Calcularea parametrilor specifici principali ai sistemului hidraulic | ~ )

. o . . Invatare prin probleme. 2
si compararea lor cu valorile din cataloagele din domeniu. !
P6-Analiza sistemului hidraulic. Posibilitati de Expunere, discurs interactiv, 5
modificare/imbundtatire. Formularea concluziilor finale. studiu individual.
P7-Evaluarea proiectului. 2

Bibliografie:

1. Qin Zhang - Basics of Hydraulic Systems, Second Edition, CRC Press, 2019;

2. Leahu Cristian-loan, Mircea Nastdsoiu s.a. - Some Considerations on Optimal Placement of the Arm Hydraulic Cylinder to an Excavator. In:
The 30th SIAR International Congress of Automotive and Transport Engineering, SMATCraiova, Romania, 2019;

Ivan Gramatikov - Design of Hydraulic Systems for Lift Trucks, Edition Il, Lulu Press, USA, 2011;

Ben Wathson - Mobile Equipment Hydraulics: A systems and Troubleshooting Approach, Delmar Cengage Learning, 2010;

Radu Rosca, Dan Ddscaleac. s.a. - Autovehicule speciale si utilaje, Editura Politehnium lasi, 2006;

Vasiliu Nicolae si Vasiliu Daniela - Actionari hidraulice si pneumatice, E.Tehnica, Bucuresti 2005;

Vasiliu Nicolae,Vasiliu Daniela s.a. Mecanica fluidelor si sisteme hidraulice, E.Tehnicd, Bucuresti 1999;

*** Standarde de profil, cataloage de echipamente;

o O N oUW

Material didactic in tehnologie IFR: Abaitancei Horia - Actiondri hidraulice si pneumatice, curs in tehnologie IFR (format electronic), pentru
anul lll, sem.l;
Material didactic in tehnologie IFR: Leahu Cristian loan - Sisteme hidraulice pentru aplicatii mobile, curs in tehnologie IFR (format electronic),

pentru anul |, sem.ll, actualizat 2023.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Tntregul continut al disciplinei urmdreste, conform cerintelor angajatorilor din domeniu, ca prin asimilarea cunostintelor privind sistemele
hidraulice, utilizand rationamente logice, sd creasca capabilitatea studentilor masteranzi de a gasi solutii tehnice de dezvoltare a sistemelor

hidraulice, dar si de a identifica si elimina deficientele apdrute in timpul exploatarii acestora.

10. Evaluare
. o L 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . L
din nota finald
10.4. Al (curs) Asimilarea si utilizarea corectd a .
. o . . . Examen scris 60 %
cunostintelor privind sistemele hidraulice
Capacitatea de a configura un circuit )
) ) . ) Colocviu de laborator 20%
hidraulic conform cerintelor impuse
105.TC/AA/ST/L/P - - —
Calitatea proiectului si ) ) )
o . . Sustinerea proiectului 20%
corectitudinea rdspunsurilor

10.6. Standard minim de performanta

0 Sa recunoascd componentele hidraulice simbolizate in schemele hidraulice de bazg;

0 Sainteleaga modul de functionarea a sistemelor hidraulice pe baza schemelor acestora;

0 Sd cunoasca modalitdtile de reglare si control a debitelor si presiunilor din circuitele hidraulice;

0 Sd realizeze schema unui sistem hidraulic in conditiile in care se cunosc rolul si caracteristicile acestuia;
0 Sa fie capabil sd calculeze parametrii principali ai sistemelor hidraulice pentru aplicatii mobile;

0 Sd stie sd utilizeze cataloagele cu echipamente hidraulice.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09./2024 si aprobatd in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09./2024.

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4 3



Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,

Decanul facultétii Directorul de departament - . ‘
X Qﬂ S Cem I -~ -
) ) iy
e -

Sef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU, Sef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU,
Titularul de curs (Al) ! Titularul de laborator / proiect (L/P) f A -

A A& NPV
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fata; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitdti de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Sisteme de siguranta pasiva
2.2. Coordonatorul de disciplind Soica Adrian
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Soica Adrian
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
| Il C disciplinei
ISeipiine! Obligativitate | DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 1/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) s
e 42 | dincare:3.5. Al 14 | 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/P? 14/14/0
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 43
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 34

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Caroserii si sisteme de siguranta pasivd, Calculul si constructia autovehiculelor

4.2, de competente Utilizare computer

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului Computer, videoproiector

5.2. de desfasurare a seminarului /

laboratorului / proiectului

Abilitati de utilizare a aplicatiilor specifice proiectarii subansamblurilor autovehiculelor

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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CP.2 Capacitatea de a efectua cercetare de piatd prin culegerea si evaluarea datelor privind piata tintd si potentialii clienti, pentru a
facilita dezvoltarea strategica si studiile de fezabilitate
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master:
- Realizeaza calcule precise cu privire la timpul necesar pentru indeplinirea viitoarelor sarcini tehnice pe baza informatiilor si
observatiilor din trecut si din prezent sau estimeaza durata de lucru a sarcinilor individuale n cadrul unui anumit proiect.
- Efectueaza evaluarea potentialului unui proiect, unui plan, unei propuneri sau unei idei noi. Realizeaza un studiu standardizat
care se bazeaza pe investigatii si cercetdri aprofundate pentru a sprijini procesul decizional.
CP.3 Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteaza componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aprobd proiecte tehnice)
Rezultate ale invatdrii pentru absolventul programului de studiu de master pot fi:
- capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
- utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;
- aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe

%E solutii pentru probleme specifice;
-g - planificarea si gestionarea diversele tipuri de resurse (umane, financiare, termene) a activitatilor si
“g - proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;
3 - pregatirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testdrii conceptelor si a posibilitdtilor de reproducere; crearea
g prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;
a - elaborarea protocoalelor de testare a componentelor si echipamentelor autovehiculelor;
§ - aprobarea proiectului tehnic al produsului finit in vederea fabricdrii si asambldrii efective a produsului.
CP.7 Capacitatea de imbunatatire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:
- sa inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura ca echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;
- sda combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;
- Sa aplice standardele de securitate de baza si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate
de utilizarea echipamentelor tehnice.
CP.8 Efectuarea de testari si determindri practice
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:
- Sd execute incercdri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;
- Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.
- Sa culeaga date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.
= @ CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
g % independentd profesionald
§ @ CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa
5
7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Urmadreste sensibilizarea auditorului asupra problemelor de siguranta pasiva a automobilelor,

prin studierea solutiilor constructive ale acestora, de asemenea, disciplina faciliteaza fixarea si
valorificarea cunostintelor de la majoritatea disciplinelor fundamentale si de specialitate

7.2. Obiectivele specifice Disciplina " Sisteme de sigurantd pasivd" asigura completarea cunoasterii, intelegerii si folosirii

limbajului specific ingineriei autovehiculelor. Absolventii pot explica, transfera si valorifica
cunostinte de complexitate medie, pot identifica, analiza si rezolva probleme de cercetare din
domeniul autovehiculelor. Sunt dobandite competente privind lucrul in echipd, de identificare a
propriilor resurse de documentare si invdtare, de constientizare a nevoii de formare
profesionala si stiintificd continud, de utilizare eficientd si performanta a tehnicii de calcul.

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii
ore
1. Cercetari privind siguranta pasivd a pietonilor
e  metode de evaluare a accidentelor
e vatdamadri la nivelul capului expunere in tehnologie ID 4
. vatamari la nivelul toracelui
. vdtamadri la nivelul membrelor inferioare
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2. Modele matematice ale pietonului
. modele matematice simple (monomasa) N .
. . . expunere in tehnologie ID 4
e  modele matematice formate din mai multe mase
rigide
3. Cercetdri experimentale privind colizunile de tipul
autoturism-pieton
e  stabilirea fazelor impactului
e utilizarea aparaturii de achizitie date expunere in tehnologie ID 4
e  constructia manechinelor antropometrice
e  pregdtirea autovehiculului Tn vederea cercetdrii
experimentale
4. Normative si regulamente privind siguranta pasivd a N .
) ] ! ! expunere in tehnologie ID 2
pietonilor
Bibliografie:
1. Soica, A, Cercetari in domeniul sigurantei pasive a autovehiculului, Brasov 2015, ISBN 978-606-19-0661-1, 175 pp.
2. Soica, A, Caroserii si sisteme de sigurantd pasivd, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0928-5, 212 pp.
3. Budalg, A, So0ica, A, Centuri de siguranta, indrumar de laborator si proiect, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0929-2, 146 pp.
Soica, A, Siguranta pasiva a autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, Bragov 2010, ISBN 978-973-598-739-8.
Beles, H., Soica, A, Siguran a activa si pasivd a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-606-10-
0651-9.
6. Ispas, N, Soica, A, Beles, H., Expertiza si dinamica accidentelor rutiere, Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-
606-10-0652-6.
7. Soica, A, Chiry, A, Ispas, N., Huminic, A., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasiva |, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,
Brasov 2005, ISBN 973 — 635 — 460 — 1.
8. Soica, A, Caroserii si sisteme pentru siguran a pasiva ll, Editura Universitdtii Transilvania din Bragov, Bragov 2008, ISBN 978 - 973 —
598 — 354 - 3.
9. (Campian, V.0, Soica, A, incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, ISBN 973 — 735 -
306 - 0 Brasov, 2004
10. Soica, A, s.a., Caroserii i sisteme pentru siguranta pasivd, Reprografia Universitdtii Transilvania din Bragov — 2003.
11. ***Standarde internationale pentru manechine antropometrice destinate incercarilor de coliziune la impact lateral. ISO/TR 9790-1-6.
12. ***Standarde internationale privind omologarea si testarea la coliziune a autovehiculelor (R 29 — ECE ONU, R 26 — ECE ONU, R 42 —
ECE ONU, R 96 — ECE ONU, NHTSA 214).
8.2. AT/SF [temele dezbdtute in cadrul tutorialelor/seminarelor, Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
conform calendarului disciplinei] ore
S1-Organizarea postului de conducere al autovehiculului Referat, scheme 2
S2-Sistemul Airbag - Stabilirea cantitatii de combustibil nececsara Referat, scheme, calcul MathCad )
umflarii airbagului
S3-Criterii de vatamare- deteminare valori HIC Referat, scheme, calcul MathCad 2
S4, S5-Simularea coliziunilor frontale dintre autovehicule, Aplicatie PC Crash, calcul
determinarea deformatiilor si a coeficientului global de rigiditate a MathCad, referat 4
structurii
S6, S7-Aparaturd de mdsurare utilizata la testarea si omologarea Referat, scheme, montaj 4
vehiculelor privind siguranta pasivd a acestora
Bibliografie:
1. Soica, A, Cercetari in domeniul sigurantei pasive a autovehiculului, Brasov 2015, ISBN 978-606-19-0661-1, 175 pp.
2. Soica, A, Caroserii si sisteme de sigurantd pasivd, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0928-5, 212 pp.
3. Budalg, A, Soica, A, Centuri de sigurants, indrumar de laborator si proiect, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0929-2, 146 pp.
4. Soica, A, Siguranta pasiva a autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, Bragov 2010, ISBN 978-973-598-739-8.
5 Beles, H., Soica, A, Siguran a activa si pasivd a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-606-10-
0651-9.
6. Ispas, N, Soica, A, Beles, H., Expertiza si dinamica accidentelor rutiere, Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-
606-10-0652-6.
7. Soica, A, Chiru, A, Ispas, N., Huminic, A., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasiva I, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,
Brasov 2005, ISBN 973 — 635 — 460 — 1.
8. Soica, A, Caroserii si sisteme pentru siguran a pasiva ll, Editura Universitdtii Transilvania din Bragov, Bragov 2008, ISBN 978 - 973 -
598 — 354 — 3.
9. Campian, V.0, Soica, A, Incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Brasov, ISBN 973 — 735 —

306 — 0 Brasov, 2004
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10. Soica, A, s.a., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasiva, Reprografia Universitatii Transilvania din Bragov — 2003.

11. ***Standarde internationale pentru manechine antropometrice destinate incercdrilor de coliziune la impact lateral. ISO/TR 9790-1-6.

12. ***Standarde internationale privind omologarea si testarea la coliziune a autovehiculelor (R 29 — ECE ONU, R 26 — ECE ONU, R 42 —

ECE ONU, R 96 — ECE ONU, NHTSA 214).

L Metode de transmitere a Nr. de .
8.3. TC/ST [temele de control, conform calendarului disciplinei] . o Observatii
informatiei ore '

TC 1. State of art asupra cunistintelor de dezvoltare al unui sistem

de siguranta pasivd al autovehiculelor.

Probleme tratate: n cadrul tutorialelor si prin

1. Rolul sistemului comunicare bidirectionald (pe ) tema prevdzuta in

2. Descriere, parti componente platforma, prin e-mail calendarul disciplinei

3. Scheme, diagrame functionale institutional)

4. Limitari ale sistemului si propuneri directii pentru imbunatatirea

acestuia.

TC 2. Studiu de caz privind analiza unui accident rutier dintre un | in cadrul tutorialelor si prin

autoturism si un pieton. comunicare bidirectionald (pe 5 tema prevdzuta in
platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
institutional)

TC 3. Determinarea analitica a legii de variatie a unghiului de | in cadrul tutorialelor si prin

rabatere a pietonului monomasa pe capota unui autoturism. comunicare bidirectionala (pe 5 tema prevdzuta in
platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
institutional)

1.

Bibliografie:

Qoica, A, Cercetari in domeniul sigurantei pasive a autovehiculului, Brasov 2015, ISBN 978-606-19-0661-1, 175 pp.

2. Soica, A, Caroserii si sisteme de siguranta pasiva, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0928-5, 212 pp.
3. Budala, A, Soica, A, Centuri de sigurantd, indrumar de laborator si proiect, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0929-2, 146 pp.
Qoica, A, Siguranta pasiva a autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, Bragov 2010, ISBN 978-973-598-739-8.
Beles, H., Soica, A, Siguran a activd si pasivd a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-606-10-
0651-9.
6. Ispas, N., Soica, A, Beleg, H., Expertiza si dinamica accidentelor rutiere, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-
606-10-0652-6.
7. So0ica, A, Chiry, A, Ispas, N., Huminic, A., Caroserii si sisteme pentru sigurantd pasiva |, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,
Brasov 2005, ISBN 973 — 635 — 460 - 1.
8. %o0ica, A, Caroserii si sisteme pentru siguran a pasiva ll, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, Bragov 2008, ISBN 978 — 973 -
598 — 354 — 3.
9. Campian, V.0, Soica, A, incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Brasov, ISBN 973 — 735 —
306 — 0 Brasov, 2004
10. So0ica, A, s.a., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasivd, Reprografia Universitatii Transilvania din Bragov — 2003.
11. ***Standarde internationale pentru manechine antropometrice destinate incercdrilor de coliziune la impact lateral. ISO/TR 9790-1-6.
12. ***Standarde internationale privind omologarea si testarea la coliziune a autovehiculelor (R 29 — ECE ONU, R 26 — ECE ONU, R 42 -
ECE ONU, R 96 — ECE ONU, NHTSA 214).
8.4.AA/ L/ P [aplicatiile de tip AA si L / temele de proiect, conform Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
calendarului disciplinei] ore
L1-Organizarea postului de conducere al autovehiculului Referate laborator 2
L2, L3-Sistemul Airbag Referate laborator 4
L4, L5-Sistemul centura de siguranta Referate laborator 4
L6, L7-Aparatura de masurare utilizata la testarea si omologarea Referate laborator, inregistrare 4
vehiculelor privind siguranta pasivd a acestora date
Bibliografie:
1. So0ica, A, Cercetari in domeniul sigurantei pasive a autovehiculului, Brasov 2015, ISBN 978-606-19-0661-1, 175 pp.
2. So0ica, A, Caroserii si sisteme de sigurantd pasivd, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0928-5, 212 pp.
3. Budala, A, So0ica, A, Centuri de siguranta, indrumar de laborator si proiect, Brasov 2017, ISBN 978-606-19-0929-2, 146 pp.
4. Soica, A, Siguranta pasiva a autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, Bragov 2010, ISBN 978-973-598-739-8.
5. Beleg, H., So0ica, A, Siguran a activa si pasivd a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-606-10-
0651-9.
6. Ispas, N, Soica, A, Beles, H., Expertiza si dinamica accidentelor rutiere, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011, ISBN 978-

606-10-0652-6.
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7. Soica, A, Chiry, A, Ispas, N., Huminic, A., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasiva |, Editura Universitatii Transilvania din Brasov,
Brasov 2005, ISBN 973 — 635 — 460 - 1.

8. Soica, A, Caroserii si sisteme pentru siguran a pasiva I, Editura Universitdtii Transilvania din Bragov, Bragov 2008, ISBN 978 — 973 —
598 - 354 - 3.

9. Campian, V.0, Soica, A, Incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Brasov, ISBN 973 — 735 —
306 - 0 Brasov, 2004

10. Soica, A, s.a., Caroserii si sisteme pentru siguranta pasiva, Reprografia Universitatii Transilvania din Bragov — 2003.

11. ***Standarde internationale pentru manechine antropometrice destinate incercdrilor de coliziune la impact lateral. ISO/TR 9790-1-6.

12. ***Standarde internationale privind omologarea si testarea la coliziune a autovehiculelor (R 29 — ECE ONU, R 26 — ECE ONU, R 42 —
ECE ONU, R 96 — ECE ONU, NHTSA 214).

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Prininsusirea conceptelor teoretico-metodologice si abordarea aspectelor practice incluse in disciplina, studentii dobandesc un bagaj de
cunostinte consistent,
e Cursul respecta continutul oferit de programele de specializare din SUA si tdri europene.

10. Evaluare

10.3. Pondere
din nota finala
10.4. Al (curs) -
105.TC/AA/ST/L/P Verificare referate, teme de control 100%

10.6. Standard minim de performanta

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

Realizarea integrald a lucrdrilor de laborator si a temelor de control, obtinerea notei minime de promovare

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09./2024 si aprobatd in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09./2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA
Decanul facultatii Directorul de departament

& c am 7_ Ll
1

Prof.dr.ing. Adrian SOICA Prof.dr.ing. Adrian SOICA
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/ P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Sisteme de siguranta activa ale autovehiculelor
2.2. Coordonatorul de disciplina Soica Adrian
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Soica Adrian
2.7. Regimul Continut® DAP
2.4. Anul de studii | 2.5. Semestrul Il 2.6. Tipul de evaluare C L
disciplinei Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 1/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) s
N 42 | dincare:3.5. Al 14 | 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/P? 14/14/0
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 43
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 34

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum Dinamica autovehiculelor, Calculul si constructia autovehiculelor

4.2. de competente Utilizare computer

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului Computer, videoproiector

5.2. de desfasurare a seminarului / o . . - e . .
Abilitdti de utilizare a aplicatiilor specifice proiectdrii subansamblurilor autovehiculelor

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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CP.2 Capacitatea de a efectua cercetare de piatd prin culegerea si evaluarea datelor privind piata tintd si potentialii clienti, pentru a
facilita dezvoltarea strategica si studiile de fezabilitate
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master:
- Realizeaza calcule precise cu privire la timpul necesar pentru indeplinirea viitoarelor sarcini tehnice pe baza informatiilor si
observatiilor din trecut si din prezent sau estimeaza durata de lucru a sarcinilor individuale in cadrul unui anumit proiect.
- Efectueaza evaluarea potentialului unui proiect, unui plan, unei propuneri sau unei idei noi. Realizeazd un studiu
standardizat care se bazeaza pe investigatii si cercetdri aprofundate pentru a sprijini procesul decizional.
CP.3 Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executd calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteaza componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aprobd proiecte tehnice)
Rezultate ale invatdrii pentru absolventul programului de studiu de master pot fi:
- capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
- utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;
- aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a

%E concepe solutii pentru probleme specifice;
-g - planificarea si gestionarea diversele tipuri de resurse (umane, financiare, termene) a activitdtilor si
“g - proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;
3 - pregatirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testarii conceptelor si a posibilitatilor de reproducere; crearea
g prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;
a - elaborarea protocoalelor de testare a componentelor si echipamentelor autovehiculelor;
§ - aprobarea proiectului tehnic al produsului finit in vederea fabricdrii si asambldrii efective a produsului.
CP.7 Capacitatea de imbunatatire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:
- sa inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respecta legislatia in materie de sigurantd si mediu;
- sd combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de sigurantd pentru proiectarea
autovehiculelor, cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;
- Sa aplice standardele de securitate de baza si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile
legate de utilizarea echipamentelor tehnice.
CP.8 Efectuarea de testari si determindri practice
Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:
- Sd execute Tncercari experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru
a le testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;
- Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.
- Sd culeaga date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.
= @ CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
g % independentd profesionald
§ @ CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa
5

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Urmadreste sensibilizarea auditorului asupra problemelor de sigurantd activa a automobilelor,
prin studierea solutiilor constructive ale acestora, de asemenea, disciplina faciliteaza fixarea si
valorificarea cunostintelor de la majoritatea disciplinelor fundamentale si de specialitate

7.2. Obiectivele specifice Disciplina " Sisteme de sigurantd activa ale autovehiculelor" asigura completarea cunoasterii,

intelegerii si folosirii limbajului specific ingineriei autovehiculelor. Absolventii pot explica,
transfera si valorifica cunostinte de complexitate medie, pot identifica, analiza si rezolva
probleme de cercetare din domeniul autovehiculelor. Sunt dobandite competente privind lucrul
n echipd, de identificare a propriilor resurse de documentare siinvatare, de constientizare a
nevoii de formare profesionala si stiintificd continud, de utilizare eficientd si performanta a
tehnicii de calcul.

8. Continuturi

8.1. Al

Metode de predare Nr. de Observatii
ore

Siguranta autovehiculelor, notiuni generale, definitii expunere in tehnologie ID 2
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Sistemul de franare, element al sigurantei active

Dinamica proecesului de franare

Sistemul de franare electro-hidraulic N .
. R ) expunere in tehnologie ID 4
Sistemul de franare electro-mecanic

Sistemul de franare cu asistare electrica

Sisteme de control a dinamicii miscarii autovehiculelor

Sistemul ABS
Sistemul ASR expunere in tehnologie ID 4
Sistemul ESP

Sistemul de asistare a directiei

Sisteme complementare de asigurare a sigurantei active

Sistemul de suspensie activd si adaptiva
Sistemul adaptiv de control al vitezei de deplasare expunere in tehnologie ID 4
Sistemul de control al presiunii din pneuri
Sistemul de iluminare

Bibliografie:
1. Soica, A, Campian, 0., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.
2. Beleg, H., Soica, A, Siguranta activd si pasiva a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011.
3. Soica, A, Cdmpian 0., Ciolan Gh., Preda I, Truscd, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Bragov 2014. ISBN 976-606-19-0346-
7,290 pp.
Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg,New-York, 1998.
Gillespie, T.D.: Fundamentals of VVehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.
Rajesh, R., Vehicle Dynamics and Control, Springer, 2012.
8.2. AT/SF [temele dezbdtute in cadrul tutorialelor/seminarelor, Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
conform calendarului disciplinei] ore
S1, S2-Aparatura de achizitie a datelor experimentale pentru studiu| Referat, scheme 4
autovehiculelor
S3-Calcul de dimensionare a unui sistem de franare mecanic cu Referat, scheme, calcul MathCad 5
disc sau tambur
S4, S5-Determinarea teoreticd a performantelor de franare ale | Referat, scheme, calcul MathCad 4
autovehiculelor
S6, S7-Suspensia autovehiculelor Aplicatie PC Crash, calcul 4
MathCad, referat
Bibliografie:
1. Soica, A, Campian, 0., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.

2. Beleg, H., Soica, A, Siguranta activa si pasiva a autovehiculelor, Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2011.
3. Soica, A, Campian 0., Ciolan Gh., Preda |, Truscd, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Bragov 2014. ISBN 976-606-19-0346-
7,290 pp.
4. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg,New-York, 1998.
5 Gillespie, T.D.: Fundamentals of \Vehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.
Rajesh, R., Vehicle Dynamics and Control, Springer, 2012.
o Metode de transmitere a Nr. de .
8.3. TC/ST [temele de control, conform calendarului disciplinei] . o Observatii
informatiei ore ’

State of art asupra cunostintelor de dezvoltare al unui sistem de
sigurantd activa al autovehiculelor.

Probleme tratate:

1. Rolul sistemului

2. Descriere, parti componente

3. Scheme, diagrame functionale

4. Limitari ale sistemului si propuneri directii pentru imbunatatirea

n cadrul tutorialelor si prin
comunicare bidirectionald (pe temd prevdzuta in

platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
institutional)

acestuia.
Bibliografie:
1. Soica, A, Campian, O., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.
2. Beleg, H, Soica, A, Siguranta activa si pasiva a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011.
3. Soica, A, Campian 0., Ciolan Gh., Preda I, Truscd, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Bragov 2014. ISBN 976-606-19-0346-
7,290 pp.
4. Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg,New-York, 1998.

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4




5.  Gillespie,T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.
6. Rajesh, R., Vehicle Dynamics and Control, Springer, 2012.

8.4. AA/ L/ P [aplicatiile de tip AA i L / temele de proiect, conform Metode de predare-invatare Nr. de
calendarului disciplinei] ore
L1, L2, L3-Sisteme de franare

L4, L5-Sisteme de control a dinamicii miscarii autovehiculelor

Observatii

Referate laborator 6

Referate laborator

L6, L7-Sistemul de suspensie Referate laborator 4

Bibliografie:

1. Soica, A, Campian, 0., Complemente de dinamica autovehiculelor, curs in format ID-IFR, Brasov, 2014.

2. Beleg, H, Soica, A, Siguranta activd si pasiva a autovehiculelor, Editura Universitdtii din Oradea, Oradea 2011.

3. Soica, A, Cdmpian 0., Ciolan Gh., Preda |, Truscd, D., Elemente de dinamica autovehiculelor, Brasov 2014. ISBN 976-606-19-0346-
7,290 pp.
Mitschke,M. Dynamik der Kraftfahrzeuge, Springer-Verlag, Berlin, Heidelberg,New-York, 1998.
Gillespie, T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamic, SAE, inc400 CoomonwealthDrive Warrendale PA 15096-6001, 1995.
Rajesh, R., Vehicle Dynamics and Control, Springer, 2012.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Prininsusirea conceptelor teoretico-metodologice si abordarea aspectelor practice incluse in disciplina, studentii dobandesc un bagaj de
cunostinte consistent,
. Cursul respectd continutul oferit de programele de specializare din SUA si tari europene.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare . _—
din nota finald

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.4. Al (curs) -
105.TC/AA/ST/L/P
10.6. Standard minim de performanta

Verificare referate teme de control 100%

Realizarea integrald a lucrdrilor de laborator si a temelor de control, obtinerea notei minime de promovare

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09./2024 si aprobatd in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09./2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA
Decanul facultatii

& c am
]

Prof.dr.ing. Adrian SOICA
Titularul de curs (Al)

Nota:

Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA
Directorul de departament

Prof.dr.ing. Adrian SOICA
Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /

programelor de studii universitare in vigoare).
2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS

(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /

DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem

tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

9 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria Autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invatamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Proceduri si echipamente de testare a autovehiculelor si componentelor acestora
2.2. Coordonatorul de disciplina Prof.dr.ing. Gheorghe CIOLAN
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof.dr.ing. Gheorghe CIOLAN
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
| I E disciplinei
P Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 | dincare:3.5. Al 28 | 3.6.ST+SF/L/P? 0/14/0
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 39
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 38

3.4.4. Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / calculatoare
laboratorului / proiectului software de calcul matematic general (Mathcad)

videoproiector

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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Competente profesionale

CP.2. Capacitatea de a efectua cercetare de piata prin culegerea si evaluarea datelor privind piata tinta si potentialii clienti, pentru a
facilita dezvoltarea strategicd si studiile de fezabilitate

Ri.2.1. Absolventul efectueazi cercetare de piatd in vederea evaludrii pozitiei firmei pe piatd (cota de piatd, nivelul de atractivitate a
ofertelor, gradul de cunoastere a marcii);

Ri.2.2. Absolventul efectueazi cercetare de piatd in vederea ludrii deciziilor de lansare a unor produse, servicii sau campanii sau a
ajustdrii acestora pentru cresterea impactului in cadrul pietei tinta;

Ri.2.3. Absolventul realizeazi calcule precise cu privire la timpul necesar pentru indeplinirea viitoarelor sarcini tehnice pe baza
informatiilor si observatiilor din trecut si din prezent sau estimeaza durata de lucru a sarcinilor individuale in cadrul unui anumit
proiect;

Ri.2.4. Absolventul efectueazd evaluarea potentialului unui proiect, unui plan, unei propuneri sau unei idei noi. Realizeaza un studiu
standardizat care se bazeaza pe investigatii si cercetdri aprofundate pentru a sprijini procesul decizional.

CP.4. Efectuarea cercetarii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebdri in domeniu prin cercetarea, imbunatatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetirii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil s3 sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
RI.4.5. Absolventul este capabil s interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.7 Capacitatea de imbunatatire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.7.1. sa inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura ca echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;

RI.7.2. s& combine ingineria mecanicd, electrica, electronica, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

Competente transversale

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de muncd si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald.

Ri.1.1. S& dea dovadi de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sa ia decizii alegand din mai
multe posibilitati alternative.

RI.1.2. 53 dea dovadi de initiativd, sd fie proactiv.

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipd.

RI.2.1. S&-si desfasoare munca intr-o echipa.

RI.2.1. 53 se adreseze unui public, sa tind un discurs, sd facd o prezentare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
7.1. Obiectivul general al disciplinei Disciplina "Logistica sistemelor de transport” are ca obiective dezvoltarea de competente
cognitive si aplicativ-practice privind cunoasterea conceptelor de logistica.
Dezvoltarea competentelor aplicativ-practice sunt realizate prin lucrdrile de laborator care
urmadresc factorii care influenteazd activitatile logistice si sistemele de optimizare a activitatilor
logistice.
7.2. Obiectivele specifice Disciplina "Logistica sistemelor de transport" asigurd completarea cunoasterii, intelegerii si

folosirii limbajului specific logisticii in transporturi. Absolventii pot explica, transfera si valorifica
cunostinte de complexitate medie, pot identifica, analiza si rezolva probleme logistica in
transporturi. Sunt dobandite competente privind lucrul in echipa, de identificare a propriilor
resurse de documentare si invdtare, de constientizare a nevoii de formare profesionald si

stiintifica continua, de utilizare eficientd si performanta a tehnicii de cercetare si de calcul.

8. Continuturi

Nr. de N
8.1. Al Metode de predare Observatii
ore
L L Suport de curs si tutoriat pe
1. Logistica — element de competitivitate . 2
platforma eLearning
L Suport de curs si tutoriat pe
2. Conceptul de logistica ) 2
platforma eLearning
A . . Suport de curs si tutoriat pe
3. Logistica in intreprinderi ) 2
platforma eLearning
. e e Suport de curs si tutoriat pe
4. Externalizarea activitatilor de logistica ) 2
! platforma eLearning
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. - . Suport de curs si tutoriat pe
5. Optimizarea mijloacelor de aprovizionare ) 2
platforma eLearning

_— . Suport de curs si tutoriat pe
6. Lantul Logistic (Supply Chain) ] 4
! platforma eLearning

- N Suport de curs si tutoriat pe
7. Abordarea manageriald a logisticii ) 2
platforma eLearning

) ) L Suport de curs si tutoriat pe
8. Elemente de configurare a structurilor logistice . 2
platforma eLearning

9. Criterii pentru conceperea unei strategii eficiente a lantului Suport de curs si tutoriat pe
logistic platforma eLearning

- o Suport de curs si tutoriat pe
10. Optimizarea transportului uzinal ) 2
platforma eLearning

- T - Suport de curs si tutoriat pe
11. Factorii umani si activitdtile logistice ) 2
platforma eLearning

. - - Suport de curs si tutoriat pe
12. Sisteme de optimizare a logisticii ) 4
platforma eLearning

Bibliografie:

1.Martin Cristopher, Developing Customer Service Strategies, in John Gattorna (ed.), “The Gower Handbook of Logistics and Distribution
Management”, Fourth Edition, Gower Publishing Company Ltd., 1990.

2.James C. Johnson, Donald F. Wood, Contemporary Logistics, 5th edition, Macmillan Publishing Company, New York, 1993.

3.Warren Blanding, Customer service Logistics, in ,Proocedings of the Council of Logistics Management”, Vol. |, Anaheim, CA, October 5-8,
1986.

4.Balan C,"Logistica”,ed.Uranus,Bucuresti, 2004

5.Chopra Sunil, Meind| Peter, “Supply Chain Management-Strategy, Planning and Operation”third Edition, Pearson Prentice-Hall, 2006
6.Gattorna John L. (coordonator ) : “Managementul logisticii si distribu iei” Ed. Teora 1999, 2001. Advanced Vehicle Technology. Butterworth-
Heinemann (Elsevier), 2002.

7.*** Bosch Automotive Handbook. 5th Edition, Plochingen, Germany, 2004.

Nr. de
82.L/P Metode de predare-invatare Observatii
ore

8.2.1. Laborator

. ) Expunere, discurs interactiv,
L1 - Etapele transportului — studiu de caz ) 2
problematizare

Expunere, discurs interactiv,
L2 - Modalitati de transport. activitati in grupuri mici, efectuare 4
de mdsuratori.

Expunere, discurs interactiv,
L3 - Analiza costurilor pe moduri de transport. activitati in grupuri mici, efectuare 2
de masuratori.

. . . Expunere, discurs interactiv,
L4 - Evaluarea si urmarirea serviciilor e ) 4
invatare prin probleme.

Expunere, discurs interactiv,
L5 - Gestionarea stocurilor activitati in grupuri mici, efectuare 2
de masuratori.

Expunere, discurs interactiv,
L6 - Managementul stocurilor—studii de caz activitati in grupuri mici, efectuare 2
de mdsuratori.

Expunere, discurs interactiv,
L7 - Stabilirea traseelor circuitelor logistice activitati in grupuri mici, efectuare 2

de masuratori.

Bibliografie:

1.Cercetdri practice si teoretice in Managementul Urban, Elaborarea strategiilor logistice, Catedra de Comer , Academia de Studii Economice,
Bucuresti Romania

2.Balan C,"Logistica”,ed.Uranus,Bucuresti, 2004

3.Gattorna John L. (coordonator ) : "Managementul logisticii si distribu iei” Ed. Teora 1999, 2001.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

In vederea schitirii continutului si alegerii metodelor de predare/invétare au fost purtate discutii cu specialisti din domeniu. La discutiile legate
de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte departamente sau in alte institutii
de fnvatamant superior. intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu.
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10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . L
din nota finald

Gradul de asimilare al cunostintelor,
intelegerea si asimilarea notiunilor

10.4. Al (curs) o Examen scris 80 %
fundamentale cu privire la testarea
autovehiculelor
Utilizarea limbajului de specialitate si . -

105.TC/AA/ST/L/P ' Sustinere lucrdri de laborator 20%

calitatea referatului pregatit.

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,

Decanul facultatii Directorul de departament
\ Poncm

Prof.dr.ing. Gheorghe CIOLAN, Prof.dr.ing. Gheorghe CIOLAN,
Titularul de curs (Al) Titularul de laborator / proiect (L /
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitdti didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria Autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invatamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Proceduri si echipamente de testare a autovehiculelor si componentelor acestora
2.2. Coordonatorul de disciplina S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
I I E disciplinei
P Obligativitate® DO

3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 | dincare:3.5. Al 28 | 3.6.ST+SF/L/P? 0/14/0
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 52
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 25
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examindri
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)
3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)

Competente profesionale

CP.1. Identificarea nevoilor pentru proiectare.

RI.1.1. S4 interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate cu privire la conditiile
tehnice.

CP.2 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

RI.2.1. S4 sintetizeze informatii, s interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse.

Ri.2.2. 54 gestioneze date din domeniul cercetirii.

CP.3 Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a
sistemelor si echipamentelor autovehiculelor.

Ri.3.1. Elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
autovehiculelor.

Ri.3.2. Evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare.

Ri.3.3. Identificarea problemelor care pot aparea si gdsirea solutiilor optime.

RI.3.4. Capacitate de selectare, achizitionarea si utilizare a echipamentelor de testare a autovehiculelor.

CP.4. Efectuarea de testdri si determindri practice.

Ri.4.1. S3 interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.4.2. S& culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.
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independentd profesionald.

multe posibilitdti alternative.

RI.1.2. 53 dea dovada de initiativd, s fie proactiv.
CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipd.
RI.2.1. S&-si desfisoare munca intr-o echipa.

Competente transversale

RI.2.1. 53 se adreseze unui public, sa tind un discurs, sd facd o prezentare.

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

Ri.1.1. S& dea dovadi de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sa ia decizii alegand din mai

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Dobandirea de cunostinte aprofundate cu privire la procedurile de testare experimentala a
autovehiculelor i a componentelor acestora. Cunoasterea echipamentelor specifice din
domeniu si dobandirea de abilitdti in utilizarea acestora.

7.2. Obiectivele specifice

a componentelor acestora.

testdrii componentelor autovehiculelor.

0 Cunoasterea principiului de functionare a echipamentelor de mdsurare.

B Cunoasterea procedurilor si rolul echipamentelor utilizate in cadrul testarii autovehiculelor si

B Cunoasterea principiului de masurare a principalilor parametri ce se mdsoara in cadrul

8. Continuturi

platforma eLearning

Nr. de .
8.1.Al Metode de predare Observatii
ore
Proceduri si conditii generale de testare a autovehiculelor, Suport de curs si tutoriat pe 5
prevederi si standarde. platforma eLearning
Prelucrarea siinterpretarea rezultatelor experimentale obtinutein | Suport de curs si tutoriat pe )
urma testdrii autovehiculelor si a componentelor acestora. platforma eLearning
Metodologia de lucru si lanturi de mdsurare in cadrul testarii Suport de curs si tutoriat pe 5
autovehiculelor si a componentelor acestora. platforma eLearning
Principii de masurare a deplasarilor liniare si unghiulare, vitezei ) )
. ) h i . Suport de curs si tutoriat pe
unghiulare, rotatilor, acceleratiilor, fortelor, impulsurilor . 4
. e platforma eLearning
(determinarea pozitiei), vibratiilor etc.
Echipamente utilizate in cadrul testarii experimentale ale Suport de curs si tutoriat pe )
autovehiculelor. platforma eLearning
) ) . ) Suport de curs si tutoriat pe
Echipamente speciale utilizate la testarea autovehiculelor. ) 2
platforma eLearning
Proceduri de determinare a parametrilor constructivi ai Suport de curs si tutoriat pe )
autovehiculelor. platforma eLearning
Proceduri de testare a componentelor transmisiei mecanice a Suport de curs si tutoriat pe )
autovehiculelor platforma eLearning
Proceduri de testare a suspensiei si a sistemului de directie al Suport de curs si tutoriat pe )
autovehicule. platforma eLearning
Proceduri de determinare pe cale experimentala a parametrilor Suport de curs si tutoriat pe )
dinamici si economici. platforma eLearning
Proceduri de determinare a parametrilor de maniabilitate si Suport de curs si tutoriat pe )
stabilitate a autovehiculelor. platforma eLearning
) ) . . Suport de curs si tutoriat pe
Proceduri de testare a autovehiculelor in conditii grele. 2

Bibliografie:

*** Standarde si regulamente europene din domeniu;

curs in tehnologie IFR (format electronic), 2019.

Popescu lon, Martinescu lonel - Fiabilitate, Editura Gryphon, Brasov 1995;
Negrus Eugen, Soare losif,, s.a. — Incercarea Autovehiculelor, Editura didacticé si Pedagocicd, Bucuresti 1983;

Campian Ovidiu, Soica Adrian — incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitdtii Transilvania din Bragov, 2004;

Campian Ovidiu - Studiul solicitarilor din transmisiile mecanice ale automobilelor, Editura Universitatii Transilvania Brasov, 2004;
Don H. Wright — Testing Automotive Materials and Components, Society of Automotive engineers, 1993;
Jaba Elisabeta — Statistica, Editura Economicd, Bucuresti, 1998;

Material didactic in tehnologie IFR: Leahu, Cristian-loan — Proceduri si echipamente de testare a autovehiculelor si a componentelor acestora,
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Nr. de
82.L/P Metode de predare-invatare Observatii
ore
8.2.1. Laborator
L1-Conditii de montarea a componentelor autovehiculelor pe Expunere, discurs interactiv, )
standurile de incercat si a amplasarii aparatelor de mdsura problematizare
. ) . Expunere, discurs interactiv,
L2, L3-Masurarea fortelor si momentelor, acceleratiilor, R o
s o B ! activitati in grupuri mici, efectuare 4
deplasdrilor liniare si unghiulare, turatiilor etc. LT
de mdsuratori.
Expunere, discurs interactiv,
L4-Testarea transmisiei mecanice activitati in grupuri mici, efectuare 2
de mdsuratori.
L5, L6-Determinarea parametrilor dinamici, de stabilitate si Expunere, discurs interactiv, 4
maniabilitate ai autovehiculelor nvatare prin probleme.
L7-Evaluare: Sustinere referat 2

Bibliografie:

Campian Ovidiu, Soica Adrian — incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitdtii Transilvania din Bragov, 2004;

Campian Ovidiu — Studiul solicitdrilor din transmisiile mecanice ale automobilelor, Editura Universitatii Transilvania Brasov, 2004;

Don H. Wright — Testing Automotive Materials and Components, Society of Automotive engineers, 1993;

Jaba Elisabeta - Statistica, Editura Economicd, Bucuresti, 1998;

Popescu lon, Martinescu lonel - Fiabilitate, Editura Gryphon, Brasov 1995;

Negrus Eugen, Soare losif,, s.a. — incercarea Autovehiculelor, Editura didacticd si Pedagocica, Bucuresti 1983;

*** Standarde si regulamente europene din domeniu;

Material didactic in tehnologie IFR: Leahu, Cristian-loan — Proceduri si echipamente de testare a autovehiculelor sia componentelor acestora,
curs in tehnologie IFR (format electronic), 2019.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul acestei discipline urmareste sa inlesneasca insusirea de cdtre studentii masteranzi a cunostintelor si abilitatilor de testare a
componentelor autovehiculelor, ceea ce reprezintd o etapd indispensabild n conceperea si dezvoltarea de autovehicule care sa detina inalte
performante de tractiune, economicitate, dinamicitate, stabilitae si maniabilitate. De asemenea, continutul disciplinei este util si in activitatile

de mentenantd si verificare desfdsurate in timpul exploatarii autovehiculelor.

10. Evaluare

10.3. Pondere

10.2. Metode de evaluare . _—
din nota finala

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare

Gradul de asimilare al cunostintelor,
intelegerea si asimilarea notiunilor

10.4. Al (curs) o Examen scris 70 %
fundamentale cu privire la testarea
autovehiculelor
Cunoasterea echipamentelor de testare
a componentelor de autovehicule si
105. TC/AA/ST/L/P metodologiile de lucru. Utilizarea Sustinere referat - studiu de caz 30%

limbajului de specialitate si calitatea

referatului pregdtit.

10.6. Standard minim de performantd

intelegerea si asimilarea cunostintelor de bazi privind procedurile si echipamentele si de testare a autovehiculelor si componentelor acestora.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09./2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09./2024.

Prof.dr.ing. loan Cadlin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,

Decanul facultatii Directorul de departament

(N 1
| Danen
$ef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU, $ef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU,

Titularul de curs (Al) Titularul de laborator / proiect (L / P)

A Mo A M

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licenta / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.
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3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /

DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

5 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

6 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invdtamant superior

Universitatea Transilvania din Brasov

1.2. Facultatea

Inginerie mecanica

1.3. Departamentul

Autovehicule si transporturi

1.4, Domeniul de studii de masterat”

Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii?

Masterat

1.6. Programul de studii

Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invatamant IFR
2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Controlul fluxului de putere si al interactiunii cu drumul

2.2. Coordonatorul de disciplina Prof.dr.ing. lon PREDA

2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof.dr.ing. lon PREDA

2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP

! | F | discplinel Obligativitate® DI

3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )

invatamant la forma IF 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/0/1
3.4. Total ore pe semestru din planul de )

Invatamant la forma ID/IFR 42 din care: 3.5. Al 28 | 36.L 0/0/14
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 56
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 29
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 20

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl)

111

3.8. Total ore pe semestru

125

3.9. Numaérul de credite®

5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

0 laborator de constructia autovehiculelor

A calculatoare

O software de calcul matematic general (Mathcad)
O videoproiector

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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Competente profesionale

CP.1. Identificarea nevoilor pentru proiectare

RI.1.1. Absolventul este capabil s3 defineasca cerintele tehnice de proiectare, prin specificarea proprietatilor tehnice ale produselor,
materialelor, metodelor, proceselor, serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitatilor, prin identificarea si abordarea nevoilor
specifice care trebuie satisfacute conform cerintelor clientului;

RI.1.2. Absolventul este capabil s asigure legitura cu inginerii din celelalte departamente pentru a asigura o intelegere comuna si
pentru a discuta proiectarea, dezvoltarea si imbundtdtirea produselor;

Ri.1.3. Absolventul este capabil si realizeze schite de proiectare pentru a contribui la elaborarea si comunicarea conceptelor de
proiectare.

CP.3. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consultd resurse
tehnice, executa calcule matematice analitice, asigurd managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteaza
componente si prototipuri, pregateste prototipuri pentru productie, aproba proiecte tehnice)

Ri.3.1. Capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
Ri.3.2. Utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

Ri.3.3. Aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice;

CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintific, s3 conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebdri in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s3 culeagi informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil sa pregateascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnica sau
evalueazd progresele acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetdtorii sa tind pasul cu descoperirile recente;

Ri.4.4. Absolventul este capabil s3 elaboreze documente de cercetare sau s sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui
proiect de cercetare desfasurat, indicand procedurile de analizd si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si
posibile interpretadri ale rezultatelor;

Ri.4.5. Absolventul este capabil si anticipeze schimbérile tehnologiei auto, si supravegheze si investigheze tendintele si evolutiile
tehnologice recente;

Ri..6. Absolventul este capabil si gestioneze date din domeniul cercetérii;

RI.4.7. Absolventul este capabil s& opereze aparate de cercetare stiintifica si de laborator;

Ri.4.8. Absolventul este capabil s sintetizeze informatii, s3 interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse
surse;

RI.4.9. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale;

Ri.4.10. Absolventul este capabil s3 dea dovadd de cunoastere aprofundati si intelegere complexd a domeniului de cercetare, inclusiv
a cercetdrii responsabile, a principiilor etice si de integritate stiintifica in materie de cercetare, respectul vietii private si a cerintelor
GDPR, legate de activitatile de cercetare dintr-o anumitd disciplind.

CP.5. Utilizarea sistemelor CAD-CAM-CAE

RI.5.1. Utilizarea programelor de inginerie asistatd de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.8. Efectuarea de testari si determindri practice

Ri.8.1. Absolventul este capabil s3 execute incercéri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe

sisteme si echipamente pentru a le testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

RI.8.2. Absolventul este capabil si interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii,

perspective noi sau solutii.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil sa dea dovada de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitati alternative;

Ri.1.3. Absolventul este capabil si poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovada de dorinta de invdtare,

RI.1.4. Absolventul este capabil sa identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echip;

RI.2.2. Absolventul este capabil s utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

Ri.2.3. Absolventul este capabil si conduci pe altii, sd coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

O Formarea de deprinderi 5i competente de modelare si optimizare a sistemului om
— vehicul — drum (autovehiculul in interactiune cu mediul inconjurator).
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B Formarea deprinderilor de concepere a autovehiculelor si a sistemelor acestora.
O Dezvoltarea de competente cognitive si aplicativ-practice privind cele mai
moderne sisteme folosite in prezent pentru optimizarea interactiunii autovehiculului
cu calea de rulare.

7.2. Obiectivele specifice O Prezentarea conceptelor, teoriilor si metodelor de baza utilizate pentru
imbundtdtirea performantelor dinamice si economice ale autovehiculelor.

a Tntelegerea fenomenelor si legilor fizice care stau la baza deplasarii si controlului
autovehiculelor.

O Utilizarea acestor legi pentru stabilirea principalilor parametri constructivi
necesari realizdrii unor autovehicule cu performante dinamice superioare.

O Conceperea modelelor dinamice si matematice de baza ale acestor sisteme
moderne ale autovehiculelor.

8 intelegerea fluxului informational necesar sistemelor electronice de sigurantd de
pe autovehicule.

O Acumularea cunostintele intr-o maniera logicg;

O Respectarea cerintelor si termenelor indicate.

8. Continuturi

8.1.Al

Metode de predare

Nr. de
ore

Observatii

1. Interactiunile autovehiculului cu mediul.

expunere in tehnologie ID

2. Fundamentele controlului autovehiculului: viteza si giratia
pe traiectorie; cerinte privind stabilitatea; atitudinea
directionald (subvirare — supravirare); limitdri fizice ale
dinamicii autovehiculului pe traiectorie.

expunere in tehnologie ID

3. Interactiunea rotii cu solul: functiunile rotilor; procesele
fizice care genereaza forta de aderentad si rezistenta la
rulare; influente asupra aderentei (alunecarea, unghiul de
cadere, sarcina pe roatd, calitatea cdii de rulare, calitatea
pneului, presiunea de umflare, temperatura).

expunere in tehnologie ID

4. Dinamica rotii cu pneu. Stabilirea directiei si mdrimii fortei
de aderentd in functie de alunecare si de incarcarea pneului.

expunere in tehnologie ID

5. Posibilitdti de optimizare a performantelor de tractiune si
de franare ale autovehiculelor.

expunere in tehnologie ID

6. Sisteme de distribuire a cuplului de tractiune si de franare
la roti; cuplaje; diferentiale; sisteme de distribuire
comandatd a cuplului (torque vectoring).

expunere in tehnologie ID

7. Optimizarea performantelor dinamice prin controlul
electronic al alunecdrii pneurilor.

expunere in tehnologie ID

8. Optimizarea performantelor dinamice prin controlul
electronic al giratiei.

expunere in tehnologie ID

9. Concepte de baza pentru organizarea sistemelor de
propulsie electrice si hibride. Regimuri de functionare.

expunere in tehnologie ID

10. Particularitdtile controlului distribuirii cuplului de
tractiune si de franare la roti in cazul vehiculelor cu sisteme
de propulsie hibride; recuperarea energiei de franare.

expunere in tehnologie ID

11. Virarea autovehiculelor: raspunsul directional (comanda
n bucla deschisa); viteza criticd; viteza caracteristica.

expunere in tehnologie ID

12. Maniabilitatea autovehiculelor (comanda in bucla
inchisa): formalizarea procesului de conducere (perceptiile si
actiunile conducatorului auto).

expunere in tehnologie ID

13. Conditii de conducere cvasi-stationare si tranzitorii;
influenta geometriei suspensiei si directiei asupra
maniabilitatii; incercari pentru evaluarea maniabilitatii.

expunere in tehnologie ID

14. Sisteme electronice pentru evitarea rasturnarii; sisteme

expunere in tehnologie ID
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de sigurantd preimpact (franare, virare/evitare, control al

elementelor de protectie)

Bibliografie:
1.lon PREDA - Controlul fluxului de putere si al interactiunii cu mediul, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. |, actualizat
in 2024

2. Preda,l. Ciolan,Gh. Diaconescu,E. Cristea,D. Transmisii cu variatie continud pentru autovehicule. Editura Universitatii din Pitesti, 2012.

3. Preda,l. Rosca,G.M. Tehnici neconventionale in propulsia autovehiculelor — Potentialul surselor regenerabile de energie in Uniunea Europeana
si in Romania. Editura Universitatii din Oradea, 2011.

4, Baican,R.,Enache,V. Automobilul modern, Ed.Univ. Transilvania Bv, 2008.

5. Livint,Gh. Gaiginschi,R. Horga,V. Drosescu,R. Chiriac,G. Albu,M. Ratoi,M. Damian,l. Petrescu,M. Vehicule electrice hibride. Editura Venus, lasi,
2006.

6. Oprean,|.M. Automobilul modern. Editura Academiei Romane, Bucuresti, 2003.

7. Tabacu I. Transmisii mecanice pentru autoturisme. Editura Tehnica, Bucuresti, 1999.

8. Ciolan,Gh. Preda,|. Peres,Gh. Cutii de viteze pentru automobile. Editura Didacticd si Pedagogica, Bucuresti, 1998.

9. Naunheimer,H. Bertsche,B. Ryborz,J. Novak,W. Automotive Transmissions - Fundamentals, Selection, Design and Application. Ed. Springer,
London, 2011.

10. Genta,G. Morello,L. The Automotive Chassis. VVol. 1: Components Design. Ed.Springer, 2009.

11. Genta,G. Morello,L. The Automotive Chassis. Vol. 2: System Design. Ed.Springer, 2009.

12. Heisler,H. Advanced Vehicle Technology. Butterworth-Heinemann (Elsevier), 2002.

13. *** Bosch Automotive Handbook. 5th Edition, Plochingen, Germany, 2004.

Metode de transmitere a Nr. de

8.2. TC/ST [temele de control, conform calendarului disciplinei] ) . Observatii
informatiei ore '

Tema de casa: referat despre principiile de functionare,

solutiile constructive, modelarea si controlul unui sistem

- - n cadrul tutorialelor si prin
modern utilizat pentru optimizarea performante-lor . ST ; L
. S . N . comunicare bidirectionald (pe temd prevdzutd in
dinamice si de sigurantd activd ale autovehiculelor (ABS, . . o

) " o ) platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
ASR, ESP, sisteme de virare cu actiuni suprapuse, sisteme institutional)

de distribuire comandata a cuplului, autovehicule electrice si
hibride etc).
Bibliografie:

lon PREDA — Controlul fluxului de putere si al interactiunii cu mediul, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul I, sem. |, actualizat in
2024

8.3. Laborator Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore
L1. Cutii de distributie moderne lucrdri  practice,  conversatie, . o
' A o temd prevdzutdin
activitati in grupuri mici, activitate 2 o
o calendarul disciplinei
individuala
L2. Diferentiale active (inclusiv "torque vectoring”) lucrari practice, conversatie,
activitdti in grupuri mici, activitate 2 idem
individuala
L3. Sisteme de propulsie hibride lucrari practice, conversatie,
activitati in grupuri mici, activitate 2
individuala
L4. Modelarea caracteristicii de rulare a pneului si calculul
. S Mathcad 2
aderentei unei roti
L5. Calculul performantelor de tractiune ale unui autoturism
) ! Mathcad 2
electric
L6. Constructia sistemelor ABS, ASR, ESP lucrari  practice,  conversatie,
activitati in grupuri mici, activitate 2
individuala
L7. Notarea laboratoarelor si a temei de casa 2
Bibliografie:

lon PREDA - Controlul fluxului de putere si al interactiunii cu drumul, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. |, actualizat in
2024

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

In vederea schitdrii continutului si alegerii metodelor de predare/invitare au fost purtate multiple discutii cu ocazia sustinerilor proiectelor de
diploma si a lucrdrilor de disertatie, precum si a sesiunilor de comunicari stiintifice nationale si internationale, la care au participat specialisti din
domeniu. La discutiile legate de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte
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departamente sau in alte institutii de invdtamant superior. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 1,0'3' Ponlderai
din nota finald
10.4. Al (curs) Utilizarea cunostintelor de baza pentru Examen scris 70%
explicarea si interpretarea proceselor
fizice si a solutiilor constructive care
permit optimizarea performantelor
autovehiculului printr-o mai buna
interactiune cu calea.
105.TC/AA/ST/L/P Tema de casa: Prezentarea temei de casa: analiza lucrarii, 20%
Calitatea documentdrii, corectitudinea a modului de prezentare si a raspunsurilor
explica-tiilor, originalitatea prezentdrii. la intrebdri.
Laborator:
Cunoasterea principiilor de functionare Sustinere lucrdri de laborator: analiza 10%
ale sistemelor studiate, corectitudinea modului de prezentare si a rdspunsurilor la
modelelor necesare simuldrii. intrebari.

10.6. Standard minim de performanta

minim 50%

Prezenta Fisd de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan-Calin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA, )
Decanul facultatii Directorul de departament '

S cCc om0
U

Prof. dr. ing. lon PREDA, Prof. dr. ing. lon PREDA,
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/ P
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA - activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Practica pentru cercetare Ill
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
) . 2.7. Regimul Continut® DSI
2.4. Anul de studii Il 2.5. Semestrul | 2.6. Tipul de evaluare C L
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) .

N 12 din care: 3.2. curs 0 3.3. proiect 12

invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) .

R 168 | din care: 3.5. Al 0 3.6. P? 168

invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 35
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 55
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 72

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 168
3.8. Total ore pe semestru 168
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / e Proiector
laboratorului / proiectului e Sala cu calculatoare

e Sistem de operare Windows, Ansys

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdamant)
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Competente profesionale

CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebari in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetarii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil & sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;

RI.7.2. s combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1. 54 execute incerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

RI.8.2. Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3. Si inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercérilor anterioare, pentru a verifica daci
rezultatele incercdrii produc rezultate specifice;

Ri.8.4. S3 culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie;

Ri.8.5. 54 simuleze si sd testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare;

RI.8.6. S& compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;

Ri.8.7. S& evalueze amprenta ecologicd a autovehiculelor si si utilizeze mai multe metode de analiza a emisiilor de gaze cu efect de
sera;

RI.8.8. S& testeze unitdti mecatronice folosind echipamente corespunzatoare, colectand si analizand date. S& monitorizeze si
evalueze performanta sistemului si sd ia mdsuri, dacd este necesar.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil s& dea dovad de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil si poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.4. Absolventul este capabil s& identifice probleme si si ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echipi;

Ri.2.2. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

RI.2.3. Absolventul este capabil sd conduca pe altii, sa coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei e Sd aplice cunostintele stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor

7.2. Obiectivele specifice e Abilitati practice de simularea proceselor de dezvoltare a produselor auto

o Abilitdti practice de lucru cu pachete software integrate de conducere si control a
sistemelor mecatronice ale autovehiculelor

e Abilitdti practice de simulare avansata in proiectarea autovehiculelor

e Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si proceduri moderne de simulare

e Dezvoltarea unor metode de evaluare a proiectelor de cercetare-dezvoltare

o Elaborarea unei strategii manageriale utilizand principii si metode moderne

8. Continuturi

8.1. Proiect Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore

Modelul ambreajului in Simulink Prezentari, exemple, experimente, 168

Sistemul de suspensie in Simulink modelarea si testarea virtuald a
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Servo controlul electrohidraulic in Simulink coliziunilor, sistemele senzoriale

Tema de grup si de control ale autovehiculelor

Bibliografie
1. Butnariu, S., Mogan, Gh., Analiza cu elemente finite in ingineria mecanica. Aplicatii practice in ANSYS, Ed. Universitatii Transilvania,
ISBN 978-606-19-0474-7 (print), 2014
2. https://www.mathworks.com/examples/simulink/category/automotive-applications
3. https://www.computoolable.nl

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestei disciplne sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii. Programa analitica este in

concordantd cu domeniile similare abordate la universitdti din tard si din strdindtate.

10. Evaluare

10.3. Pondere
din nota finald
10.4. Al (curs) - - -
105.TC/AA/ST/L/P Finalizarea simuldrilor in Simulink; Prezentare orala 100%
Dezvoltarea programului C++;

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

Eficienta in comunicarea verbala
(prezentare);

Utilizarea limbajului de specialitate.

10.6. Standard minim de performanta

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan Cdlin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultétii Directorul de departament B

&_ D_n-s,c - ; x 3.‘“"_7*7 .

Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU, | A
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

5 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitdti didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea Transilvania din Brasov

1.2. Facultatea

Inginerie mecanica

1.3. Departamentul

Autovehicule si transporturi

1.4, Domeniul de studii de masterat”

Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii?

Master

1.6. Programul de studii

Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant

IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Etica universitara

2.2. Coordonatorul de disciplina

Lector dr. Simona $SOICA

2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative

Lector dr. Simona $SOICA

2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
Il Il disciplinei
ISeipiine! Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 1 din care: 3.2. curs 3.3. seminar/ laborator/ proiect 1/0/0
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) s
e 14 | dincare: 3.5. Al 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/P? 14/0/0
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) -
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 34
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 10

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 36
3.8. Total ore pe semestru 50
3.9. Numaérul de credite® 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

4.2. de competente

Competente de comunicare si scriere academica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului

5.2. de desfasurare a seminarului /

laboratorului / proiectului

Sald prevdzutd cu videoproiector/TV, tabld si cretd (marker); Plantforma elearning a universitatii

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil s efectueze cercetare stiintificd, si conceapi sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
ntrebari in domeniu prin cercetarea, imbundtatirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software
sau metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil si culeagi informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la
necesitatea de noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 pregiteasca rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnica
sau evalueaza progresele acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sd tind pasul cu descoperirile recente;

Ri.4.4. Absolventul este capabil s elaboreze documente de cercetare sau s sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele
unui proiect de cercetare desfasurat, indicand procedurile de analizd si metodele care au condus la rezultatele respective,
precum si posibile interpretari ale rezultatelor;

Ri.4.5. Absolventul este capabil si anticipeze schimbérile tehnologiei auto, si supravegheze si investigheze tendintele si
evolutiile tehnologice recente;

Ri.4.6. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetrii;

Ri.4.7. Absolventul este capabil si opereze aparate de cercetare stiintifica si de laborator;

Ri.4.8. Absolventul este capabil si sintetizeze informatii, s interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din

Competente profesionale

diverse surse;

Ri.4.9. Absolventul este capabil sa interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale;

Ri.4.10. Absolventul este capabil s& dea dovadi de cunoastere aprofundati si intelegere complexd a domeniului de cercetare,
inclusiv a cercetdrii responsabile, a principiilor etice si de integritate stiintifica in materie de cercetare, respectul vietii private sia
cerintelor GDPR, legate de activitdtile de cercetare dintr-o anumitd disciplina.

CT.1. Competente de integrare Tn activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si

de independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil sa isi asume responsabilitatea, sd accepte raspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

RI.1.2. Absolventul este capabil s& dea dovada de hotirare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective
clare, sd ia decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

Ri.1.3. Absolventul este capabil s3 dea dovadi de initiativd, sa fie proactiv;

RI.1.4. Absolventul este capabil s dea dovadi de autoreflectie, gandind rapid si sa accepte critici si noi orientdri pornite de la
colegi sau superiori;

Ri.1.5. Absolventul este capabil si ofere consiliere colegilor de muncé, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;
RI.1.6. Absolventul este capabil sa poata lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

Ri.1.7. Absolventul este capabil s analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analitic3,
holisticd;

RI.1.8. Absolventul este capabil sd asigure orientarea catre client;

RI.1.9. Absolventul este capabil s& aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe,
operand instalatii tehnologice, instrumente sau echipamente digitale;

RI.1.10. Absolventul este capabil si identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona;

RI.1.11. Absolventul este capabil sa aplice principii, politici si reglementari care vizeaza durabilitatea mediului, inclusiv reducerea
deseurilor, a consumului de energie si de apa, reutilizarea si reciclarea produselor, precum si implicarea in economia
colaborativg;

RI.1.12. Absolventul este capabil s respecte normele, reglementdrile si orientdrile referitoare la un anumit domeniu sau sector

Competente transversale

si sd le aplice in activitatea sa de zi cu zi;

Ri.1.13. Absolventul este capabil s& planifice activitati, sa gestioneze calendarul si resursele pentru a finaliza sarcinile in timp util.
CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echip;

Ri.2.2. Absolventul este capabil si se adreseze unui public, s3 tina un discurs, sd faca o prezentare;

Ri.2.3. Absolventul este capabil s3 modereze discutii intre doud sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere,
conferinte sau evenimente online;

RI.2.4. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a
colabora cu ceilalti.

Ri.2.5. Absolventul este capabil s3 negocieze compromisuri, ardtand incredere si gestionand frustrarea membrilor echipei, sd
gaseascd solutii de compromis, solutionand conflicte;

RI.2.6. Absolventul este capabil si fie capabil si conduci pe altii, sd coordoneze o echipg;

RI.2.7. Absolventul este capabil s fie capabil s& instruiascé pe ceilalti membri ai echipei si s& organizeze informatii, obiecte si resurse;
RI.2.8. Absolventul este capabil s fi motiveze pe ceilalti, stimuland actiunea;

RI.2.9. Absolventul este capabil si dezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitati;

RI.2.10. Absolventul este capabil sd creeze si sa mentina retele, promovand idei, produse si servicii.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei | « Insusirea eticii in cercetarea stiintifici
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7.2. Obiectivele specifice

o Adaptarea si aplicarea regulilor de redactare stiintifica, conform normelor internationale.
e Gestionarea scrierii profesionale

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii

ore

expunere in tehnologie ID

Bibliografie:
8.2. SF [temele dezbdtute in cadrul tutorialelor/seminarelor, Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
conform calendarului disciplinei] ore
1. Discurs stiintific; Importanta insusirii eticii in cercetarea expunere alternatd cu metoda ] temd prevazuta in
stiintifica. interactiva; invatare prin probleme calendarul disciplinei
2. Elaborare lucrari academice si stiintifice: Documentare, expunere alternatd cu metoda ; dem
Cercetare. Baze de date stiintifice interactiva; invatare prin probleme
3. Elaborare lucrdri academice si stiintifice: Teze, Ipoteze, metode expunere alternatd cu metoda ] idemn
de cercetare interactivd; invdtare prin probleme
4. Elaborare lucrdri academice si stiintifice: metode de cercetare in expunere alternatd cu metoda ; idem
inginerie interactivd; invdtare prin probleme
4. Elaborare lucrdri academice si stiintifice: Organizarea textelor, expunere alternatd cu metoda ; dem
redactarea rezumatului; interactivd; invdtare prin probleme
4. Elaborare lucrdri academice si stiintifice: Adaptare stiluri agreate expunere alternata cu metoda 5 idem
la nivel international; interactivd; invdtare prin probleme
7. Redactarea textelor tehnice/ stiintifice (rapoarte tehnice, expunere alternatd cu metoda 3 dem

instructiuni, proceduri, manuale de utilizare);

interactivd; invdtare prin probleme

Material didactic in tehnologie ID:

Simona SOICA — Eticd universitara si scriere stiintificd, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. Il, actualizat in 2023

Bibliografie:
Alley, M. (2018) The craft of scientific writing. New York: Springer.

Bailey, S. (2003) Academic Writing: A practical guide for students. London: Routledge.
Barrass, R. (2002) Scientists Must Write: A guide to better writing for scientists, engineers and students. London: Routledge.

Laplante, P.A. (2012) Technical writing. Boca Raton: CRC Press Taylor & Francis Group.

Marder, M. P. (2011). Research methods for science. Cambridge: Cambridge University Press.

Thiel, D. V. (2014). Research methods for engineers. Cambridge: Cambridge University Press.

o Metode de transmitere a Nr. de .
8.3. TC/ST [temele de control, conform calendarului disciplinei] . o Observatii
informatiei ore
in cadrul tutorialelor si prin
o . comunicare bidirectionala (pe tema prevdzuta in
Cercetare in inginerie: Ipoteze si metode de cercetare. . . 2 o
platforma, prin e-mail calendarul disciplinei
institutional)
Lucrdri stiintifice: Utilizare stil IEEE; Redactare raport tehnic idem 2 idem

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID:

Simona SOICA — Eticd universitara si scriere stiintificd, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. Il, actualizat in 2023

Bibliografie:
Alley, M. (2018) The craft of scientific writing. New York: Springer.

Bailey, S. (2003) Academic Writing: A practical guide for students. London: Routledge.

Barrass, R. (2002) Scientists Must Write: A guide to better writing for scientists, engineers and students. London: Routledge.
Laplante, P.A. (2012) Technical writing. Boca Raton: CRC Press Taylor & Francis Group.
Marder, M. P. (2011). Research methods for science. Cambridge: Cambridge University Press.

Thiel, D. V. (2014). Research methods for engineers. Cambridge: Cambridge University Press.

8.4.AA/ L/ P [aplicatiile de tip AA i L / temele de proiect, conform
calendarului disciplinei]

Metode de predare-invatare

Nr. de
ore

Observatii

Bibliografie:
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

e  Rigoare si onestitate academica si stiintificd;

e Adaptarea abilitatilor de scriere tehnica la viitorul loc de munca

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare ) o
din nota finala

10.4. Al (curs)
105. TC/AA/ST/L/P Aplicarea notiunilor de la seminar Proba scrisa 100%
10.6. Standard minim de performantd

e Respectarea regulilor de redactare stiintifica si obtinerea notei minime de promovare

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al facultatii
din data 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan-Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament

& Qﬂscu_—_ ‘. L
Lector dr. Simona SOICA,

Soceas" -

Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA - activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Practica pentru cercetare IV
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
) . 2.7. Regimul Continut? DSI
2.4. Anul de studii Il 2.5. Semestrul Il 2.6. Tipul de evaluare C L
disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)

3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) .

N 12 din care: 3.2. curs 0 3.3. proiect 12

invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) .

R 168 | din care: 3.5. Al 0 3.6. P? 168

invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 35
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 55
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 72

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 168
3.8. Total ore pe semestru 168
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum ¢ Notiuni elementare inginerie

4.2. de competente e Operarea cu concepte fundamentale ale stiintelor ingineresti

e Utilizarea adecvata a conceptelor fundamentale din domeniul ingineriei autovehiculelor

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / e Proiector
laboratorului / proiectului e Sala cu calculatoare

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdamant)
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Competente profesionale

CP.4. Efectuarea cercetdrii stiintifice

Ri.4.1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebari in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri.4.3. Absolventul este capabil s3 gestioneze date din domeniul cercetarii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil s& sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil si interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respecta legislatia in materie de siguranta si mediu;

RI.7.2. s combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1. 54 execute incercari experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

RI.8.2. Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testdrii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3. Sa inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercérilor anterioare, pentru a verifica daci
rezultatele incercdrii produc rezultate specifice;

Ri.8.4. S4 culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie;

Ri.8.5. 54 simuleze si sd testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare;

RI.8.6. & compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;

Ri.8.7. S& evalueze amprenta ecologicd a autovehiculelor si s& utilizeze mai multe metode de analiz3 a emisiilor de gaze cu efect de
sera;

RI.8.8. S testeze unitdti mecatronice folosind echipamente corespunzatoare, colectand si analizand date. S& monitorizeze i
evalueze performanta sistemului si sa ia mdsuri, dacd este necesar.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil s& dea dovad de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil sd poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.4. Absolventul este capabil s& identifice probleme si si ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echipi;

Ri.2.2. Absolventul este capabil si utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

RI.2.3. Absolventul este capabil sd conducd pe altii, sa coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei e Sd aplice cunostintele stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor

7.2. Obiectivele specifice e Abilitati practice de simularea proceselor de dezvoltare a produselor auto

o Abilitdti practice de lucru cu pachete software integrate de conducere si control a
sistemelor mecatronice ale autovehiculelor

e Abilitdti practice de simulare avansatd in proiectarea autovehiculelor

e Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si proceduri moderne de simulare

e Dezvoltarea unor metode de evaluare a proiectelor de cercetare-dezvoltare

e Elaborarea unei strategii manageriale utilizand principii si metode moderne

8. Continuturi

8.1. Proiect Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore

Principii pentru stabilirea activitatilor de cercetare sau proiectare Prezentari, exemple, studii de caz, 168

din cadrul proiectului de disertatie experimente cercetare in
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Elaborarea si stabilirea metodologiei de lucru pentru realizarea domeniul inginerie autovehiculelor
proiectului de disertatie

Principii de realizarea a sintezei bibliografice

Principii de prelucrare a informatiilor si datelor obtinute din simuldri

Cunoasterea si exploatarea programelor si metodologiilor de calcul
utilizate pentru rezolvarea temei proiectului de disertatie

Prelucrarea datelor obtinute din activitatea desfdsurata si
prezentarea rezultatelor

Interpretarea rezultatelor si utilitatea acestora

Principii de sintetizare a activitdtilor realizate si de redactare a

concluziilor

Bibliografie

Bibliografia va fi indicatd de coordonatorul lucrdrii de disetatie.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestei disciplne sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii. Programa analiticd este in

concordantd cu domeniile similare abordate la universitdti din tard si din strdindtate.

10. Evaluare

10.3. Pondere

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare ) o
din nota finald

10.4. Al (curs) - - _
105.TC/AA/ST/L/P Abilitatile practice de dezvoltare a Prezentare orald 100%
programelor specifice si simulare

avansata in proiectarea autovehiculelor;
Eficienta in comunicarea verbala
(prezentare);

Utilizarea limbajului de specialitate.

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan Cdlin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament ‘_ ™

\ Qnos: cem 1 .,_‘T -

Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU, | A
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4 3



FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

N

N

o

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica
1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi
1.4, Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor
1.5. Ciclul de studii? Masterat
1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul
1.7. Forma de invdtamant IFR
. Date despre disciplind
2.1. Denumirea disciplinei SIMULAREA ACCIDENTELOR DE CIRCULATIE
2.2. Coordonatorul de disciplind Seflucr.dr.ing Daniel-Dragos TRUSCA
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Sef.lucr.dr.ing Daniel-Dragos TRUSCA
2.4, Anul de studii Il 2.5.Semestrul | | 2.6.Tipul de E 2.7.Regimul Continut® DAP
evaluare disciplinei Obligativitate DO

. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana din planul de ) . .
invatamant la forma IF A din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1

3.4, Total ore pe semestru din planul de

invatimant la forma IFR 56 din care: 3.5. Al 28 36.ST+SF/L/ p3 0/14/14
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 19
3.4.3. Pregatire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri L4

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)

Competente profesionale

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.4.1 S3 efectueze cercetare stiintifici, si conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin
cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin
utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2 S& culeagi informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;
Ri.4.3 S3 pregiteasca rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicd sau evalueaza progresele
acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sd tina pasul cu descoperirile recente;

Ri..4 53 elaboreze documente de cercetare sau si sustini prezentiri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare desfasurat,
indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale rezultatelor;
CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

Rezultatele invatarii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

RI.5.1 utilizarea programelor de inginerie asistat3 de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitétilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respectd legislatia in materie de sigurantd si mediu;

Ri.7.2. s& combine ingineria mecanic3, electrica, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
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utilizarea echipamentelor tehnice.

Ri.8.1. S execute incercari experimen
testa rezistenta si capacitdtile in condi

informatii utile in procesul de decizie.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

tale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le|
tii normale si extreme;

Ri.8.2. S interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.
RI.8.3. 53 culeag date si statistici in vederea testarii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi

independentd profesionald

Ri.1.2. Absolventul este capabil s& dea

Ri.1.3. Absolventul este capabil s dea

dovadd de dorinta de invatare,
Ri.1.6. Absolventul este capabil s& ana

Competente de comunicare si de lucru
RI.2.1. Absolventul este capabil si-si d

ompetente transversale

sau evenimente online;
Ri.2.4. Absolventul este capabil s& utili
ceilalti.

Si resurse.

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

dovada de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia

decizii alegand din mai multe posibilitati alternative;

dovadd de initiativd, sd fie proactiv;

Ri.1.4. Absolventul este capabil s ofere consiliere colegilor de muncé, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;
Ri.1.5. Absolventul este capabil s& poat lucra in echipa dar siindependent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand

lizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativa, inovatoare, analitica, holisticd;

Ri.1.7. Absolventul este capabil sa asigure orientarea citre client.
RI.1.8. Absolventul este capabil s& identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona. CT.2.

in echipa
esfdsoare munca intr-o echips;

RI.2.3. Absolventul este capabil sa modereze discutii intre doua sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte

zeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona sia colabora cu

RI.2.4. Absolventul este capabil s3 conducd pe altii, sa coordoneze o echipg;
RI.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil s3 instruiasci pe ceilalti membri ai echipei si s3 organizeze informatii, obiecte

. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Sd aplice cunostin ele tehnice, matematice si stiin ifice pentru a analiza si reconstitui dinamica
accidentelor rutiere

7.2. Obiectivele specifice

Sd inteleagd si sd defineascd accidentele rutier.

Sdin eleagd si sd clasifice accidentele rutiere pe criterii bine definite.

Sd inteleaga principiile de consemnare a informatiilor la locul accidentului.

Sd cunoasca elementele de baza in investigarea accidentelor.

Sd cunoasca si sd aplice teoriile impactului.

Sa identifice, sa formuleze si sa rezolve probleme analitice de dinamica impactului
autovehiculelor.

Sd cunoasca si sd aplice metodele de examinare a scenei accidentelor.

Sd identifice si sa aplice procedee specifice in intocmirea scenei accidentelor.

Sd clasifice, sd identifice si sd interpreteze urmele materializate ale accidentelor.

Sd determine si sd calculeze parametrii impactului pe baza probelor materiale.

Sd stabileasca si sa aplice metode multidisciplinare de analiza a accidentelor.

Sd cunoasca metodele de reconstructie a accidentelor rutiere.

Sd determine dinamica accidentului prin metode specifice de reconstructie.

Sd stabileasca obiective si sa organizeze teste experimentale.

Sd utilizeze echipamente specifice de achizitie a datelor.

Sa colecteze, prelucreze si sa interpreteze datele.

Sa colecteze, prelucreze si sd interpreteze datele experimentale ob inute.

Sd efectueze analiza si reconstructia accidentelor prin mijloace simulative software.
Sd dezvolte capacitati de comunicare si exprimare tehnice ingineresti.

Sd demonstreze in elegerea aspectelor legate de dinamica accidentelor si sa dezvolte principii
de diminuare, eliminare a cauzelor si consecintelor acestora.

8. Continuturi

8.1.Al

Metode de predare Nr.de Observatii
ore

1. Definirea accidentului rutier si clasificarea accidentelor expunerein tehnologie ID

2. Consemnare a informatiilor la locul accidentului

expunere in tehnologie ID

3. Cinematica si fazele impactului si cele 4 elemente de baza in expunere in tehnologie ID
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investigarea unui accident

4. Teoriile impactului si probleme analitice expunerein tehnologie ID 4
5. Examinarea si consemnarea scenei accidentului expunerein tehnologie ID 2
6. Identificarea si interpretarea urmelor accidentului expunerein tehnologie ID 2
7. Determinarea parametrilor impactului expunerein tehnologie ID 2
8. Metode de reconstructie a accidentelor rutiere expunere in tehnologie ID 4
9. Teste experimentale expunere in tehnologie ID 2
10. Analiza si interpretarea datelor experimentale expunerein tehnologie ID 2
11. Teste partiale de verificare a cuostiintelor expunere in tehnologie ID 2

Bibliografie:

1. Radu Gaiginschi, Reconstructia si Expertiza Accidentelor Rutiere, Editura Tehnicd, 2009. ISBN 978-973-31-2345-3

Radu Gaiginschi, I. Filip— Expertiza Tehnica a Accidentelor Rutiere — Editura Tehnicd, Bucuresti, 2002.

Nicolae Cordos, Nicolae Burnete, Alexandru Todorut, Coliziunea automobilelor, Editura Todesco 2003. ISBN 973-8198-26-7

lon Danila, Tehnica Investigdrii Accidentelor de Circulatie Rutierd, Editura Multimedia International 2005. ISBN 973-9445-96-9

Bogdan Bobos, Cercetari privind Reconstituirea Coliziunii Autovehiculelor, Editura Risoprint Cluj-Napoca 2008. ISBN 978-973-751-796-8

Ernst Tomasch, Accident Reconstruction Guidelines, Editions Graz University of Technology, at October 2004

Reza N. Jazar, Vehicle Dynamics:Theory and Application Editions Dept. of Mechanical Engineering Manhattan College Riverdale, NY

10471, 2008. ISBN 978-0-387-74243-4

8. David Brill, Advanced Techniques in Traffic Crash Investigation, Publisher Institute of Police Technology and Management- University of
Nord Florida, 2004, ISBN 1-884566-57-X,

9. Heinz Burg, Andreas Moser, Handbuch Verkehrsunfallrekonstruktion, ATZ/MTZ-Fachbuch, © Friedr. Vieweg & Sohn Editura | GWV
Fachverlage GmbH, Wiesbaden 2007, ISBN 978-3-8348-0172-2

N o U E WwWwN

8.2. Laborator Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore

L1. Prezentare generalitati accidente si reconstructie 2
L2. Testare impact pieton — capota. Analiza date

2
L3. Testare impact lateral ocupant -ansamblu usa. Analiza date

2

Explicatii, exemplificari, aplicatii
L4. Testare impact din spate occupant-scaun. Analiza date practice, studii de caz, calcul 5
analitic, simulare software

L5. Testare impact frontal ocupant ansambul bord. Analiza date

2
L6. Testare impact pneu-obstacol

2
L7. Verificare calcule si rezultate

2

Bibliografie:
1. Radu Gaiginschi, Reconstructia si Expertiza Accidentelor Rutiere, Editura Tehnicd, 2009. ISBN 978-973-31-2345-3

2. Radu Gaiginschi, I. Filip— Expertiza Tehnica a Accidentelor Rutiere — Editura Tehnica, Bucuresti, 2002.

3. Nicolae Cordos, Nicolae Burnete, Alexandru Todorut, Coliziunea automobilelor, Editura Todesco 2003. ISBN 973-8198-26-7

4. lon Ddnild, Tehnica Investigdrii Accidentelor de Circulatie Rutiera, Editura Multimedia International 2005. ISBN 973-9445-96-9

5. Bogdan Bobos, Cercetari privind Reconstituirea Coliziunii Autovehiculelor, Editura Risoprint Cluj-Napoca 2008. ISBN 978-973-751-
796-8

6.  Ernst Tomasch, Accident Reconstruction Guidelines, Editions Graz University of Technology, at October 2004

7. Reza N. Jazar, Vehicle Dynamics:Theory and Application Editions Dept. of Mechanical Engineering Manhattan College Riverdale, NY
10471, 2008. ISBN 978-0-387-74243-4

8.  David Brill, Advanced Techniques in Traffic Crash Investigation, Publisher Institute of Police Technology and Management- University
of Nord Florida, 2004, ISBN 1-884566-57-X,

9.  Heinz Burg, Andreas Moser, Handbuch Verkehrsunfallrekonstruktion, ATZ/MTZ-Fachbuch, © Friedr. Vieweg & Sohn Editura | GWV
Fachverlage GmbH, Wiesbaden 2007, ISBN 978-3-8348-0172-2

83. Proiect Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore

P1. Metode de analiza, calcul analitic si simulare Expunere, conversatie, activitatiin

P2. Simulare impact auto-pieton. Calcul grupuri mici, activitate individuald, 2

P3. Simulare impact lateral autovehicule. Calcul studiu de caz 2
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P4. Simulare impact fata spate intre autovehicule. Calcul

P5. Simularea impactului frontal intre autovehicule. Calcul

P6. Simularea trecerii peste denivelari a autovehiculului. Calcul

NIN|IN [N

P7. Evaluarea cunostintelor

Bibliografie:
1. Radu Gaiginschi, Reconstructia si Expertiza Accidentelor Rutiere, Editura Tehnicd, 2009. ISBN 978-973-31-2345-3

2. Radu Gaiginschi, . Filip— Expertiza Tehnica a Accidentelor Rutiere — Editura Tehnicd, Bucuresti, 2002.

3. Nicolae Cordos, Nicolae Burnete, Alexandru Todorut, Coliziunea automobilelor, Editura Todesco 2003. ISBN 973-8198-26-7

4. lon Danild, Tehnica Investigdrii Accidentelor de Circulatie Rutierd, Editura Multimedia International 2005. ISBN 973-9445-96-9

5. Bogdan Bobos, Cercetdri privind Reconstituirea Coliziunii Autovehiculelor, Editura Risoprint Cluj-Napoca 2008. ISBN 978-973-751-
796-8

6. Ernst Tomasch, Accident Reconstruction Guidelines, Editions Graz University of Technology, at October 2004

7. Reza N. Jazar, Vehicle Dynamics:Theory and Application Editions Dept. of Mechanical Engineering Manhattan College Riverdale, NY
10471, 2008. ISBN 978-0-387-74243-4

8.  David Brill, Advanced Techniques in Traffic Crash Investigation, Publisher Institute of Police Technology and Management- University
of Nord Florida, 2004, ISBN 1-884566-57-X,

9. Heinz Burg, Andreas Moser, Handbuch Verkehrsunfallrekonstruktion, ATZ/MTZ-Fachbuch, © Friedr. Vieweg & Sohn Editura | GWV
Fachverlage GmbH, Wiesbaden 2007, ISBN 978-3-8348-0172-2

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale
angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestui curs, sunt in concordanta cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificarilor urmdtoare: Inginer expert in reconstructia accidentelor, Inginer de cercetare in domeniul securitdtii rutiere si accidentologiei; Inginer
inspector daune si antifraudd; Inginer cercetare in domeniul traficului rutier; Inginer specializat in diagnosticarea autovehiculelor; Inginer
specializat n proiectarea retelelor de trafic urban; Inginer specializat in interventii tehnice asupra autovehiculelor pe drumuri nationale si
autostradd; Inginer specializat in proiectarea si optimizarea circulatiei rutiere urbane; Inginer specializat in realizarea studiilor de trafic; Inginer

specializat in organizarea si functionarea autoservice-urilor moderne.

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 103.Pondere
din nota finald

10.4. Al (curs) Insusirea competentelor specifice Examen scris 60%
discipline/originalitate

105.TC/AA/ST/L/P Eficientd in comunicarea verbald Prezentare rezultate aplicatii practice/proiect [40%
(prezentare) siin scris (raport)/
Utilizarea limbajului de specialitate

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor proiecte/aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data 30/09/2024

Prof. dr. ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament .
\ Q.;s,- Coam ‘ T s
[
Sef lucr. dr.ing. Daniel TRU$CA, Sef lucr. dr.ing. Daniel TRU$C[\,

Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC / A / SF+ST / L/ P

f

V4

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementara); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al — activitati de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

6)Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

N

N

o

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica
1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi
1.4, Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor
1.5. Ciclul de studii? Masterat
1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul
1.7. Forma de invdtamant IFR
. Date despre disciplind
2.1. Denumirea disciplinei Tehnologii si management aplicate la autoservice
2.2. Coordonatorul de disciplina Conf.dr.ing Dragos DIMA
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Conf.dr.ing Dragos DIMA
2.4, Anul de studii Il 2.5.Semestrul | | 2.6.Tipul de E 2.7.Regimul Continut® DAP
evaluare disciplinei Obligativitate DO

. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1. Numar de ore pe saptamana din planul de . ) )

TnvatSmant la forma IF 4 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/1/1
3.4. Total ore pe semestru din planul de )

invitamant la forma IFR 56 din care: 3.5. Al 28 | 36.ST+SF/L/PY 0/14/14
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
3.4.3. Pregatire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 33
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examinari
3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1.de desfasurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)

Competente profesionale

CP.2. Capacitatea de a efectua cercetare de piatd prin culegerea si evaluarea datelor privind piata tinta si potentialii clienti, pentru a
facilita dezvoltarea strategica si studiile de fezabilitate

Ri.2.1. Absolventul efectueazi cercetare de piatd in vederea evaludrii pozitiei firmei pe piata (cota de piatd, nivelul de atractivitate a
ofertelor, gradul de cunoastere a marcii);

Ri.2.2. Absolventul efectueaza cercetare de piata in vederea ludrii deciziilor de lansare a unor produse, servicii sau campanii sau a
ajustdrii acestora pentru cresterea impactului in cadrul pietei tintd;

Ri.2.3. Absolventul realizeazd calcule precise cu privire la timpul necesar pentru indeplinirea viitoarelor sarcini tehnice pe baza
informatiilor si observatiilor din trecut si din prezent sau estimeaza durata de lucru a sarcinilor individuale in cadrul unui anumit proiect;
Ri.2.4. Absolventul efectueazi evaluarea potentialului unui proiect, unui plan, unei propuneri sau unei idei noi. Realizeaza un studiu
standardizat care se bazeaza pe investigatii si cercetdri aprofundate pentru a sprijini procesul decizional.

CP.6. Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a
sistemelor si echipamentelor autovehiculelor

R1.6.1. Aplicarea conceptelor si procedeelor avansate pentru tehnologii de fabricatie si montaj;

RI.6.2. Evaluarea tehnologiilor avansate de fabricare a autovehiculelor si corelarea acestora cu parametrii optimi de exploatare a
sistemelor autovehiculelor;

Ri.6.3. Aplicarea si dezvoltarea unor criterii, proceduri si metode specifice de proiectarea a tehnologiilor moderne de fabricare, montaj si
de mentenantd pentru autovehicule;

RI.6.4. Operarea echipamentelor de masura de precizie;

RI.6.5. Capacitatea de intocmire a documentatiei tehnice aferente produselor si echipamentelor fabricate;

RI.6.6. Elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
autovehiculelor;
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Ri.6.7. Evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare;

Ri.6.8. Identificarea problemelor care pot aparea si gdsirea solutiilor optime;

RI.6.9. Capacitate de selectare, achizitionarea si utilizare a echipamentelor de testare a autovehiculelor;

RI.6.10. Evaluarea posibilitdtii ca un sistem sau componentele sale pot fi obtinute prin aplicarea anumitor principii de inginerie.

CP.7 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.7.1. sd inspecteze echipamentele utilizate in timpul activitatilor industriale, cum ar fi echipamentele de fabricatie sau de
constructie, pentru a se asigura cd echipamentul respectd legislatia in materie de sigurantd si mediu;

RI.7.2. s combine ingineria mecanicd, electricd, electronicd, software si in materie de sigurantd pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele;

Ri.7.3. Sa aplice standardele de securitate de bazi si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.8 Efectuarea de testari si determindri practice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.8.1. 53 execute incerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

Ri.8.2. Si interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.8.3. 54 culeagi date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.

ompetente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sa accepte raspunderea pentru propriile decizii, ardtand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

Ri.1.2. Absolventul este capabil sd dea dovadd de hotarare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sa ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

Ri.1.3. Absolventul este capabil si dea dovadi de initiativd, sd fie proactiv;

Ri.1.4. Absolventul este capabil sa ofere consiliere colegilor de muncd, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;
Ri.1.5. Absolventul este capabil s poat4 lucra in echipa dar siindependent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica;
Ri.1.7. Absolventul este capabil sa asigure orientarea catre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil s identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona. CT.2.

Competente de comunicare si de lucru in echipa

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echip;

RI.2.3. Absolventul este capabil s& modereze discutii intre doud sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte
sau evenimente online;

Ri.2.4. Absolventul este capabil s3 utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona sia colabora cu
ceilalti.

Ri.2.4. Absolventul este capabil s& conduci pe altii, sd coordoneze o echipa;

RI.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil s instruiasca pe ceilalti membri ai echipei si sa organizeze informatii, obiecte

si resurse.

. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Dobandirea de competente in domeniul tehnologiilor de diagnosticare tehnicd a

autovehiculelor si a principiilor de management al unitdtilor auroservice. Lucrdrile
aplicative se desfatoara intr-o unitate autoservice - aflatd in subordinea
departamentului — si au ca obiective punerea in practicd a cunostintelor dobandite la
orele de curs precum si familiarizarea cu diferitele solutii constructive ale
autovehiculelor si aparaturii de diagnosticare. Proiectarea unui autoservice

7.2. Obiectivele specifice Prezentarea aparaturii si metodicii de diagnosticare a sistemelor, instalatiilor si

mecanismelor autovehiculelor
Prezentarea materialelor utilizate in cadrul lucrdrilor de mentenantd.
Proiectarea unitdtii autoservice

8. Continuturi

8.1.Al Metode de predare Nr.de Observatii
ore
| Reglementadri si norme privind activitatea de reparatii auto Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning
Il Tipuri de unitati autoservice Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning
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Il Personalul si organigrama Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

IV Utilaje, echipamente, aparatura Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

\/ Securitatea muncii Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

VI Identificarea autovehiculului - fisa service Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

VIl Reparatii mecanice Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

VIl Reparatii ale echipamentului electric Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

IX Repararea caroseriei Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

X Repararea instaletiei de aer conditionat Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

X| Repararea motacicletelor, mopedelor si ATV-urilor Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

XIl Managementul unitatilor autoservice Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

Xlll Reciclarea pieselor de autovehicule Suport de curs si tutoriat pe 2
platforma eLearning

XIV Protectia mediului Suport de curs si tutoriat pe 2

platforma eLearning

Bibliografie:
1. Bonick, A, V., M. s.a.- Automotive Computer Controlled Cystems —Diagnostic tools and techniques — Butterworth Heinemann, Woburn,
Massachusetts, USA, 2001.
Bordean |. - Management organizational, Oficiul de informare pentru industrie, cercetare, management, Bucuresti, 2004.
Denton, T. Advanced Automotive Fault Diagnosis. Elsevier Buttelworth-Heinermann, Oxford, UK, 2006.
Enache, V. — Echipament electric si electronic pentru autovehicule, vol. 1, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, 2002.
Fischer, R, s.a. - Modern Automotove Technology. Verlag EUROPA-LEHRMITTEL, Haan-Gruiten, Germany2006.
Halderman, J., Mitchell, C. — Automotive technology, Prentice Hall, Ohio, SUA, 1999.
Halderman, J., Mitchell, C.- Automotive Fuel and Emissions Control Systems. Pearson Education, Inc, New Jersey, USA, 2012.
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Halderman, J., Mitchell, C. — Automotive technology — principles,iagnosis and service - Pearson Education, Inc, New Jersey, USA 2012.
9. Hiller, V., A,W. s.a.- fundamentals of Motor Vehicle Technology, nelson Thornes Ltd.Cheltenham, U.K. 2006.

10. Lefter, E. — Sisteme de aprindere pentru motoare termice, Ed. Electus, Pitesti, 2000.

11. Manea, C, Stratulat, M. — Fiabilitatea si diagnosticarea automobilelor, Ed. Militard, Bucuresti, 1982.

12. Stratulat, M., s.a. — Diagnosticarea automobilului, Societatea STIINtA SI TEHNICA s.a., Bucuresti, 1998.

13. Turea, N,, s.a. — Echipamente si tehnici de diagnosticare a automobilelor, Universitatea Transilvania din Bragov, 1996.
14. Turea, N,, s.a.- Diagnosticarea motoarelor. Ed. Universitatii din Bragov, 2006.

15. Turea, N, s.a.- Diagnosticarea sistemelor autovehiculelor. Ed. Universitdtii din Bragov, 2007.

16. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitatilor autoservice Vol.l, 2011.
17. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitatilor autoservice Vol.ll, 2012.
18. Zorlentan T., Burdus E., Caprarescu G., Managementul organizatiei, Ed. Economica, 1998.

8.2. Laborator Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore

2
L1- Prezentarea laboratorului, protectia muncii

L2- Utilaje, echipamente, dispozitive, aparatura pentru autoservice 2

L3- Fisa service a autovehiculului Explicatii, exemplificari, aplicatii 2
practice, studii de caz, calcul

analitic, simulare software

L4- inlocuirea arborilor de distributie 2
L5- Repararea demarorului 2
L6- Repararea instaletiei de aer conditionat 2
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L7- Test de evaluare a cunostintelor 2

Bibliografie:
1. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitatilor autoservice Vol.|, 2011.
2. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitdtilor autoservice Vol.ll, 2012.

3. Material didactic in tehnologie ID.

P6- Dimensionarea halelor, magaziilor si parcarilor

83. Proiect Metode de predare-invatare Nr.de Observatii
ore
P1- Stabilirea temei de proiect 2
P2- Acte necesare pentru infiitarea societatii comerciale 2
P3- Tipuri de unitati service Expunere, conversatie, activitati in 2
P4- Determinarea suprafetei postului de lucru general grupuri mici, activitate individuala, 2
P5- Determinarea numdrului de posturi necesare studiu de caz 2
2
2

P7- Sustinerea proiectului

Bibliografie:
1. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitdtilor autoservice Vol.l, 2011.
2. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitdtilor autoservice Vol.ll, 2012.
3. Material didactic in tehnologie ID.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitdtilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale
angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei urmdreste procedurile si operatiile care se desfdgoara in unitdtile autoservice moderne

10. Evaluare
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare 10:3.Pondere
din nota finald

10.4. Al (curs) insusirea competentelor specifice Examen scris 70%
discipline/originalitate

105.TC/AA/ST/L/P Eficienta in comunicarea verbald Prezentare rezultate aplicatii 30%
(prezentare) si in scris (raport)/ practice/proiect
Utilizarea limbajului de specialitate

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor proiecte/aplicatii

Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data 30/09/2024

Prof. dr. ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament .
& Qﬂ VA S
Conf.dr.ing. Dragos DIMA, Conf.dr.ing. Dragos DIMA, .
Titularul de curs (Al) R, Titularul de AT+TC/AA/SF+ST/L/P S
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licenta / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).
2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativd).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitati asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

6)Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Impactul transporturilor rutiere asupra mediului
2.2. Titularul activitatilor de curs Prof.dr.ing. Stelian TARULESCU
2.3. Titularul activitdtilor de seminar/ laborator/ proiect Prof.dr.ing. Stelian TﬁRU LESCU
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
! I . disciplinei Obligativitate® DI
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe saptdmana din planul de ) ) )
invatamant a forma IF 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/0/1
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 | dincare:3.5.5| 28 | 3.6.AT+TC/AA/ ST +SF/ L/ PY 0/0/14
invatdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
3.4.2. Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 50
3.4.3. Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 27
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5.Examinari
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)
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CP.3 Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineazd principii tehnice, consulta resurse tehnice,
executa calcule matematice analitice, asigura managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteazd componente si
prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aproba proiecte tehnice)

Rezultate ale invatdrii pentru absolventul programului de studiu de master pot fi:

- capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;

- utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

- planificarea si gestionarea diversele tipuri de resurse (umane, financiare, termene) a activitdtilor si rezultatelor unui anumit proiect;
monitorizarea gradului de atingere a obiectivelor specifice proiectului intr-o anumita perioadd de timp si cu un buget prestabilit;

- proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;

- pregdtirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testdrii conceptelor si a posibilitatilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

- elaborarea protocoalelor de testare a componentelor si echipamentelor autovehiculelor;

- aprobarea proiectului tehnic al produsului finit in vederea fabricdrii si asamblarii efective a produsului.

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invdtdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- Sd efectueze cercetare stiintificd, sd conceapd sau sd creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin cercetarea,
imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin utilizarea de
metode si tehnici stiintifice;

- Sd culeagad informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;

- Sd pregdteascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnicd sau evalueaza progresele acesteia.
Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sd tina pasul cu descoperirile recente;

- Sa elaboreze documente de cercetare sau sa sustina prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare desfasurat,
indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale rezultatelor;

- Sa anticipeze schimbarile tehnologiei auto, sa supravegheze si investigheze tendintele si evolutiile tehnologice recente;

- Sa gestioneze date din domeniul cercetdrii;

- Sd opereze aparate de cercetare stiintificd si de laborator;

- Sd sintetizeze informatii, sd interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;

- Sd dea dovadd de cunoastere aprofundata si intelegere complexd a domeniului de cercetare, inclusiv a cercetarii responsabile, a
principiilor etice si de integritate stiintificd in materie de cercetare, respectul vietii private si a cerintelor GDPR, legate de activitdtile de
cercetare dintr-o anumita disciplind.

CP.6 Elaborarea tehnologiilor de fabricare si montaj a autovehiculelor, a procedurilor de incercare si validare a componentelor, a
sistemelor si echipamentelor autovehiculelor

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

- aplicarea conceptelor si procedeelor avansate pentru tehnologii de fabricatie si montaj;

- evaluarea tehnologiilor avansate de fabricare a autovehiculelor si corelarea acestora cu parametrii optimi de exploatare a sistemelor
autovehiculelor;

- capacitatea de intocmire a documentatiei tehnice aferente produselor si echipamentelor fabricate;

- elaborarea protocoalelor de testare si validare pentru a permite o varietate de analize ale componentelor si sistemelor
autovehiculelor;

- evaluarea performantelor sistemelor autovehiculelor prin utilizarea procedurilor si echipamentelor specifice de testare;

- identificarea problemelor care pot aparea si gdsirea solutiilor optime;

- capacitate de selectare, achizitionarea si utilizare a echipamentelor de testare a autovehiculelor;

- evaluarea posibilitatii ca un sistem sau componentele sale pot fi obtinute prin aplicarea anumitor principii de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testdri si determindri practice

Rezultate ale invdtdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- Sd execute incercdri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le testa
rezistenta si capacitdtile in conditii normale si extreme;

- Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

- Sd inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercdrilor anterioare, pentru a verifica daca rezultatele
incercarii produc rezultate specifice;

- Sa culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi informatii
utile in procesul de decizie;

- Sa simuleze si sd testeze unitati mecatronice folosind echipamente corespunzatoare;

- Sa compare performanta vehiculelor alternative pe baza unor factori alesi;

Competente profesionale

- Sd evalueze amprenta ecologica a autovehiculelor si sd utilizeze mai multe metode de analizd a emisiilor de gaze cu efect de serg;
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CT.1 Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Rezultate ale invatadrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

- sd isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand disponibilitatea de a lucra, respectandu-si
angajamentele;

- sd dea dovadd de hotarare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia decizii alegand din mai multe
posibilitdti alternative;

- sd dea dovada de initiativa, sd fie proactiv;

- sd dea dovadd de autoreflectie, gandind rapid si sd accepte critici si noi orientdri prmite de la colegi sau superiori;

- sd ofere consiliere colegilor de muncad, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;

- sd poatad lucra in echipd dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada de dorinta de invatare,

- sd analizeze problemele noi apdrute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holisticd;

- sd asigure orientarea cdtre client;

- sd aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe, operand instalatii tehnologice, instrumente
sau echipamente digitale;

- sd identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona;

- sa aplice principii, politici si reglementari care vizeaza durabilitatea mediului, inclusiv reducerea deseurilor, a consumului de energie si
de ap4, reutilizarea si reciclarea produselor, precum si implicarea in economia colaborativa;

- sa planifice activitdti, sd gestioneze calendarul si resursele pentru a finaliza sarcinile in timp util.

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Competente transversale

- sa-si desfasoare munca intr-o echipd;

-sd modereze discutii intre doua sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte sau evenimente online;
- sa utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu ceilalti.

- sd fie capabil sd conducd pe altii, sd coordoneze o echipd;

- sa fie capabil sd instruiasca pe ceilalti membri ai echipei si sa organizeze informatii, obiecte si resurse;

-sd Ti motiveze pe ceilalti, stimulind actiunea;

- sd dezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitati.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Sd aplice cunostintele stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei autovehiculelor,

transporturilor, ale impactului acestora asupra mediului

7.2. Obiectivele specifice

Elaborarea strategiei de implementare a sistemului de management al calitatii in
domeniul traficului rutier, securitate rutierd, transport si mediu prin utilizarea conceptelor,
teoriilor si metodelor specifice domeniului

Dezvoltarea software-Iui si a instrumentelor moderne de programare, specifice sistemului
de management al calitdtii traficului rutier, securitate rutierd , transport si mediu
Dezvoltarea unor soft-uri, metode inovative, principii si proceduri moderne de planificare a
lucrdrilor de exploatare si mentenantd a traficului rutier, securitate rutiera , transport si
mediu

Dezvoltarea unor metode de evaluare a proiectelor de cercetare-dezvoltare

Elaborarea unei strategii manageriale utilizand principii si metode moderne

8. Continuturi

8.1. Al Nr. de .

Metode de predare Observatii
ore

1 - Legislatia referitoare la evaluarea impactului asupra mediului 2

2 - Principiile evaluarii impactului de mediu 2

3 - Identificatea impacturilor 2

4 - Participarea publicului Suport de curs si tutoriat pe platforma e- 2

5 - Metodologia de previziune, prognoza si metodele utilizate Learning 2

6 - Evaluarea impactului Explicatii, exemplificari, interactivitate, 2

7 - Organizarea studiilor de mediu la nivelul transportului rutier studii de caz 2

8 - Continutul studiului de mediu in cazul infrastructurii rutiere 2

9 - Prezentarea de cazuri specifice 2

10 - Modelarea emisiilor poluante 2
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11 - Procedura de realizare a unui studiu de impact al zgomotului 4
asupra mediului inconjurator
12 - Tehnici de reducere a poludrii sonore datorate traficului rutier 4

Bibliografie:

[1] Cofaru, C., s.a - Autovehiculul si mediul. Editura Universitatii Transilvania Brasov, 1999. ISBN 973-98512-3-1.

[2] Cofaru.C. —Legislatia si ingineria mediului in transportul rutier Editura Universitdtii Transilvania Brasov 2002 ,ISBN 973-635-185-8

[3] Pallesen, L., P. M. Berthouex, and K. Booman (1985). "Environmental Intervention Analysis: Wisconsin's Ban on Phosphate Detergents,"
Water Rcs., 19, 353-362.

[4] Leopoldo de Oliveira, Bert Stallaert, Wim Desmet, Jan Swevers, Paul Sas, "Optimization Strategies for Decentralized ASAC” Forum Acusticum
2005 — Budapest, Hungary

[5] Bruton, M.J. Introduction to transportation planning. London UCL Press.1985

[6] Glasson, J. Methods of EIA. London UCL Press.1995

[7]1 Glasson, J and al. Introduction to Environmental Impact assessment. London UCL Press.1999

[8] Morgan, R., Environment Impact Assessment .Kluwer. Academic Publisher. ISBN 0-412-72990-3

[9] Street, E., planning and Environmental Impact Assessment in Practice. Logman Scientific and Technical, Harlow. 1997.

[10] Wood, C., Environment impact assessment: a comparative review. Logman Scientific and Technical, Harlow. 1995.

[11] Weston,) Planning and Environmental impact assessment in practice. Logman Scientific and Technical, Harlow. 1997.

8.2. Proiect - temele de proiect, conform calendarului disciplinei L Nr. de .
Metode de predare-invatare Observatii
ore

P 1, P 2 - Definirea parametrilor de mediu pentru zona analizata:
calitatea aerului, apei, solului, zgomotul, impactul demografic, 4
impactul socio-economic

P 3, P 4 - Identificarea problemelor de mediu Expunere: descriere, explicatii, exemple

practice, demonstratii, discutii pe studii de 4
P 5, P 6 - Identificarea impactului de mediu caz. A
P 7 - Evaluarea economicd, sociala si tehnico-stiintificd a solutiei
alese 2
Bibliografie:

[1] - Primdria Municipiului Brasov - documentatie

[2] - Bobescu, Gh., Chiru, A., Cofary, C., Radu, Gh. Al. — Motoare de automobile si tractoare, Volumul Ill, Editura Tehnica-Info, Chisindu.

[3] — Briiel&Kjzer Sound & Vibration Measurement A/S, Technical Documentation Predictor Type 7810 User Manual Version 5.0, Danemarca,
2005.

[4] - Cofary, C. - Legislatia si Ingineria Mediului in Transportul Rutier, Editura Universitatii Transilvania, Bragov 2002.

[5] - Cofaruy, C,, Ispas, N., Chiru, A. — Autovehiculul si mediul, Editura Universitatii Transilvania, Bragov 2000.

[6] — Exercitiul european de modelare a poluarii aerului in canioane stradale urbane: “Podbielskistrasse-Exercise” REGISTRUL AUTO ROMAN-
DEPARTAMENTUL CERCETARE, Octavian Datculescu 2002.

[7] - Florea, D., Cofaru, C,, Soica, A. — Managementul traficului rutier, Editura Universitdtii Transilvania, Brasov 1998.

[8] — Florian, D. — Contributii privind reducerea poludrii (chimice) motoarelor cu ardere internd in intersectii dirijate, Teza de Doctorat, 2004.
[9] — Grunwald, B. — Teoria, calculul si constructia motoarelor pentru autovehicule rutiere, Editura Didactica si Pedagogicd, Bucuresti 1980.

[10] — Negrea, D. V., Sandu, V. — Combaterea poludrii mediului in transporturile rutiere, Editura tehnica, Bucuresti 2000.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestui curs, sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificdrilor urmdtoare: Inginer cercetare in domeniul traficului rutier; Inginer specializat in diagnosticarea autovehiculelor; Inginer de cercetare in
domeniul securitatii rutiere si accidentologiei; Inginer expert in reconstructia accidentelor; Inginer coordonator de transport marfd si cdldtori;
Inginer specializat in proiectarea retelelor de trafic urban; Inginer specializat in interventii tehnice asupra autovehiculelor pe drumuri nationale si
autostradd; Inginer specializat in proiectarea si optimizarea circulatiei rutiere urbane; Inginer specializat in realizarea studiilor de trafic; Inginer
specializat in evaluarea impactului de mediu datorat infrastructurilor rutiere.

10. Evaluare
) L o 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . o
din nota finald
10.4. Al (curs) Tnsusirea competentelor specifice ) ) )
o Proiect sustinut oral sau on-line pe
discipline ! ) 100%
- - Platforma e-Learning
10.5.P Elaborarea temei de proiect
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10.6. Standard minim de performantd

Notele obtinute pentru activitatea de proiect si examen trebuie sd fie trecutd cu nota minimum 5

Prezenta Fisa de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobatd in sedinta de
Consiliu al facultatii din data de 30/09/2024.

Decan, Director de departament,
Prof.dr.ing. Calin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai Duguleand,
R 1
; ' ‘
Titular de curs, Titular de AT+TC/AA/SF+ST/L/P,
Prof.dr.ing. Stelian TARULESCU Prof.dr.ing. Stelian Tarulescu
) )
{ {
Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor
/ programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din
domeniu) / DS (disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI
(disciplind de sintezd) / DCA (disciplind de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusd) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplind facultativa).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA - activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar
in sistem tutorial; L — activitdti de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei DIAGNOSTICAREA LA BORD A AUTOVEHICULELOR
2.2. Coordonatorul de disciplind s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA
2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
Il | E disciplinei
ISeipiine! Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
N 3 din care: 3.2. curs 2 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/0/1
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
e 42 din care: 3.5. Al 28 3.6.AT+TC/AA/ST+SF/L/P? 0/0/14
invdtdmant la forma ID/IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 28
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 49
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 28

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+SI) 111
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

autovehiculelor

4.1. de curriculum Calculul si constructia autovehiculelor, Calculul si constructia motoarelor cu ardere internd, Dinamica

o intelegerea rationamentelor utilizate si a modului de investigare;

a intelegerea criteriilor de alegere si de utilizare a metodelor de investigare.

4.2. de competente a Cunoasterea si utilizarea adecvatd a notiunilor si terminologiei specifice disciplinei, cu referire la
sistemele mecanice si procesele din domeniul de studiu ingineria autovehiculelor.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului / ) ) ) )
Bechipamente de diagnosticare pentru autovehicule

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtamant)
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Competente profesionale

CP.1 Identificarea nevoilor pentru proiectare

- Sdinterpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate cu privire la conditiile tehnice.
CP.3 Capacitatea de efectuare a cercetdrii stiintifice

- 54 efectueze cercetare stiintificd, sa conceapa sau creeze noi cunostinte prin formularea de intrebari in domeniu prin cercetarea,
imbundtdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin utilizarea
de metode si tehnici stiintifice.

- Sd elaboreze documente de cercetare sau sa sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare desfasurat,
indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale rezultatelor.

- Sd anticipeze schimbdrile tehnologiei auto, sd supravegheze si investigheze tendintele si evolutiile tehnologice recente.

- Saopereze aparate de cercetare stiintificd si de laborator.

- Sd sintetizeze informatii, sa interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse.

- Sd aplice metode de cercetare sistematica si sa comunice cu padrtile relevante pentru a gdsi informatii specifice, evaluand
rezultatele cercetarilor in vederea estimarii relevante a informatiilor, precum si a sistemelor tehnice conexe si a evolutiilor acestora.
CP.4 Capacitatea de a dezvolta si implementa planuri si politici pentru utilizarea sistemelor de trafic rutier

- Utilizeazd modele si tehnici in scopul analizdrii statistice, precum si instrumente TIC pentru a analiza datele, a descoperi corelatii si
a prognoza tendinte.

- Promoveaza utilizarea transportului durabil pentru a reduce amprenta de carbon si zgomotul si pentru a spori siguranta si
eficienta sistemelor de transport, invdtand cum se adopta politicile de mobilitate urbana durabila.

CP.6 Rezolvarea problemelor complexe din domeniile transporturilor, mediului si sigurantei

- Identificd problemele in functionare, decide ce sd facd cu privire la acestea si raporteaza in consecinta.

- intelege si utilizeaza documentatia tehnici in procesul tehnic general.

CP.7 Efectuarea de testari si determindri practice

- Sdinterpreteze si analizeze datele colectate in timpul testdrii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

- Sd testeze unitdti mecatronice folosind echipamente corespunzatoare, colectand si analizand date. Sa monitorizeze si evalueze
performanta sistemului si sd ia masuri, daca este necesar.

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

independentd profesionald
- sadeadovadd de initiativd, sa fie proactiv

instrumente sau echipamente digitale;

CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipa

Competente transversale

- sa-si desfdsoare muncaintr-o echipa;

- sd identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

- sd analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analiticd, holistica

- sa utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu ceilalti.
- sadezvolte echipe, gestionand timpul si delegand responsabilitati.

- sdpoatd lucrain echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada de dorinta de invatare,

- sa aplice cunostinte stiintifice, tehnologice si ingineresti, prelucrand informatii complexe, operand instalatii tehnologice,

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei O Dobandirea de competente in domeniul diagnosticdrii tehnice a autovehiculelor cu accent
pe tehnicile, metodele si aparatura utilizate in cadrul procesului de diagnosticare.

mecanismelor autovehiculelor

7.2. Obiectivele specifice O Prezentarea aparaturii si metodicii de diagnosticare a sistemelor, instalatiilor si

O Realizarea practicd, in laborator, a diagnosticdrii electronice a sistemelor autovehiculelor

8. Continuturi [Se vor sterge randurile inutile de la pct. 8 (de ex., se vor sterge randurile de la 8.4. dacd disciplina nu are AA/L/P)]

8.1. Al Metode de predare Nr. de Observatii
ore

Introducere. Principiile generale ale diagnosticarii si testarii R .

) . ~ ) ] ) ! . expunere in tehnologie ID 2
autovehiculelor. Diagnozd, terminologie, editarea raportului.
Tehnici de diagnosticare. Introducere, procesul de diagnosticare,
tehnici de diagnosticare mecanicd, tehnici de diagnosticare expunere in tehnologie ID 4
electrice, coduri de eroare.
Echipamente pentru testare si diagnosticare. Echipamente de baza,
osciloscop, scannere (cititoare de coduri de erori), echipamente expunere in tehnologie ID 4
pentru emisii si pentru masurarea presiunilor
Diagnosticarea pe baza de senzori, actuatoare si osciloscop.
Senzori, actuatoare, functionarea motorului, retele de comunicatii expunere in tehnologie ID 6
CAN, LIN si FlexRay. Diagnosticarea on-board.
Conversia analog-numerica, Sisteme de achizitie de date expunere in tehnologie ID
Diagnosticarea si testarea motorului cu ardere internd / electric expunere in tehnologie ID
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Diagnosticarea si testarea sasiului si a transmisiei expunere in tehnologie ID

Diagnosticarea si testarea sistemului electric expunere in tehnologie ID
Diagnosticarea instalatiei de franare expunere in tehnologie ID
Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID: Dogariu M — Diagnosticarea la bord a autovehiculelor — curs in format IFR

1. Denton, Tom - Advanced Automotive Fault Diagnosis: Automotive Technology: Vehicle Maintenance and Repair, 4th Edition, IMI —Institute
of the Motor Industry, ISBN-13: 978-0415725767, 2016.

2. Halderman, James D., Ward, Curt - Advanced Engine Performance Diagnosis, 7th edition, Pearson Education, 2019.

8.4.AA/ L/ P [aplicatiile de tip AA si L / temele de proiect, conform Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
calendarului disciplinei] ore

Proiectarea unui sistem de monitorizare a parametrilor functionali
ai motorului, prin studiu bibliografic, cu urmdrirea urmatoarelor
obiective:

- senzori utilizati pe un autovehicul modern;

nvatare prin probleme ”

- influenta defectdrii unuia sau mai multor senzori asupra
functionabilitdtii autovehiculului in intregime sau pe subansamble;
- standarde de codarea a defectiunilor;

- testarea senzorilor;

- modulul electronic OBD.

Bibliografie:

1. Hollembeak, Barry - Today's Technician: Advanced Automotive Electronic Systems, Classroom Manual, DELMAR Cengage Learning, ISBN-
13:978-1-4180-6080-0, 2011

2. Escalambre, Rick - A Technician's Guide to Advanced Automotive Emissions Systems, Delmar Publishers, 1995

3. Martin, Tracy - How to Diagnose and Repair Automotive Electrical Systems, MotorBooks, ISBN-10: 0-7603-2099-3, 2005.

4. Turea, N, s.a. - Echipamente si tehnici de diagnosticare a automobilelor. Ed. Universitatii Transilvania, Bragov, 2004. ISBN 937-635-401-6
5. Turea,N., Thierheimer,W. -Tehnici si echipamente de diagnosticare a autovehiculelor. Ed. Universitdtii , Transilvania” din Bragov, 2008. ISBN
978-973-598-298-0,

6. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitatilor autoservice Vol.l, 2011. ISBN 978-973-598-
971-2,978-973-598-972-9

7. Turea, N. - Diagnosticarea autovehiculelor, infiintarea, proiectarea si organizarea unitatilor autoservice Vol.ll, 2012. ISBN 978-973-598-
971-2.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Testarea si diagnosticarea autovehiculelor sunt activitati obligatorii in ultimul timp. Pe de o parte, se pot identifica foarte usor diverse defecte
sau regldri necorespunzdtoare, pe de alta parte, in cazul unor verificari impuse, se poate determina starea de functionare a autovehiculului.
Aceste operatiuni cresc calitatea identificdrii defectelor dar si scad costurile conexe. O mare parte dintre angajatorii reprezentativi recunosc ca
testarea si diagnosticarea autovehiculelor sunt instrumente valoroase in dezvoltarea, utilizarea si mentenanta autovehiculelor.

10. Evaluare
) - T 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare ) L
din nota finald
10.4. Al (curs) Capacitatea de a aplica cunostintele de Examen scris 50%

matematicd, stiinte si inginerie.
Capacitatea de a identifica, formula si
rezolva problemele de inginerie
105.TC/AA/ST/L/P Capacitatea de a utiliza tehnici, abilitatisi | Sustinere proiect 50%
instrumente moderne de inginerie

necesare pentru practici de inginerie.

10.6. Standard minim de performantd

O Studentul cunoaste care sunt principalele concepte, le recunoaste si le aplica corect.
O Limbajul de specialitate este simplu, dar corect utilizat.
O Minim nota 5 la activitatea pe parcurs.

Prezenta Fisd de disciplina a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultdtii din data de 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan Calin R0$CA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANZ\ —
Decanul facultatii Directorul de departament,”

e —t L
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s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA, s.l.dr.ing. Bogdan Cornel BENEA,
Titularul de curs (Al) Titularul de AT+TC/AA/SF+ST/L/P

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializrilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sinteza) /
DCA (disciplind de cunoastere avansatd).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

9 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1. Institutia de invatamant superior

Universitatea Transilvania din Brasov

1.2. Facultatea

Inginerie mecanica

1.3. Departamentul

Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat”

Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii?

Masterat

1.6. Programul de studii

Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtamant

IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Optimizarea circulatiei in reteaua rutierd

2.2. Titularul activitdtilor de

Sef.lucr.dr.ing. Janos TIMAR

2.3. Titularul activitdtilor de seminar/ laborator/ proiect

Sef.lucr.dr.ing. Janos TIMAR

2.4, Anul de studii 2.5. Semestrul 2.6. Tipul de evaluare 2.7. Regimul Continut® DAP
2 1 E disciplinei
Iscipiinet Obligativitate | DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numdr de ore pe saptdmana din planul de ) ) )
N 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/0/2
invatdmant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) .
N 42 din care: 3.55SI 14 3.6.ST+SF/L/P? 0/0/28
invatamant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
3.4.2. Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren L4
3.4.3. Pregdtire seminare/ laboratoare/ proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 33

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitati (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual

97

3.8. Total ore pe semestru

125

3.9. Numarul de credite®

5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului

Acces la platforma electronicd e-learning

laboratorului / proiectului

5.2. de desfdsurare a seminarului /

Tehnica de calcul cu programe (Excel, Word) si acces la platforma electronicd e-learning,

programe specializate (aplicatii grafuri)

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invatamant)
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Competente profesionale

CP.1 Identificarea nevoilor pentru proiectare

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.1.1 S identifice nevoile clientilor, utilizand intrebri adecvate si ascultand activ pentru a identifica asteptdrile, dorintele si cerintele
clientilor in functie de produse si servicii;

RI.1.2 S& interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate cu privire la conditiile
tehnice;

Ri.1.3 Sa defineascd cerintele tehnice de proiectare, prin specificarea proprietdtilor tehnice ale produselor, materialelor, metodelor,
proceselor, serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitdtilor, prin identificarea si abordarea nevoilor specifice care trebuie
satisfacute conform cerintelor clientului;

Ri.1.4 S& asigure legdtura cu inginerii din celelalte departamente pentru a asigura o intelegere comuni si pentru a discuta proiectarea,
dezvoltarea siimbunatatirea produselor;

CP.4 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

Ri.4.1 S3 efectueze cercetare stiintificd, sd conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de intrebdri in domeniu prin
cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau metode operationale si prin
utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2 S3 culeagd informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de noi produse sau servicii;
Ri.4.3 Sa pregdteascd rapoarte care descriu rezultatele si procesele de cercetare stiintifica sau tehnica sau evalueaza progresele
acesteia. Aceste rapoarte ajutd cercetatorii sd tina pasul cu descoperirile recente;

Ri4.4 S3 elaboreze documente de cercetare sau s sustind prezentdri pentru a raporta rezultatele unui proiect de cercetare
desfasurat, indicand procedurile de analiza si metodele care au condus la rezultatele respective, precum si posibile interpretdri ale
rezultatelor;

CP.5 Utilizarea sistemelor CAD - CAM - CAE

Rezultatele invatdrii pentru absolventul programului de studii de master pot fi:

RI.5.1 utilizarea programelor de inginerie asistata de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

CP.8 Efectuarea de testdri si determinari practice

Rezultate ale invatdrii. Absolventul programului de studiu de master este capabil:

RI.8.1 S execute incerciri experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitatile in conditii normale si extreme;

RI.8.2 Sd interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

R1.8.3 S3 culeagi date si statistici in vederea testérii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitatile specifice la locul de muncd si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

RI.1.1. Absolventul este capabil s& isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, ardtand disponibilitatea
de alucra, respectandu-si angajamentele;

RI.1.2. Absolventul este capabil sa dea dovada de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sa ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

RI.1.3. Absolventul este capabil si dea dovadi de initiativd, sa fie proactiv;

RI.1.4. Absolventul este capabil si ofere consiliere colegilor de muncé, oferind sugestii cu privire la cea mai buna cale de urmat;

RI.1.5. Absolventul este capabil s& poat lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand dovada
de dorinta de invatare,

RI.1.6. Absolventul este capabil s analizeze problemele noi aparute, bazandu-se pe o gandire creativd, inovatoare, analitic3, holistics;
RI.1.7. Absolventul este capabil si asigure orientarea citre client.

RI.1.8. Absolventul este capabil s identifice probleme si sd ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipd

Ri.2.1. Absolventul este capabil si-si desfisoare munca intr-o echip;

Ri.2.3. Absolventul este capabil s3 modereze discutii intre doud sau mai multe persoane, inclusiv in situatii precum ateliere, conferinte
sau evenimente online;

RI.2.4. Absolventul este capabil s utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

RI.2.4. Absolventul este capabil si conduci pe altii, sa coordoneze o echipg;

Ri.2.5. Absolventul este capabil si fie capabil s instruiasci pe ceilalti membri ai echipei si sd organizeze informatii, obiecte si resurse.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei Obiectivele cursului urmdresc ca studentii sa fie capabili:

e  Saaplice cunostintele matematice si stiintifice pentru a rezolva probleme ale ingineriei

autovehiculelor, transporturilor, ale interactiunii cu mediul si sigurantei rutiere.
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e  Sainteleaga modul in care alte discipline sunt in corelatie cu acest domeniu.

. Sd constientizeze natura interdisciplinard a problematicilor de rezolvat.

. Sa identifice, sa formuleze si sa rezolve probleme ale ingineriei autovehiculelor,
transporturilor si interactiunii cu mediul inconjurdtor si sigurantei rutiere.

e  Sdproiecteze si sd organizeze (conducd) experimente.

e  Sdcolecteze, prelucreze si sd interpreteze datele experimentale obtinute.

e  Sdproiecteze un sistem, componentd sau proces din domeniul ingineriei autovehiculelor
si transporturilor pentru a rdspunde unor cerinte specifice.

e  S3 demonstreze abilitati in folosirea instrumentelor moderne ale ingineriei si sd le puna
in practica in ingineria autovehiculelor si transporturilor in interactiune cu mediul
inconjurator.

e Sacolaboreze si sd comunice n cadrul echipelor multidisciplinare.

e Sd comunice efectiv atat in scris cat si vorbit fiind capabil sd conceapd un enunt stiintific.

e  Sddemonstreze in alegerea aspectelor globale si sociale ce decurg din aspectele
pluridisciplinare ale domeniului.

7.2. Obiectivele specifice e Obtinerea unor abilitati in aplicarea matematicii pentru identificarea, formularea si
rezolvarea problemelor de ingineria traficului;

e Dezvoltarea abilitdtilor de comunicare orald si in scris in diferite contexte profesionale.

e Dezvoltarea capacitdtilor de a conduce experimente, analiza si interpreta date folosind
tehnica modernd de calcul si gandirea critica.

e  Abilitatea de a analiza implicatiile sociale, economice si de mediu ale solutilor tehnice de

organizare a circulatiei rutiere.

8. Continuturi

8.1. Al Nr. de .
Metode de predare ore Observatii

1. Elemente de teoria grafurilor 2
Definitii, Legdturi in grafuri si tipuri de structuri
Indicatori de performanta si mdsurile lor
Retele de transport pe baza grafurilor

2. Definirea retelelor de transport rutier 2

Tipuri de retele

- Curs format electronic
Reprezentarea retelei unui sistem de transport

Platforma e-learning
Cu link-uri spre resurse bibliografice de
referinta

3. Planificarea retelelor de transport

Clasificarea functionald a retelelor de transport

Caracteristici cheie ale metodei de proiectare a retelei rutiere
Dileme in proiectarea retelei de transport

4. Procesul de proiectare a retelelor de transport

5. Aspecte teoretice ale proiectdrii unei retele rutiere

6. Studiu de caz privind proiectarea unei retele rutiere nationale

N[NNI N

7. Optimizarea retelelor de transport urban

Bibliografie:

1. Buckwalter, D. W. 2001. Complex Topology in the Highway Network of Hungary, 1990 and 1998. Journal of Transport Geography 9: 125-35.
European Conference of Ministers of Transport (ECMT). 1998. Efficient Transport for Europe: Policies for Internalisation of External Costs. Paris:
OECD Publications Service.

2. Filion, P.: Metropolitan planning objectives and implementation constraints, Environment and Planning A 28, 1637-60, 1996.

3. Handy, S and Niemeier, D.: Measuring accesibility Environment and Planning, A 29, 1175-94, 1997.

4. Plane, D.: Urban transportation: policy alternatives, in S. Hansen (ed.) The Geography of Urban Transportation New York: Guilford Press,
346-414. 1986.

5. Pucher, J.: Public transportation, in S. Hansen and G. Guiliano (eds) The Geography of Urban Transportation New York: Guilford Press, 199—
236, 2004.

6. Robertson, D.H.: Manual of Transportation Engineering Studies Pentice-Hall, Englewood Cliffs, New Jersey, 1995.

Material didactic in tehnologie ID:

Janos TIMAR — Optimizarea circulatiei in reteaua rutierd, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. |, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

Nr. de
8.2.TC Metode de transmitere a informatiei Observatii
ore
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Verificare pe parcurs — Test de autoevaluare 1 Platforma e-learning 1

Lucruin echipa

Verificare pe parcurs — Test de autoevaluare 2 Platforma e-learning 1

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID:

Janos TIMAR — Optimizarea circulatiei in reteaua rutierd, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. |, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

8.3.S/L/P . Nr. de N
Metode de predare-invatare Observatii
ore
Aplicatie de grup: Proiectarea unei retele rutiere regionale 6
P1-P3. Reprezentarea retelei prin grafuri
P4-P6. Matricea de incidenta atasata grafului . o 6
- - — Expunere: descriere, explicatii, exemple
P7-P10. Parcurgerea etapelor de proiectare a retelei regionale . Lo . N .
ideale practice, demonstratii, discutii pe studii de Lucruin echipa
i
caz.
P11-P13. Stabilirea categoriilor de drumuri: autostrazi, drumuri 6
nationale, de tranzit si acces in zonele aglomerate
P14. Prezentare raport 2

Bibliografie:

Material didactic in tehnologie ID:

Janos TIMAR - Optimizarea circulatiei in reteaua rutierd, curs in tehnologie ID (format electronic) pentru anul Il, sem. |, actualizat in 2016
(https://elearning.unitbv.ro/course )

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptdrile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Competentele dezvoltate prin continutul acestui curs, sunt in concordantd cu nevoile identificate pe piata muncii si cu cadrul national al
calificdrilor urmatoare: Inginer cercetare in domeniul traficului rutier; Inginer specializat in diagnosticarea autovehiculelor; Inginer de cercetare in
domeniul securitatii rutiere si accidentologiei; Inginer expert in reconstructia accidentelor; Inginer coordonator de transport marfa si caldtori;
Inginer specializat in proiectarea retelelor de trafic urban; Inginer specializat in interventii tehnice asupra autovehiculelor pe drumuri nationale si
autostradd; Inginer specializat in proiectarea si optimizarea circulatiei rutiere urbane; Inginer specializat in realizarea studiilor de trafic; Inginer
specializat in evaluarea impactului de mediu datorat infrastructurilor rutiere.

10. Evaluare
. . o 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare . o
din nota finala
10.4. Sl (curs) Insusirea competentelor specifice Teste evaluare pe Platforma e-learning
discipline 5
Originalitatea si creativitatea 20%
Utilizarea limbajului de specialitate
105.TC/AA/ST/L/P Eficienta in comunicarea verbala Raport proiect format electronic pe
(prezentare) siin scris (raport); Platforma e-learning si tipdrit
Capacitatea de a munciin echipd Prezentare orala 50%
(colectare date);
Capacitatea de a lucra independent
(prelucrare si analiza date).
10.6. Standard minim de performantd
Notele obtinute pentru activitatea de laborator si examen trebuie sa fie trecutd cu nota minimum 5
Prezenta Fisd de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de
Consiliu al facultdtii din data de 30/09/2024.
Prof.dr.ing. loan Cdlin ROSCA Prof.dr.ing. Mihai Duguleand,
Decanul facultatii Directorul de departament
Qﬂ I . L —
Sef.lucr.univ.dr.ing. Janos TIMAR Sef.lucr.univ.dr.ing. Janos TIMAR
Titular de curs _ Titular de seminar/ laborator/ proiect
- o Qe - G
FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4 4


https://elearning.unitbv.ro/course
https://elearning.unitbv.ro/course

Nota:

1)

3)

4)

6)

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4

Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd/ Masterat (se completeaza conform cu Nomenclatorul domeniilor si al
specializdrilor/ programelor de studii universitare in vigoare).

Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licenta/ Masterat.

Regimul disciplinei (continut) — se alege una din variantele: DF (disciplind fundamentald)/ DD (disciplina din domeniu)/ DS
(disciplind de specialitate)/ DC (disciplind complementard) — pentru nivelul de licentd; DAP (disciplind de aprofundare)/ DSI
(disciplind de sinteza) / DCA (disciplind de cunoastere avansatd) —pentru nivelul de masterat.

Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplina impusd)/ DO (disciplind optionald)/ DFac (disciplind
facultativa).

S| — studiu individual; AT — activitati tutoriale (seminar fatd in fatd); TC — teme de control; AA — activitdti asistate; ST — seminar in
sistem tutorial; SF — seminar fatd in fatd; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

Un credit este echivalent cu 25 — 30 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).



FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si mediul

1.7. Forma de invdtdmant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Autovehicule speciale si tractoare
2.2. Coordonatorul de disciplind Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative Prof. dr. ing. Nastdsoiu Mircea
2.7. Regimul Continut® DSl
2.4. Anul de studii Il 2.5. Semestrul 1l 2.6. Tipul de evaluare E L
disciplinei Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
R 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/0/2
invatamant la forma IF
3.4. Total ore pe semestru din planul de ) 5
e . 42 din care: 3.5. Al 14 3.6.ST+SF/L/PY 0/0/28
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentard in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 30
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 47

3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)

3.4.5. Examinari

3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platforma cu studentii)

3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numaérul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /

laboratorului / proiectului

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)

FO4-PS7.2-01/ed.4,rev.4




Competente profesionale

CP.1. Identificarea nevoilor pentru proiectare

RI.1.1. Absolventul este capabil s& identifice nevoile clientilor, utilizdnd intrebdri adecvate si ascultand activ pentru a identifica
asteptdrile, dorintele si cerintele clientilor in functie de produse si servicii;

RI.1.2. Absolventul este capabil s3 interpreteze cerintele tehnice ale clientilor, analizand, intelegand si aplicand informatiile furnizate
cu privire la conditiile tehnice;

Ri.1.3. Absolventul este capabil s3 defineasca cerintele tehnice de proiectare, prin specificarea proprietdtilor tehnice ale produselor,
materialelor, metodelor, proceselor, serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitatilor, prin identificarea si abordarea nevoilor
specifice care trebuie satisfacute conform cerintelor clientului;

RI.1.4. Absolventul este capabil s asigure legdtura cu inginerii din celelalte departamente pentru a asigura o intelegere comuna si
pentru a discuta proiectarea, dezvoltarea si imbundtdtirea produselor;

Ri.1.5. Absolventul este capabil si realizeze schite de proiectare pentru a contribui la elaborarea si comunicarea conceptelor de
proiectare.

CP.3. Proiectarea sistemelor, echipamentelor si componentele autovehiculelor (examineaza principii tehnice, consultd resurse
tehnice, executa calcule matematice analitice, asigurd managementul de proiect, ajusteaza proiectele produselor, proiecteaza
componente si prototipuri, pregdteste prototipuri pentru productie, aproba proiecte tehnice)

Ri.3.1. Capacitatea de studiere, interpretare si valorificare a resurselor tehnice specifice industriei constructoare de autovehicule;
Ri.3.2. Utilizarea unor concepte, tehnici si principii avansate privind proiectarea unor sisteme si echipamente moderne destinate
autovehiculelor;

RI.3.3. Aplicarea metodelor matematice si utilizarea programelor de calcul si simulare pentru a efectua analize tehnice si a concepe
solutii pentru probleme specifice;

Ri.3.4. Proiectarea de prototipuri ale componentelor si sistemelor autovehiculelor prin aplicarea principiilor ingineresti avansate;
RI.3.5. Pregdtirea modelelor functionale, prototipurilor in vederea testarii conceptelor si a posibilitdtilor de reproducere; crearea
prototipurilor pentru evaluarea testelor de pre-productie;

CP.4. Efectuarea cercetarii stiintifice

Ri..1. Absolventul este capabil si efectueze cercetare stiintificd, s3 conceapd sau si creeze noi cunostinte prin formularea de
intrebdri in domeniu prin cercetarea, imbunatdtirea sau dezvoltarea de concepte, teorii, modele, tehnici, instrumente, software sau
metode operationale si prin utilizarea de metode si tehnici stiintifice;

Ri.4.2. Absolventul este capabil s& culeag informatii despre tendintele si stilurile actuale privind autovehiculele si la necesitatea de
noi produse sau servicii;

Ri....3. Absolventul este capabil s& gestioneze date din domeniul cercetérii;

Ri.4.4. Absolventul este capabil si sintetizeze informatii, s interpreteze in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;
Ri.4.5. Absolventul este capabil sa interactioneze profesional in mediile de cercetare si profesionale.

CP.5. Utilizarea sistemelor CAD-CAM-CAE

RI.5.1. Utilizarea sistemelor de proiectare asistata de calculator (CAD) care si contribuie la crearea, modificarea, analiza si optimizarea
unui desen sau model industrial;

RI.5.2. Utilizarea programelor pentru productia asistata de calculator (CAM) pentru a controla utilaje si masini-unelte in procesele de
creare, modificare, analiza sau optimizare, ca parte a proceselor de fabricatie a pieselor pentru autovehicule;

Ri.5.3. Utilizarea programelor de inginerie asistatd de calculator pentru a efectua analize de stres pentru proiectele de inginerie.

Competente transversale

CT.1. Competente de integrare in activitdtile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de
independentd profesionald

Ri.1.1. Absolventul este capabil si isi asume responsabilitatea, sd accepte rdspunderea pentru propriile decizii, aratand
disponibilitatea de a lucra, respectandu-si angajamentele;

RI.1.2. Absolventul este capabil sd dea dovadd de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmdrind obiective clare, sd ia
decizii alegand din mai multe posibilitdti alternative;

Ri.1.3. Absolventul este capabil si poatd lucra in echipa dar si independent dezvoltand propriile moduri de a face lucrurile, dand
dovadd de dorinta de invatare,

RI.1.4. Absolventul este capabil s& identifice probleme si si ia decizii pentru a le solutiona.

CT.2. Competente de comunicare si de lucru in echipa

RI.2.1. Absolventul este capabil s&-si desfdsoare munca intr-o echip;

RI.2.2. Absolventul este capabil s utilizeze instrumente si tehnologii digitale simple pentru a comunica, a interactiona si a colabora cu
ceilalti.

Ri.2.3. Absolventul este capabil sd conducd pe altii, sd coordoneze o echipa.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei o  Cursantii vor dobandi competente aprofundate in constructia si calculul autovehiculelor

speciale, tractoarelor pe roti si pe senile, precum si echipamentelor de lucru al acestora.

7.2. Obiectivele specifice e Prezentarea aspectelor specifice legate Utilizarea proiectdrii asistate de calculator pentru

abordarea unor cercetdri complexe orientate spre constructia de componente si sisteme
ale autovehiculelor speciale;
¢ asimilate cunostinte referitoare la documente specifice activitdtii de proiectare, cercetare

si omologare.
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8. Continuturi
8.1. Al

Metode de predare Nr. de
ore

Observatii

Transmisia tractoarelor. Notiuni generale expunere in tehnologie ID

Regimul de calcul al transmisiei tractoarelor la solicitari statice expunere in tehnologie ID

Caracteristicile transformatoarelor hidrodinamice expunere in tehnologie ID

Modelarea matematica a caracteristicii teoretice de tractiune a

expunere in tehnologie ID 2
tractoarelor

Aplicatii privind calculul de tractiune si trasarea caracteristicii

: ) Ly expunere in tehnologie ID 2
teoretice de tractiune pe cale analitica

Buldozere expunere in tehnologie ID
Autogredere expunere in tehnologie ID
Bibliografie:

1 Ndstdsoiu, M., Autovehicule speciale si tractoare. Suport de curs pentru IFR (in tehnologie /D), Universitatea Transilvania din Brasov,
actualizat 2024.

2 Nastdsoiu, M., Padureanu, V., Tractoare. Transmisii ale tractoarelor, Editura Universitatii 7ransi/vania, Bragov, 1999.

3 Peres, Gh,, Untaru, M,, Filip, N, Todor, |., Ispas, N. 7ransmisii speciale si actiondri pentru tractoare, Universitatea din Brasov, 1989.

4 Nastasoiu, S. s.a. Tractoare, Editura Didactica si Pedagogica, Bucuresti,1983.

5 Untaru, M. s.a. Constructia si calculul autovehiculelor, Universitatea din Bragov, 1989.

8.2. Proiect Metode de predare-invatare Nr. de Observatii
ore

Pentru un tractor universal pe roti sau pe senile, pentru care se
cunosc tipul motorului, puterea nominald #,, turatia nominala s,
numarul treptelor de viteze, tipul prizei de putere, se cere:

- schema cinematica a transmisiei;

tema prevdzuta in

- calculul de tractiune (caracteristica de tractiune); invdtare prin probleme

. . o - calendarul disciplinei
- studiu asupra unui subansamblu specificat al transmisiei
tractorului;

- regimul de calcul (la solicitari statice) pentru elementele

principale ale subansablului.

Expunere, conversatie, activitatiin

grupuri mici, activitate individuala

P1 - Primirea temei si definirea cerintelor o o o . 2 idem
! grupuri mici, activitate individuala
. o . L Expunere, conversatie, activitati in idem
P2, P3 — Stabilirea Schemei cinematice a transmisiei o R 4
grupuri mici, activitate individuala
P4 - P7 — Calculul de tractiune si trasarea caracteristicii de Expunere, conversatie, activitatiin 8 idem
tractiune determinate pe cale analitica grupuri mici, activitate individuala
) ) . Expunere, conversatie, activitati in idem
P8, P9 - Studiul subansamblului specificat o 4
grupuri mici, activitate individuala
. . Expunere, conversatie, activitati in idem
P10 — P12 - Elemente de calcul ale subansamblului specificat o . o . 6
grupuri mici, activitate individuala
L ) ) Expunere, conversatie, activitati in idem
P13 - Definitivarea proiectului o o 2
grupuri mici, activitate individuala
. . ) Expunere, conversatie, activitati in idem
P14 - Sustinerea proiectului 2

Bibliografie:

a B~ W N

1 Nastasoiu, M., Autovehicule special si tractoare. Suport de curs pentru IFR, Universitatea Transilvania din Brasov, actualizat 2024.
Ndstdsoiu, M., Padureanu, V., Tractoare. Transmisii ale tractoarelor, Editura Universitatii 7ransi/vania, Bragov, 1999.

Peres, Gh., Untaru, M., Filip, N, Todor, I., Ispas, N. 7ransmisii speciale si actionari pentru tractoare, Universitatea din Bragov, 1989.
Nastasoiuy, S. s.a. 7ractoare, Editura Didactica si Pedagogicd, Bucuresti,1983.

Untaru, M. s. a. Constructia si calculul autovehiculelor, Universitatea din Bragov, 1989.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor

reprezentativi din domeniul aferent programului

In vederea schitarii continutului si alegerii metodelor de predare/invdtare au fost purtate multiple discutii cu ocazia sustinerilor proiectelor de

diploma si a lucrdrilor de disertatie, precum si a sesiunilor de comunicari stiintifice nationale si internationale, la care au participat specialisti din

domeniu. La discutiile legate de stabilirea continutului formativ ale disciplinei au participat si cadrele didactice din domeniu, titulare in alte

departamente sau in alte institutii de invdtamant superior. Intalnirile au vizat identificarea nevoilor si asteptarilor angajatorilor din domeniu

10. Evaluare

Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare

10.2. Metode de evaluare

10.3. Pondere
din nota finald
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10.4. Al (curs) Asimilarea si utilizarea cunostintelor de Examen scris 50%
bazd

105. TC/AA/ST/L/P Utilizarea cunostintelor de baza in cadrul | Sustinerea proiectului 50%
proiectdrii

10.6. Standard minim de performantd

Asimilarea cunostintelor de baza si utilizarea lor in cadrul unor aplicatii

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizatd in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data de 30/09/2024.

Prof. dr. ing. loan Cdlin ROSCA, Prof. dr. ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament "
& Qno Scoaem !.--*:.» -
[
Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU, Prof. dr. ing. Mircea NASTASOIU,
Titularul de curs (A) | | Titularul de AT+TC/ AA/SF+ST/L/P | |

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

9 Al - activitdti de autoinstruire; AT — activitdti tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fatd in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitdti didactice si studiu individual).
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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invdtamant superior Universitatea Transilvania din Brasov
1.2. Facultatea Inginerie Mecanica

1.3. Departamentul Autovehicule si Transporturi

1.4. Domeniul de studii de masterat” Ingineria Autovehiculelor

1.5. Ciclul de studii? Masterat

1.6. Programul de studii Autovehiculul si Mediul

1.7. Forma de invatamant IFR

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei Testarea si Omologarea Motoarelor
2.2. Coordonatorul de disciplina S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.3. Tutorele de disciplina / Titularul activitatilor aplicative S.ldr.ing. Cristian-loan Leahu
2.4, Anul de studii I 2.5. Semestrul | 2.6. Tipul de evaluare . 2.7. Regimul Continut® DAP
disciplinei Obligativitate® DO
3. Timpul total estimat (nr. ore pe semestru al activitdtilor didactice)
3.1. Numar de ore pe sdptdmana din planul de ) ) )
fnvatamant I forma IF 3 din care: 3.2. curs 1 3.3. seminar/ laborator/ proiect 0/2/0
3.4. Total ore pe semestru din planul de )
N 42 din care: 3.5. Al 14 3.6.ST+SF/L/PY 0/28/0
invdtdmant la forma IFR
Distributia fondului de timp ore
3.4.1. Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite (Al) 14
3.4.2. Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 55
3.4.3. Pregdtire seminare / laboratoare / proiecte, teme, referate, portofolii si eseuri 22
3.4.4.Tutoriat (consiliere profesionald)
3.4.5. Examinari
3.4.6. Alte activitdti (comunicare bidirectionald, sincrond/asincrond pe platformd cu studentii)
3.7. Total ore de studiu individual (Al+Sl) 97
3.8. Total ore pe semestru 125
3.9. Numarul de credite® 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum -

4.2. de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfdsurare a cursului -

5.2. de desfasurare a seminarului /
laboratorului / proiectului

Laborator de incercare a motoarelor cu ardere interna

6. Competente specifice acumulate (conform grilei de competente din planul de invdtdmant)

Competente profesionale

CP.1 Efectuarea cercetdrii stiintifice.

RI.1.1. S& sintetizeze informatji, s interpreteze si rezume in mod critic informatii noi si complexe din diverse surse;

RI.1.2. S3 opereze aparate de cercetare stiintificd si de laborator.

CP.2 Capacitatea de imbundtdtire a sigurantei si respectare a standardelor privind siguranta echipamentelor tehnice.

Ri.2.1. S3 combine ingineria mecanic, electric3, electronicd, software si in materie de siguranta pentru proiectarea autovehiculelor,
cum ar fi camioanele, furgonetele si automobilele.

Ri.2.2. 54 aplice standardele de securitate de baza si standardele tehnice specifice echipamentelor pentru a preveni riscurile legate de
utilizarea echipamentelor tehnice.

CP.3. Efectuarea de testari si determindri practice.

RI.3.1. 53 execute incercari experimentale, de mediu si operationale pe modele, prototipuri sau pe sisteme si echipamente pentru a le
testa rezistenta si capacitatile in conditii normale si extreme.

Ri.3.2. Si interpreteze si analizeze datele colectate in timpul testarii, pentru a formula concluzii, perspective noi sau solutii.

Ri.3.3. Sa inregistreze datele care au fost identificate in mod specific in timpul incercérilor anterioare, pentru a verifica daci
rezultatele incercdrii produc rezultate specifice.

Ri.3.4. Si culeagd date si statistici in vederea testdrii si evaludrii pentru a genera afirmatii si previziuni, cu scopul de a descoperi
informatii utile in procesul de decizie.
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independentd profesionald.

multe posibilitdti alternative.

RI.1.2. 54 dea dovada de initiativd, s fie proactiv.
CT.2 Competente de comunicare si de lucru in echipd.
RI.2.1. S&-si desfisoare munca intr-o echipa.

Competente transversale

RI.2.1. 53 se adreseze unui public, sa tind un discurs, sd facd o prezentare.

CT.1 Competente de integrare in activitatile specifice la locul de munca si competente tehnice, in conditii de autonomie si de

Ri.1.1. S4 dea dovadi de hotdrare, depunand eforturi sustinute pentru succes, urmarind obiective clare, sa ia decizii alegand din mai

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1. Obiectivul general al disciplinei

Dobandirea cunostintelor cu privire la testarea i omologarea motoarelor cu ardere internd, la
instalatiile si echipamente specifice acestui domeniu, precum si aprofundarea cunostintelor
referitoare la particularitatile functionale ale motoarelor.

7.2. Obiectivele specifice

facilitatilor de testare a acestora.
B Dobandirea de cunostinte cu privire la senzorii si traductoarele de mdsura utilizate in timpul
testdrii motoarelor, inclusiv cunostinte referitoare la pozitionarea acestora pe motor.

0 Cunoasterea principiului de functionare a echipamentelor de mdsurare.

B Cunoasterea standurilor moderne de incercare a motoarelor cu ardere internd si a

O Cunoasterea sistemelor de achizitie si prelucrare a datelor experimentale masurate.
0 Abilitdti de utilizare a software-urilor specifice achizitiei si prelucrdrii datelor experimentale.

8. Continuturi

8.1. Al Metode de predare N;.rge Observatii
Conditii generale de incercare, prevederi, metode, standarde, Suport de curs si tutoriat pe )
norme de omologare. platforma eLearning

Metodologia masuratorilor, lanturi de masurare, erorile de masura Suport de curs si tutoriat pe 5
si prelucrarea lor. platforma eLearning

Celule de testare, standuri de incercari motoare moderne, conditii Suport de curs si tutoriat pe )
de incercare. platforma eLearning

Senzori, traductoare de masura si echipamente de mdsurare Suport de curs si tutoriat pe 4
specifice testarii motoarelor. platforma eLearning

Consideratii privind testarea sistemelor electrice si electronice a Suport de curs si tutoriat pe )
motoarelor. platforma eLearning

Achizitia, prelucrarea statistica a valorilor experimentale si Suport de curs si tutoriat pe )
interpretarea lor. platforma eLearning

Bibliografie

Chiru Anghel, Tarulescu Stelian — Testarea si omologarea motoarelor cu ardere interna, Matrix Rom, Bucuresti, 2018;

Merker G.P. s.a. — Combustion Engines Development: Mixture Formation, Combustion, Emissions and Simulation, Berlin, Springer, 2012;

Leahu Cristian-loan — Optimizarea functiondrii comune a motoarelor cu aprindere prin comprimare, cu agregatele de supraalimentare cu unde
de presiune de tip Comprex, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, 2012;

Basshuysen R. — Gasoline engine with direct injection: Processes, systems, development, potential, Wiesbaden: Springer, 2009;

*** Bosch Automotive Electrics and Automotive Electronics, 5th Edition, Springer Vieweg Publishing, 2007;

Campian Ovidiu, Soica Adrian — incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, 2004;

Basshuysen R. s.a. — Internal combustion engine handbook: basics, components, systems, and perspectives, Warrendale, SAE International,
2002;

Heisler H. — Internal Combustion Engines, SAE International, 2000;

Bobescu Gheorghe s.a. — Motoare pentru automobile si tractoare, vol. lll, Editura Tehnicd-Info, Chisindu, 2000;

Jaba Elisabeta — Statistica, Editura Economicd, Bucuresti, 1998;

Radu Gheorghe-Alexandru, Ispas Nicolae — Calculul si constructia instalatiilor auxiliare ale autovehiculelor. Universitatea din Bragov, 1988;

*** Standarde si regulamente europene din domeniu;

Material didactic in tehnologie IFR: Leahu Cristian-loan — Testarea si omologarea motoarelor cu ardere internd, curs in tehnologie IFR (format
electronic), 2019.

82.L/P Metode de predare-invatare N;'r:e Observatii
Laborator

L1 - Conditii de montarea a motorului pe stand. Aspecte privind Expunere, discurs interactiv, 5

montarea si echilibrarea arborelui de legatura cu frana. problematizare

L2 - Consideratii privind montarea senzorilor si traductoarelor pe Expunere, discurs interactiv, )

motor si prezentarea componentei celulei de testare. problematizare
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L3 - Software-uri de achizitie si prelucrare de date AVL Puma, Expunere, discurs interactiv, 5
Indicom, F2ire etc. problematizare
L4 - Mdsurarea presiunilor, temperaturilor si debitelor (aer de . )
L . Expunere, lucrdri practice 2
admisie si combustibil).
L5 - Mdsurarea momentului si turatiei. Determinarea pozitiei .. )
L Expunere, lucrari practice 2
arborelui cotit.
L6 - Masurarea emisiilor poluante din gazele de evacuare. Expunere, lucrdri practice 2
L7, L8 - Ridicarea diagramei indicate, caracteristicilor complexe si - .
) ) . ) ) ) Expunere, lucrdri practice 4
de reglaj, precum si determinarea pierderilor mecanice.
L9 - Testarea sistemului de supraalimentare. Expunere, lucrdri practice 2
L10 - Testarea sistemului de injectie a motorului cu aprindere prin . )
) Expunere, lucrdri practice 2
comprimare.
L11 - Testarea sistemului de injectie a motorului cu aprindere prin . )
. Expunere, lucrari practice 2
scanteie.
L12 - Testarea individuald a sistemului de alimentare cu motorina . .
) . Expunere, lucrdri practice 1
de tip Common Rail.
L12 - Testare individuala a componentelor principale ale sistemelor . )
L Expunere, lucrari practice 1
de rdcire si de ungere a motoarelor.
L13 - Testarea de componente electrice si electronice ale - .
) . Expunere, lucrdri practice 2
motoarelor cu ardere interna.
L14 - Recuperdri lucrdri de laborator (max. o lucrare). Evaluare: Expunere, lucrdri practice 5
Sustinere referat.

Bibliografie

Chiru Anghel, Tarulescu Stelian — Testarea si omologarea motoarelor cu ardere internd, Matrix Rom, Bucuresti, 2018;

Merker G.P. s.a. — Combustion Engines Development: Mixture Formation, Combustion, Emissions and Simulation, Berlin, Springer, 2012;

Leahu Cristian-loan — Optimizarea functiondrii comune a motoarelor cu aprindere prin comprimare, cu agregatele de supraalimentare cu unde
de presiune de tip Comprex, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, 2012;

Basshuysen R. — Gasoline engine with direct injection: Processes, systems, development, potential, Wiesbaden: Springer, 2009;

Basshuysen R. s.a. — Internal combustion engine handbook: basics, components, systems, and perspectives, Warrendale, SAE International,
2002;

*** Bosch Automotive Electrics and Automotive Electronics, 5th Edition, Springer Vieweg Publishing, 2007;

Campian Ovidiu, Soica Adrian — incercarea si omologarea autovehiculelor, Editura Universitatii Transilvania din Bragov, 2004;

Heisler H. — Internal Combustion Engines, SAE International, 2000;

Bobescu Gheorghe s.a. — Motoare pentru automobile si tractoare, vol. lll, Editura Tehnica-Info, Chisindu, 2000;

Jaba Elisabeta — Statistica, Editura Economicd, Bucuresti, 1998;

Radu Gheorghe-Alexandru, Ispas Nicolae — Calculul si constructia instalatiilor auxiliare ale autovehiculelor. Universitatea din Brasov, 1988;

*** Standarde si regulamente europene din domeniu;

Material didactic in tehnologie IFR: Leahu Cristian-loan — Testarea si omologarea motoarelor cu ardere internd, curs in tehnologie IFR (format

electronic), 2019.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatilor epistemice, ale asociatiilor profesionale si ale angajatorilor
reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul acestei discipline urmdreste sd inlesneascd insusirea de cdtre studentii masteranzi a cunostintelor si abilitatilor de testare si
omologare a motoarelor cu ardere internd moderne, ceea ce reprezintd o etapd indispensabild in conceperea si dezvoltarea de motoare termice
care sd indeplineasca exigentele regulamentelor si legislatiei UE. De asemenea, continutul disciplinei este deosebit de util siin activitdtile de

mentenantd si verificare desfasurate in timpul exploatdrii autovehiculelor.

10. Evaluare
' . T 10.3. Pondere
Tip de activitate 10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare ) L
din nota finald
Gradul de asimilare al cunostintelor,
intelegerea si asimilarea notiunilor
10.4. Al (curs) fundamentale cu privire |a testarea si Examen scris 60 %

omologarea motoarelor cu ardere
internd

Cunoasterea standurilor de incercari
105. TC/AA/ST/L/P motoare, a echipamentelor specifice si Sustinere referat - studiu de caz 40%
metodologiile de lucru. Utilizarea
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limbajului de specialitate si calitatea

referatului pregdtit.

10.6. Standard minim de performantd

Intelegerea si asimilarea cunostintelor de baza privind echipamentele si procedurile de testare si omologare a motoarelor cu ardere interna.

Prezenta Fisa de disciplind a fost avizata in sedinta de Consiliu de departament din data de 20/09/2024 si aprobata in sedinta de Consiliu al
facultatii din data de 30/09/2024.

Prof.dr.ing. loan Calin ROSCA, Prof.dr.ing. Mihai DUGULEANA,
Decanul facultatii Directorul de departament

Sef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU, Sef lucr.dr.ing. Cristian-loan LEAHU,

Titularul de curs (Al) L N Titularul de laborator / proiect (L/P) | » R
AN AN

Nota:

" Domeniul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat (se completeazd conform cu Nomenclatorul domeniilor si al specializarilor /
programelor de studii universitare in vigoare).

2 Ciclul de studii — se alege una din variantele: Licentd / Masterat.

3 Regimul disciplinei (continut); se alege una din variantele: pentru nivelul de licentd — DF (disciplind fundamentald) / DD (disciplind din domeniu) / DS
(disciplind de specialitate) / DC (disciplind complementard); pentru nivelul de masterat — DAP (disciplind de aprofundare) / DSI (disciplind de sintezd) /
DCA (disciplina de cunoastere avansata).

“ Regimul disciplinei (obligativitate) — se alege una din variantele: DI (disciplind impusa) / DO (disciplind optionald) / DFc (disciplina facultativa).

5 Al - activitati de autoinstruire; AT — activitati tutoriale; TC — teme de control; AA — activitdti asistate; SF — seminar fata in fatd; ST — seminar in sistem
tutorial; L — activitati de laborator; P — proiect, lucrdri practice.

8 Un credit este echivalent cu 25 de ore de studiu (activitati didactice si studiu individual).
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