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Teme Proiecte de Diplomă 
Anul universitar 2026 – 2027 

 
A – Sistemul de propulsie al autovehiculelor 
 

1. Autovehicul ansamblu 
a. Minimobil multifuncțional cu structură modulară 
b. Analiză multicriterială a unui minimobil multifuncțional 
c. Bilanțul energetic al sistemului de propulsie al autovehiculelor 
 

2. Sisteme de rulare speciale pentru autovehicule 
a. Roată mecano 
b. Propulsor autovehicul amfibiu 
c. Propulsor pentru deplasare folosind pernă de aer 
d. Propulsor pentru velociped  
e. Propulsor autovehicul hibrid rutier / aerian 
 

3. Transmisie mecano -hidraulică 
a. Transmisie  hidrostatică 
b. Transmisie hidromecanică  
c. Transmisie sonică 
d. Transmisie pe bază de convertor mecanic 
e. Sistem de recuperare energie de frânare hidro-pneumatic 
f. Sistem de recuperare energie de frânare mecanic (volant) 
g. Stand încercări sisteme pneumo-hidraulice 
h. Componente ale transmisiei hidrostatice 

i. Motor hidrostatic cu volum variabil 
ii. Distribuitor rotativ pentru transmisii hidrostatice 

iii. Acumulator pneumo-hidraulic 
 

4. Sistem de conversie a energiei la bordul autovehiculelor 
a. Motor termic cu ardere externă 
b. Motor termic cu pistoane libere 
c. Turbină cu gaze 
d. Mecanisme motoare speciale 
e. Pile de combustie 
f. Mini-stand încercare motoare 

 
5. Surse de stocare a energiei la bordul autovehiculelor 

a. Aplicația biocombustibililor la propulsia autovehiculului 
b. Aplicația combustibililor duali la propulsia autovehiculelor 



 
B – Sistem de acționare pentru autovehicule 
 

1. Sistem de acționare pentru maniabilitate extinsă 
2. Sistem de acționare pentru capacitate de trecere extinsă 
3. Module speciale pentru minimobil destinate aplicațiilor forestiere, agricole, 

construcții, ridicat și transportat, expediții 
4. Mecanism schimbare module pentru aplicații mobile 
5. Șasiu destinat minimobil multifuncțional 
6. Sistem de direcție pentru minimobil multifuncțional 
7. Sistem de frânare pentru minimobil multifuncțional 
8. Suspensie pentru minimobil multifuncțional 



Licenta  

  

1. Proiectarea unui autovehicul pentru transportul containerelor (masa utila 20.000 kg) 

2. Proiectarea unui sistem de basculare pentru o remorca cu masa utila de 700 kg.  

3. Proiectarea unei macarale pentru descarcarea marfurilor  

4. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie cu Pn=100 kW, nn=6000 rot/min, prevazut cu 

raport de comprimare variabil.   

5. Proiectarea unui excavator atasat unui tractor.  

6. Proiectarea unui autovehicul destinat efectuarii marcajelor rutiere.  

7. Proiectarea unui autovehicul destinat maturarii trotuarelor.  

8. Proiectarea unui autovehicul pentru transportul autovehiculelor cu MTMA 2000 kg.   

  

Master  

1. Metode de reducere a consumului autovehiculelor electrice în timpul stationarii  

2. Metode de reducere a emisiilor poluante ale motoarelor cu ardere interna.  

3. Diagnosticarea OBD a motoarelor cu ardere interna  

4. Diagnosticarea OBD a sistemului de frânare  

5. Materiale utilizate pentru realizare suprastructurilor autovehiculelor  

6. Tehnologii pentru realizarea prototipurilor  



PROPUNERI TEME PROIECT DIPLOMĂ/DISERTAŢIE 

Șef lucr. dr.ing. Răzvan Gabriel BOBOC 

 

Propuneri teme proiect diplomă 

1. Dezvoltarea unui scenariu de testare în Realitate Virtuală pentru interacțiunea 
dintre vehicule autonome și pietoni  

2. Sistem de simulare pentru evaluarea reacției conducătorului auto în situații critice 
de trafic  

3. Analiza utilizării Realității Augmentate pentru instruirea conducătorilor auto în medii 
urbane complexe  

4. Proiectarea unui sistem de avertizare vizuală în Realitate Augmentată pentru 
creșterea siguranței rutiere  

5. Studiul influenței interfețelor om–mașină asupra acceptării vehiculelor autonome  
6. Dezvoltarea unei aplicații de Realitate Virtuală pentru analiza comportamentului 

pietonilor la trecerile de pietoni  
7. Evaluarea performanței utilizatorilor în scenarii de conducere simulată cu nivel 

diferit de dificultate  
8. Modelarea și simularea unui sistem de asistență la menținerea benzii de circulație  
9. Analiza metodelor de detecție a obstacolelor pentru sisteme avansate de asistență 

a conducătorului auto  
10. Simularea unui sistem inteligent de frânare de urgență pentru autovehicule  
11. Clasificarea poziției ocupanților unui autovehicul utilizând senzori de imagine  
12. Studiul factorilor care influențează siguranța ocupanților în cazul coliziunilor rutiere  
13. Modelarea și analiza unui sistem de suspensie semi-activă pentru autovehicule  
14. Simularea funcționării unui sistem ESP pentru îmbunătățirea stabilității 

autovehiculului  
15. Modelarea unui sistem automat de reglare a temperaturii în habitaclul 

autovehiculului electric  
16. Proiectarea și optimizarea unui mecanism de direcție pentru un vehicul urban de 

mici dimensiuni  
17. Analiza cinematică a unui mecanism robotizat utilizat în aplicații auto  



18. Proiectarea unui mecanism de transmisie pentru un vehicul electric ușor  
19. Studiul comparativ al transmisiilor mecanice, automate și hibride pentru 

autovehicule moderne  
20. Evaluarea utilizării Realității Mixte în proiectarea și testarea mecanismelor auto  
21. Analiza impactului vehiculelor autonome asupra mobilității urbane și a siguranței 

traficului  
Propuneri teme proiecte de disertație 

1. Dezvoltarea unui sistem inteligent de detecție a pietonilor și bicicliștilor în zone cu 
vizibilitate redusă  

2. Proiectarea și implementarea unui robot mobil autonom pentru navigație în medii 
controlate  

3. Sistem de asistență pentru conducere autonomă bazat pe fuziunea datelor 
provenite de la senzori multipli  

4. Detecția și clasificarea obiectelor din trafic utilizând algoritmi de învățare profundă  
5. Proiectarea și optimizarea unui sistem de suspensie activă controlat electronic  
6. Analiza performanței sistemelor de direcție asistată electrică pentru vehicule 

electrice  
7. Evaluarea influenței distragerii conducătorului asupra siguranței în vehicule semi-

autonome  
8. Sistem de monitorizare a atenției conducătorului auto utilizând tehnici de 

inteligență artificială  
9. Dezvoltarea unui sistem de detecție a oboselii la volan pe baza expresiilor faciale și 

a comportamentului ocular  
10. Studiu comparativ privind siguranța autovehiculelor autonome și a celor conduse 

manual în scenarii urbane  
11. Sistem inteligent pentru monitorizarea confortului și calității aerului în interiorul 

autovehiculului  
12. Optimizarea fluxurilor de trafic urban utilizând algoritmi de inteligență artificială și 

simulare microscopică 
 



 

TEME PROIECT DE DIPLOMĂ/LUCRARE DE DISERTAȚIE 

An univ. 2026 – 2027  

S.l.dr.ing. Carmen GHEORGHE 

 

1. Influența modificării ciclului de semaforizare asupra performanței unei intersecții urbane 

2. Impactul creșterii volumului de trafic cu 10–50% asupra nivelului de serviciu al unei 

intersecții 

3. Evaluarea eficienței introducerii unei benzi dedicate pentru virajul la stânga 

4. Analiza transformării unei intersecții cu prioritate în sens giratoriu 

5. Evaluarea impactului interzicerii virajului la stânga într-o intersecție urbană 

6. Optimizarea unei intersecții prin redistribuirea benzilor de circulație 

7. Analiza comparativă a funcționării unei intersecții în ore normale și ore de vârf 

8. Evaluarea impactului unei noi dezvoltări imobiliare asupra unei intersecții existente 

9. Analiza influenței unei benzi de stocare pentru virajul la dreapta asupra fluenței traficului 

10. Optimizarea unei intersecții semaforizate prin modificarea fazelor și timpilor de verde 

 



Teme pentru proiectele de licență/disertație Prof. dr. ing. Florin Gîrbacia 

 

1. Proiectarea și optimizarea topologică a componentelor autovehiculelor. 

2. Reconstrucția 3D și analiza accidentelor rutiere utilizând sisteme de tip edge computing. 

3. Dezvoltarea unui sistem ADAS utilizând biopotențiale umane. 

4. Studiu comparativ privind evaluarea notificărilor haptice vibrotactile pentru preluarea 

controlului autovehiculelor autonome. 

5. Dezvoltarea unui model geo-spațial pentru detecția hotspoturilor de accidente în zonele 

urbane. 

6. Studiu privind impactul infrastructurii în modelarea spațială a accidentelor rutiere. 

7. Clasificare stilului de condus al conducatorului autovehiculelor utilizând rețele 

neuronale convoluționale (CNN). 

8. Detecția stării de oboseală și a distragerii conducătorului autovehiculelor utilizând VLM. 

9. Dezvoltarea unui sistem ADAS utilizând tehnologii de Inteligentă Artificială.  

10. Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru asistarea utilizatorului în 

operaţiile de mentenanţă a automobilului. 

11. Studii privind evaluarea comportamentului conducatorului autovehiculului utilizând 

biopotentiale EEG. 

12. Dezvoltare interfață multimodala om-masină pentru percepția  notificărilor vehiculelor 

autonome. 

13. Dezvoltarea unei interfețe multimodale omniprezente pentru monitorizarea 

conducătorului auto. 

14. Interfață multimodală hibridă bazată pe utilizarea biopotențialelor pentru controlul 

autovehiculelor semi-autonome. 

15. Identificarea posturilor incorecte ale conducătorului autovehiculului utilizând 

tehnologii de prelucrare a imaginilor 

16. Studii privind prototiparea haptică a pedalei de ambreiaj a automobilului. 

17. Dezvoltarea unui simulator pentru automobile autonome utilizând platforma MOOG si 

CARLA. 

18. Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru vizualizarea deformărilor la 

coliziune a carcasei automobilului. 

19. Interfata naturala omniprezenta pentru inregistrarea informatiilor din timpul procesului 

de conducere. 

20. Studii privind analiza utilizarii dispozitivelor tactile în timpul procesului de conducere 

utilizand simulatorul auto. 

21. Dezvoltarea unei interfete NUI bazata pe gaze tracking pentru modelarea CAD a 

componentelor automobilelor. 

22. Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru asistarea utilizatorului în 

operaţiile de mentenanţă a automobilului. 

23. Studii privind dezvoltarea unei interfețe utilizator naturale pentru asamblarea 

componentelor automobilului. 

24. Studii privind dezvoltarea unui manual interactiv de Realitate Augmentată pentru 

învățarea asamblării componentelor auto. 



Teme lucrare de diplomă/proiect disertație an universitar 2026-2027 

1. Proiectarea și evaluarea proprietăților mecanice ale structurilor sandwich hibride utilizate 
pentru absorbția energiei  de impact 

2. Fabricarea aditivă multi-material a componentelor structurale ale vehiculelor 
3. Analiza și elaborarea unor soluții tehnice pentru asamblarea prin lipire a componentelor CFRP-

metal a componentelor pentru vehicule 
4. Tehnici AI de detecție a defectelor în fabricarea componentelor polimerice pentru vehicule 
5.  Controlul sistemelor de frânare regenerativă la vehicule electrice 
6. Modelarea dinamicii ocupantului în timpul impactului frontal: influența sistemului centurii de 

siguranță (implementare Simscape®) 
7. Studiu comparativ a răspunsului manechinului în coliziunile frontale vs. spate utilizând modele 

de tip masă-arc (implementare Simscape®) 
8. Modelarea în spațiul stărilor și în domeniul frecvențelor a sistemelor de suspensii active/semi-

active 
9. Implementarea și analiza comparativă a controlului adaptiv al vitezei de croazieră     
10. Modelarea și controlul suspensiilor autovehiculelor  

 

Prof. dr. ing. Dana MOTOC 



Teme propuse pentru proiectul de diplomă/ lucrarea de disertație 2026 – 2027 

Prof. dr. ing. Mircea Năstăsoiu  

 

Teme propuse -  AR Zi și IFR, master ATV și AM  

 

1. Buldozer pe roţi 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=123 kW şi turaţia nominală 

nn=2200 rot/min, cu 15+15 trepte. 

2. Buldozer pe roţi 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=131 kW şi turaţia nominală 

nn=2300 rot/min, cu 15+3 trepte. 

3. Buldozer pe roţi 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=88 kW şi turaţia nominală 

nn=2400 rot/min, cu 12+12 trepte. 

4. Tractor forestier 4×4, echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala Pn=155 kW, la turaţia nominală 

nn=2100 rot/min, cu transmisie mecanică. 

5. Tractor 4×4 de mici dimensiuni cu roţi egale, destinat lucrărilor de gospodărire comunală, 

echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=14 kW şi turaţia nominală nn=2000 rot/min, cu 

6+2 trepte. 

6. Tractor 4×4 de mici dimensiuni cu roţi egale, destinat lucrărilor de gospodărire comunală, 

echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=22 kW şi turaţia nominală nn=2200 rot/min, cu 

8+2 trepte. 

7. Tractor 4×4 cu încărcător frontal, echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală 77 kW şi turaţia 

nominală 2400 rot/min, cu 12+12 trepte. 

8. Tractor 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=22 kW şi turaţia nominală nn=2300 

rot/min, cu 8+4 trepte, cu priză de putere independentă. 

9. Tractor 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=96 kW şi turaţia nominală nn=2300 

rot/min, cu 16+16 trepte, cu priză de putere independentă și sincronă. 

10. Tractor 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=144 kW şi turaţia nominală nn=2200 

rot/min, cu 16+4 trepte, cu priză de putere independentă și sincronă. 

11. Tractor 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=49 kW şi turaţia nominală nn=2300 

rot/min, cu 8+8 trepte, cu priză de putere independentă şi sincronă. 

12. Tractor 4×4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominală Pn=114 kW şi turaţia nominală nn=2200 

rot/min, cu 10+10 trepte, cu priză de putere independentă şi sincronă. 

13. Tractor 4×4 destinat lucrărilor de gospodărire comunală, echipat cu un m.a.c. cu puterea 

nominală Pn=44 kW şi turaţia nominală nn=2400 rot/min, cu 9+3 trepte, cu priză de putere 

independentă şi sincronă. 

 

Teme propuse - AR IFR 

 

1. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie, în 4 timpi, cu puterea nominală Pn=201 kW, 

turaţia nominală nn=5500 rot/min, cu 8 cilindri în V, destinat echipării unui autovehicul de 

teren. 

2. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie, în 4 timpi, cu puterea nominală Pn=167 kW, 

turaţia nominală nn = 5700 rot/min, cu 6 cilindri în V. 

3. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie, în 4 timpi, cu puterea nominală Pn=149 kW, 

turaţia nominală nn = 5400 rot/min, cu 6 cilindri în linie. 

4. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie, în 4 timpi, cu puterea nominală Pn=129 kW, 

turaţia nominală nn = 6200 rot/min, cu 4 cilindri în linie. 

5. Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare cu puterea nominală Pn=14 kW, turaţia 

nominală nn = 1800 rot/min, cu 2 cilindri, destinat echipării unui tractor agricol. 

6. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie cu puterea nominală Pn=17 kW, turaţia 

nominală nn = 6200 rot/min, cu 2 cilindri în linie. 

7. Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare cu puterea nominală Pn=39 kW, turaţia 

nominală nn = 2100 rot/min, cu 3 cilindri în linie, destinat echipării unui tractor agricol. 

8. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie cu puterea nominală Pn=52 kW, turaţia 

nominală nn = 6000 rot/min, cu 3 cilindri în linie. 



 

 

Teme propuse - ITT 

 

1. Studiul privind managementul unei companii de transport de marfă. Studiu de caz: Analiza 

unei curse de transport rutier internaţional de marfă. 

2. Studiul privind managementul unei companii de transport de persoane. Studiu de caz: Analiza 

unei curse de transport. 

3. Proiectarea unei staţii autoservice destinată întreţinerii şi reparării şi verificării unui număr de 

2590 autoturisme anual. 

4. Proiectarea unei staţii autoservice destinată întreţinerii şi reparării unui număr de 1340 

autocamioane anual. 



Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru Ionut 
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Teme de licenta si disertatie 2027 

 

 

 

Part 1 – Simulare Accidente 

 

1.1 Simularea virtuala a coliziunilor frontale. Tipul de impact frontal (decalat, oblic, 

stâlp/copac, etc) cu evaluarea gradului de vătămare a ocupanților; 

 

1.2 Simularea virtuala a coliziunilor laterale. Tipul de impact lateral (vehicul-vehicul, 

vehicul-stâlp, vehicul-motociclist/biciclist) cu evaluarea gradului de vătămare a 

ocupanților/ciclistului; 

 

1.3 Simularea virtuala a coliziunilor din spate. Evaluarea consecințelor accidentelor 

de circulație asupra ocupanților in cazul impacturilor din spate; 

 

1.4 Simularea virtuala a coliziunilor cu pietonii. Impact cu diferite categorii de 

pietoni(bărbat, femeie, copil, etc) cu evaluarea gradului de vătămare a pietonului; 

 

1.5 Analiza cinematicii ocupanților la impactul din spate. Metode de reducere a 

efectului de „whiplash”; 
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Part 2 – Studiul si analiza traficului 

 

2.1. Studiu de trafic (intersecție) – analiza unei intersecții semaforizate și evaluarea 

posibilităților de optimizare a traficului; 

 

2.2. Studiu de trafic (intersecție) – analiza unei intersecții nesemaforizate, giratorii sau 

a unei configurații rutiere non-standard, cu evaluarea capacității, întârzierilor și 

formării cozilor; 

 

2.3. Studiu de trafic (zone urbane) – analiza, simularea si optimizarea traficului in 

zonele urbane aglomerate; 

 

2.4. Studiu de trafic (tronson de drum) – analiza, simularea si posibilitățile de 

optimizare a unui tronson de drum aglomerat; 

 
2.5. Estimarea poziției vehiculului folosind date GPS și senzori inerțiali – Utilizare 

senzori pentru reconstrucția si analiza unui traseu 

 
2.6. Analiza statistica a traficului si accidentelor – Probabilitate de 

supraviețuire/deces in cazul accidentelor frontale/laterale/spate sau pietoni – 

(combina studiul de trafic si simularea accidentelor). 
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Part 3 – Modelarea și simularea sistemelor 

multicorp 

 

3.1. Analiza sistemelor multicorp – Simulink (Simscape Multibody) si SolidWorks / 

CATIA 

 

3.2. Dezvoltarea unui sistem multicorp – Pentru analiza coliziunilor sau pentru studiul 

dinamicii autovehiculelor 

 
3.3. Forțe de contact în sisteme multicorp: simulare și interpretare 

 
3.4. Validarea modelului multicorp  - pe baza datelor experimentale sau simulate 

 
3.5. Integrarea datelor CAD în Simscape Multibody – Realizarea modelelor CAD și 

utilizarea în studiul dinamic din Simscape Multibody 
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Part 4 – Modelare matematică 

 

4.1. Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea 

modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupanților la impactul din 

fata; 

 

4.2. Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea 

modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupanților la impactul din 

spate; 

 

4.3. Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea 

modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupanților la impactul din 

lateral; 

 
4.4. Compararea rezultatelor modelului matematic cu date experimentale sau 

simulate (PC-Crash, Simulink) 
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Part 5 – Analiza structurală și simularea numerică cu 

metoda elementului finit 

 

5.1. Analiza FEA – Ansambluri mecanice, scenarii diverse 

 

5.2. Studiul concentrațiilor de tensiune în structuri mecanice 

 
5.3. Validarea modelului FEA cu rezultate experimentale sau referințe din literatura 

 
5.4. Analiza structurală la coliziunea autovehiculelor – Studiul deformațiilor 

elementelor caroseriei 

 

NOTA: Temele prezentate au caracter orientativ și pot fi adaptate în funcție de 
cazul studiat, nivelul lucrării, datele disponibile și programele utilizate pentru 
modelare, simulare și analiză. 



 

 

Lista teme proiect Adrian ȘOICA 

 

 

 

 

Teme proiect disertație 

 

1. Realizarea unui vehicul electric 4x4 capabil sa transporte o persoană cu masa de 80 

kg. 

2. Calculul si proiectarea unui mecanism de limitare a efortului în chinga centurii de 

siguranță. 

3. Analiza forțelor din mecanismul de pretensionare al centurii de siguranță. (lucrare 

aplicativă) 

4. Motor în 4 timpi echipat cu sistem de distribuție rotativ, fără supape. 

5. Proiectarea şi realizarea unui volan avand incorporati senzori de monitorizare a 

parametrilor de sănătate ai conducătorului auto. 

6. Influența factorilor de mediu asupra aderenței roții pe calea de rulare. (lucrare 

aplicativă) 

7. Sistem adaptiv de limitare a tensiunilor din chinga centurii de siguranţă. 

8. Conlucrarea intre sistemele de reţinere a ocupanţilor unui autovehicul şi sistemul 

de conducere autonomă. 

9. Factori de influenţă asupra coeficientului de frecare dintre autoturism şi pieton.  

(lucrare aplicativă) 

10. Motor in doi timpi cu pistoane opuse. 

11. Studiu privind modificari necesare la transformarea unui ATV in vehicul tip UGV. 



 
Prof.dr.ing. Stelian ŢȚÂRULESCU 

 
 

ITT / AR / ARFR / AE 
1. Studiu de trafic rutier pentru traseul de transport public Brașov – Vama 

Buzăului (linia 540) 
2. Studiu de trafic rutier pentru traseul de transport public Brașov – Feldioara - 

Rotbav (linia 320) 
3. Studiu de trafic rutier pentru optimizarea unei intersecții din Municipiul Brașov 
4. Studiu de trafic rutier pentru optimizarea unui traseu de transport public din 

Municipiul Brașov 
5. Studiu privind introducerea unei benzi dedicate pentru transportul public pe o 

arteră principală 
6. Studiu privind introducerea unei piste de biciclete pe o arteră principală 
7. Studiu de trafic rutier pentru optimizarea circulației pe Ocolitoarea Municipiului 

Brașov 
8. Studiu de trafic rutier pentru optimizarea transportului public metropolitan 
9. Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare și studiul privind 

utilizarea uleiurilor vegetale ca și combustibili alternativi 
10. Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare și studiul privind 

utilizarea GNC-ului ca şi combustibil alternativ 
11. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie şi studiul privind utilizarea 

GPL-ului ca şi combustibil alternativ 
12. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scânteie şi studiul privind utilizarea 

alcoolului etilic ca şi combustibil alternativ 
 

Master SRTIM / ATV / AMFR 
1. Studiu cu privire la optimizarea transportului public prin utilizarea benzilor 

dedicate 
2.  Studiu privind prioritizarea transportului public în metropole 
3. Studiu privind implementarea pistelor pentru biciclete în zonele metropolitane 
4. Studiu privind implementarea pistelor pentru biciclete în zonele rurale 
5. Studiu privind accesibilizarea transportului public în zonele sensibile 
6. Studiu privind organizarea unei parcări de tip Park & Ride pentru Municipiul 

Brașov 
7. Studiu privind metodele de reducere a poluării aerului prin organizarea 

traficului rutier 



8. Studiu privind metodele de reducere a poluării sonore prin organizarea 
traficului rutier 

9. Studiu privind optimizarea circulației rutiere în Zona Metropolitană Brașov 
10. Studiu privind reducerea amprentei de dioxid de carbon din zonele urbane 
11. Studiu privind reducerea amprentei de dioxid de carbon din zonele rurale 
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