Profesor dr. ing. Horia ABaitancei

Teme Proiecte de Diploma
Anul universitar 2026 - 2027

A - Sistemul de propulsie al autovehiculelor

1. Autovehicul ansamblu
a. Minimobil multifunctional cu structura modulara
b. Analiza multicriteriala a unui minimobil multifunctional
c. Bilantul energetic al sistemului de propulsie al autovehiculelor

2. Sisteme de rulare speciale pentru autovehicule
a. Roata mecano
Propulsor autovehicul amfibiu
Propulsor pentru deplasare folosind perna de aer
Propulsor pentru velociped
Propulsor autovehicul hibrid rutier / aerian
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3. Transmisie mecano -hidraulica
a. Transmisie hidrostatica
Transmisie hidromecanica
Transmisie sonica
Transmisie pe baza de convertor mecanic
Sistem de recuperare energie de franare hidro-pneumatic
Sistem de recuperare energie de franare mecanic (volant)
Stand incercari sisteme pneumo-hidraulice
Componente ale transmisiei hidrostatice
i. Motor hidrostatic cu volum variabil
ii. Distribuitor rotativ pentru transmisii hidrostatice
iii. Acumulator pneumo-hidraulic
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4. Sistem de conversie a energiei la bordul autovehiculelor
a. Motor termic cu ardere externa
b. Motortermic cu pistoane libere
c. Turbina cu gaze
d. Mecanisme motoare speciale
e. Pile de combustie
f. Mini-stand incercare motoare

5. Surse de stocare a energiei la bordul autovehiculelor
a. Aplicatia biocombustibililor la propulsia autovehiculului
b. Aplicatia combustibililor duali la propulsia autovehiculelor



B - Sistem de actionare pentru autovehicule

1. Sistem de actionare pentru maniabilitate extinsa

Sistem de actionare pentru capacitate de trecere extinsa

Module speciale pentru minimobil destinate aplicatiilor forestiere, agricole,
constructii, ridicat si transportat, expeditii

Mecanism schimbare module pentru aplicatii mobile

Sasiu destinat minimobil multifunctional

Sistem de directie pentru minimobil multifunctional

Sistem de franare pentru minimobil multifunctional

Suspensie pentru minimobil multifunctional
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Licenta

Proiectarea unui autovehicul pentru transportul containerelor (masa utila 20.000 kg)
Proiectarea unui sistem de basculare pentru o remorca cu masa utila de 700 kg.

Proiectarea unei macarale pentru descarcarea marfurilor

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie cu Pn=100 kW, nn=6000 rot/min, prevazut cu
raport de comprimare variabil.

Proiectarea unui excavator atasat unui tractor.

Proiectarea unui autovehicul destinat efectuarii marcajelor rutiere.

Proiectarea unui autovehicul destinat maturarii trotuarelor.

Proiectarea unui autovehicul pentru transportul autovehiculelor cu MTMA 2000 kg.
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Master

1. Metode de reducere a consumului autovehiculelor electrice in timpul stationarii
2. Metode de reducere a emisiilor poluante ale motoarelor cu ardere interna.

3. Diagnosticarea OBD a motoarelor cu ardere interna

4. Diagnosticarea OBD a sistemului de franare

5. Materiale utilizate pentru realizare suprastructurilor autovehiculelor

6. Tehnologii pentru realizarea prototipurilor



PROPUNERI TEME PROIECT DIPLOMA/DISERTAIE

Sef lucr. dr.ing. Rdzvan Gabriel BOBOC

Propuneri teme proiect diploma

1. Dezvoltarea unui scenariu de testare in Realitate Virtuald pentru interactiunea
dintre vehicule autonome si pietoni

2. Sistem de simulare pentru evaluarea reactiei conducatorului auto in situatii critice
de trafic

3. Analiza utilizarii Realitatii Augmentate pentru instruirea conducatorilor auto in medii
urbane complexe

4. Proiectarea unui sistem de avertizare vizuald in Realitate Augmentata pentru
cresterea sigurantei rutiere

5. Studiul influentei interfetelor om-masind asupra acceptadrii vehiculelor autonome

6. Dezvoltarea unei aplicatii de Realitate Virtuala pentru analiza comportamentului
pietonilor la trecerile de pietoni

7. Evaluarea performantei utilizatorilor in scenarii de conducere simulatd cu nivel
diferit de dificultate

8. Modelarea si simularea unui sistem de asistentd la mentinerea benzii de circulatie

9. Analiza metodelor de detectie a obstacolelor pentru sisteme avansate de asistenta
a conducatorului auto

10. Simularea unui sistem inteligent de franare de urgenta pentru autovehicule

11. Clasificarea pozitiei ocupantilor unui autovehicul utilizand senzori de imagine

12. Studiul factorilor care influenteaza siguranta ocupantilor in cazul coliziunilor rutiere

13. Modelarea si analiza unui sistem de suspensie semi-activa pentru autovehicule

14.Simularea functiondrii unui sistem ESP pentru imbunatdtirea stabilitatii
autovehiculului

15. Modelarea unui sistem automat de reglare a temperaturii in habitaclul
autovehiculului electric

16. Proiectarea si optimizarea unui mecanism de directie pentru un vehicul urban de
mici dimensiuni

17. Analiza cinematica a unui mecanism robotizat utilizat in aplicatii auto



18.
19.

20.
21.

Proiectarea unui mecanism de transmisie pentru un vehicul electric usor

Studiul comparativ al transmisiilor mecanice, automate si hibride pentru
autovehicule moderne

Evaluarea utilizarii Realitdtii Mixte in proiectarea si testarea mecanismelor auto
Analiza impactului vehiculelor autonome asupra mobilitatii urbane si a sigurantei

traficului

Propuneri teme proiecte de disertatie

10.

11.

12.

Dezvoltarea unui sistem inteligent de detectie a pietonilor si biciclistilor in zone cu
vizibilitate redusa

Proiectarea si implementarea unui robot mobil autonom pentru navigatie in medii
controlate

Sistem de asistenta pentru conducere autonomd bazat pe fuziunea datelor
provenite de la senzori multipli

Detectia si clasificarea obiectelor din trafic utilizand algoritmi de invdtare profunda
Proiectarea si optimizarea unui sistem de suspensie activa controlat electronic
Analiza performantei sistemelor de directie asistatd electrica pentru vehicule
electrice

Evaluarea influentei distragerii conducdtorului asupra sigurantei in vehicule semi-
autonome

Sistem de monitorizare a atentiei conducatorului auto utilizand tehnici de
inteligenta artificiald

Dezvoltarea unui sistem de detectie a oboselii la volan pe baza expresiilor faciale si
a comportamentului ocular

Studiu comparativ privind siguranta autovehiculelor autonome si a celor conduse
manual in scenarii urbane

Sistem inteligent pentru monitorizarea confortului si calitdtii aerului in interiorul
autovehiculului

Optimizarea fluxurilor de trafic urban utilizand algoritmi de inteligenta artificiala si

simulare microscopica



TEME PROIECT DE DIPLOMA/LUCRARE DE DISERTATIE
An univ. 2026 — 2027
S.l.dr.ing. Carmen GHEORGHE

1. Influenta modificarii ciclului de semaforizare asupra performantei unei intersectii urbane
2. Impactul cresterii volumului de trafic cu 10-50% asupra nivelului de serviciu al unei
intersectii

Evaluarea eficientei introducerii unei benzi dedicate pentru virajul la stanga

Analiza transformarii unei intersectii cu prioritate in sens giratoriu

Evaluarea impactului interzicerii virajului la stdnga intr-o intersectie urbana

Optimizarea unei intersectii prin redistribuirea benzilor de circulatie

Analiza comparativa a functionarii unei intersectii in ore normale si ore de varf

Evaluarea impactului unei noi dezvoltari imobiliare asupra unei intersectii existente
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Analiza influentei unei benzi de stocare pentru virajul la dreapta asupra fluentei traficului

10. Optimizarea unei intersectii semaforizate prin modificarea fazelor si timpilor de verde
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11.

12.

13.

14.

15.

16.
17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

Teme pentru proiectele de licentd/disertatie Prof. dr. ing. Florin Girbacia

Proiectarea si optimizarea topologicd a componentelor autovehiculelor.

Reconstructia 3D si analiza accidentelor rutiere utilizand sisteme de tip edge computing.
Dezvoltarea unui sistem ADAS utilizand biopotentiale umane.

Studiu comparativ privind evaluarea notificérilor haptice vibrotactile pentru preluarea
controlului autovehiculelor autonome.

Dezvoltarea unui model geo-spatial pentru detectia hotspoturilor de accidente in zonele
urbane.

Studiu privind impactul infrastructurii In modelarea spatiald a accidentelor rutiere.
Clasificare stilului de condus al conducatorului autovehiculelor utilizdnd retele
neuronale convolutionale (CNN).

Detectia starii de oboseala si a distragerii conducatorului autovehiculelor utilizdind VLM.
Dezvoltarea unui sistem ADAS utilizand tehnologii de Inteligenta Artificiala.

. Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru asistarea utilizatorului in

operatiile de mentenanta a automobilului.

Studii privind evaluarea comportamentului conducatorului autovehiculului utilizand
biopotentiale EEG.

Dezvoltare interfatd multimodala om-masina pentru perceptia notificarilor vehiculelor
autonome.

Dezvoltarea unei interfete multimodale omniprezente pentru monitorizarea
conducatorului auto.

Interfatd multimodala hibrida bazatd pe utilizarea biopotentialelor pentru controlul
autovehiculelor semi-autonome.

Identificarea posturilor incorecte ale conducatorului autovehiculului utilizand
tehnologii de prelucrare a imaginilor

Studii privind prototiparea haptica a pedalei de ambreiaj a automobilului.

Dezvoltarea unui simulator pentru automobile autonome utilizand platforma MOOG si
CARLA.

Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru vizualizarea deformarilor la
coliziune a carcasei automobilului.

Interfata naturala omniprezenta pentru inregistrarea informatiilor din timpul procesului
de conducere.

Studii privind analiza utilizarii dispozitivelor tactile in timpul procesului de conducere
utilizand simulatorul auto.

Dezvoltarea unei interfete NUI bazata pe gaze tracking pentru modelarea CAD a
componentelor automobilelor.

Dezvoltarea unui sistem de Realitate Augmentata pentru asistarea utilizatorului in
operatiile de mentenanta a automobilului.

Studii privind dezvoltarea unei interfete utilizator naturale pentru asamblarea
componentelor automobilului.

Studii privind dezvoltarea unui manual interactiv de Realitate Augmentatd pentru
invatarea asambldrii componentelor auto.



Teme lucrare de diploma/proiect disertatie an universitar 2026-2027

9.

Proiectarea si evaluarea proprietatilor mecanice ale structurilor sandwich hibride utilizate
pentru absorbtia energiei de impact

Fabricarea aditiva multi-material a componentelor structurale ale vehiculelor

Analiza si elaborarea unor solutii tehnice pentru asamblarea prin lipire a componentelor CFRP-
metal a componentelor pentru vehicule

Tehnici Al de detectie a defectelor in fabricarea componentelor polimerice pentru vehicule
Controlul sistemelor de franare regenerativa la vehicule electrice

Modelarea dinamicii ocupantului in timpul impactului frontal: influenta sistemului centurii de
siguranta (implementare Simscape®)

Studiu comparativ a raspunsului manechinului in coliziunile frontale vs. spate utilizand modele
de tip masa-arc (implementare Simscape®)

Modelarea in spatiul stdrilor si in domeniul frecventelor a sistemelor de suspensii active/semi-
active

Implementarea si analiza comparativa a controlului adaptiv al vitezei de croaziera

10. Modelarea si controlul suspensiilor autovehiculelor

Prof. dr. ing. Dana MOTOC



Teme propuse pentru proiectul de diplom:/ lucrarea de disertatie 2026 — 2027
Prof. dr. ing. Mircea Nastasoiu

Teme propuse - AR Zi si IFR, master ATV si AM

1.

2.

10.

11.

12.

13.

Buldozer pe roti 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=123 kW si turatia nominala
np=2200 rot/min, cu 15+15 trepte.

Buldozer pe roti 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=131 kW si turatia nominala
np=2300 rot/min, cu 15+3 trepte.

Buldozer pe roti 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=88 kW si turatia nominala
nn=2400 rot/min, cu 12+12 trepte.

Tractor forestier 4x4, echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=155 kW, la turatia nominala
N,=2100 rot/min, cu transmisie mecanica.

Tractor 4x4 de mici dimensiuni cu rofi egale, destinat lucrarilor de gospodarire comunala,
echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=14 kW si turatia nominalda n,=2000 rot/min, cu
6+2 trepte.

Tractor 4x4 de mici dimensiuni cu roti egale, destinat lucrarilor de gospodarire comunala,
echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=22 kW si turatia nominala n,=2200 rot/min, cu
8+2 trepte.

Tractor 4x4 cu incarcator frontal, echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala 77 kW si turatia
nominala 2400 rot/min, cu 12+12 trepte.

Tractor 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=22 kW si turatia nominala n,=2300
rot/min, cu 8+4 trepte, cu priza de putere independenta.

Tractor 4x4 echipat cu un m.a.c. cu putereca nominala P,=96 kW si turatia nominala n,=2300
rot/min, cu 16+16 trepte, cu priza de putere independenta si sincrona.

Tractor 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=144 kW si turatia nominala n,=2200
rot/min, cu 16+4 trepte, cu priza de putere independenta si sincrona.

Tractor 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=49 kW si turatia nominala n,=2300
rot/min, cu 8+8 trepte, cu priza de putere independenta si sincrona.

Tractor 4x4 echipat cu un m.a.c. cu puterea nominala P,=114 kW si turatia nominala n,=2200
rot/min, cu 10+10 trepte, cu priza de putere independenta si sincrona.

Tractor 4x4 destinat lucrarilor de gospodarire comunald, echipat cu un m.a.c. cu puterea
nominala P,=44 kW si turatia nominala n,=2400 rot/min, cu 9+3 trepte, cu priza de putere
independenta si sincrona.

Teme propuse - AR IFR

1.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie, in 4 timpi, cu puterea nominala P,=201 kW,
turatia nominald n,=5500 rot/min, cu 8 cilindri Tn V, destinat echiparii unui autovehicul de
teren.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie, in 4 timpi, cu puterea nominala P,=167 kW,
turatia nominala np, = 5700 rot/min, cu 6 cilindri in V.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie, in 4 timpi, cu puterea nominala P,=149 kW,
turatia nominala n, = 5400 rot/min, cu 6 cilindri in linie.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie, in 4 timpi, cu puterea nominala P,=129 kW,
turatia nominala n, = 6200 rot/min, cu 4 cilindri in linie.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare cu puterea nominala P,=14 kW, turatia
nominala n, = 1800 rot/min, cu 2 cilindri, destinat echiparii unui tractor agricol.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie cu puterea nominala P,=17 kW, turatia
nominala n, = 6200 rot/min, cu 2 cilindri n linie.

Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare cu puterea nominala P,=39 kW, turatia
nominala n, = 2100 rot/min, cu 3 cilindri Tn linie, destinat echiparii unui tractor agricol.
Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie cu puterea nominala P,=52 kW, turatia
nominala n, = 6000 rot/min, cu 3 cilindri n linie.



Teme propuse - ITT

1.

2.

Studiul privind managementul unei companii de transport de marfa. Studiu de caz: Analiza
unei curse de transport rutier international de marfa.

Studiul privind managementul unei companii de transport de persoane. Studiu de caz: Analiza
unei curse de transport.

Proiectarea unei stafii autoservice destinata Intrefinerii §i repararii si verificarii unui numar de
2590 autoturisme anual.

Proiectarea unei statii autoservice destinatd intretinerii si repararii unui numar de 1340
autocamioane anual.



Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru lonut

Teme de licenta si disertatie 2027

ﬂ Part 1 — Simulare Accidente

SIMULARE

COLIZIUNE VEHICULE

1.1 Simularea virtuala a coliziunilor frontale. Tipul de impact frontal (decalat, oblic,

stalp/copac, etc) cu evaluarea gradului de vatamare a ocupantilor;

1.2 Simularea virtuala a coliziunilor laterale. Tipul de impact lateral (vehicul-vehicul,
vehicul-stalp, vehicul-motociclist/biciclist) cu evaluarea gradului de vatamare a

ocupantilor/ciclistului;

1.3 Simularea virtuala a coliziunilor din spate. Evaluarea consecintelor accidentelor

de circulatie asupra ocupantilor in cazul impacturilor din spate;

1.4 Simularea virtuala a coliziunilor cu pietonii. Impact cu diferite categorii de

pietoni(barbat, femeie, copil, etc) cu evaluarea gradului de vatamare a pietonului;

1.5 Analiza cinematicii ocupantilor la impactul din spate. Metode de reducere a

efectului de ,whiplash”;
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Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru lonut

=R Part 2 — Studiul si analiza traficului
SIMULARE
TRAFIC
2.1. Studiu de trafic (intersectie) — analiza unei intersectii semaforizate si evaluarea

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

posibilitatilor de optimizare a traficului;

Studiu de trafic (intersectie) — analiza unei intersectii nesemaforizate, giratorii sau
a unei configuratii rutiere non-standard, cu evaluarea capacitéatii, intarzierilor si

formarii cozilor;

Studiu de trafic (zone urbane) — analiza, simularea si optimizarea traficului in

zonele urbane aglomerate;

Studiu de trafic (tronson de drum) - analiza, simularea si posibilitatile de

optimizare a unui tronson de drum aglomerat;

Estimarea pozitiei vehiculului folosind date GPS si senzori inertiali — Utilizare

senzori pentru reconstructia si analiza unui traseu

Analiza statistica a traficului si accidentelor - Probabilitate de
supravietuire/deces in cazul accidentelor frontale/laterale/spate sau pietoni -

(combina studiul de trafic si simularea accidentelor).
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Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru lonut

g Part 3 — Modelarea si simularea sistemelor

ikl multicorp

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

Analiza sistemelor multicorp — Simulink (Simscape Multibody) si SolidWorks /
CATIA

Dezvoltarea unui sistem multicorp — Pentru analiza coliziunilor sau pentru studiul

dinamicii autovehiculelor
Forte de contact in sisteme multicorp: simulare si interpretare
Validarea modelului multicorp - pe baza datelor experimentale sau simulate

Integrarea datelor CAD in Simscape Multibody — Realizarea modelelor CAD si

utilizarea in studiul dinamic din Simscape Multibody

Pagina 3din 5



Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru lonut

V] f2ae
L Part 4 — Modelare matematica
MATHEMATICAL
MODELING
4.1. Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea

4.2.

4.3.

4.4.

modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupantilor la impactul din

fata;

Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea
modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupantilor la impactul din

spate;

Modelarea matematica a ocupantului in cazul impactului frontal - Realizarea
modelului matematic pentru studiul comportamentului ocupantilor la impactul din

lateral;

Compararea rezultatelor modelului matematic cu date experimentale sau

simulate (PC-Crash, Simulink)
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Sef Lucr. Dr. Ing. RADU Alexandru lonut

Part 5 — Analiza structurala si simularea numerica cu

S, metoda elementului finit
5.1. Analiza FEA - Ansambluri mecanice, scenarii diverse
5.2. Studiul concentratiilor de tensiune in structuri mecanice
5.3. Validarea modelului FEA cu rezultate experimentale sau referinte din literatura
5.4. Analiza structurala la coliziunea autovehiculelor - Studiul deformatiilor

elementelor caroseriei

NOTA: Temele prezentate au caracter orientativ si pot fi adaptate in functie de
cazul studiat, nivelul lucrérii, datele disponibile si programele utilizate pentru
modelare, simulare si analiza.
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Lista teme proiect Adrian SOICA

Teme proiect disertatie

1.

2.

9.

Realizarea unui vehicul electric 4x4 capabil sa transporte o persoana cu masa de 80
kg.

Calculul si proiectarea unui mecanism de limitare a efortului in chinga centurii de
siguranta.

Analiza fortelor din mecanismul de pretensionare al centurii de siguranta. (lucrare
aplicativa)

Motor 1n 4 timpi echipat cu sistem de distributie rotativ, fara supape.

Proiectarea si realizarea unui volan avand incorporati senzori de monitorizare a
parametrilor de sanatate ai conducatorului auto.

Influenta factorilor de mediu asupra aderentei rotii pe calea de rulare. (lucrare
aplicativa)

Sistem adaptiv de limitare a tensiunilor din chinga centurii de siguranta.
Conlucrarea intre sistemele de retinere a ocupantilor unui autovehicul si sistemul
de conducere autonoma.

Factori de influentd asupra coeficientului de frecare dintre autoturism §i pieton.
(lucrare aplicativa)

10. Motor in doi timpi cu pistoane opuse.
11. Studiu privind modificari necesare la transformarea unui ATV in vehicul tip UGV.



Prof.dr.ing. Stelian TARULESCU

ITT/AR/ARFR/AE
Studiu de trafic rutier pentru traseul de transport public Brasov — Vama
Buzaului (linia 540)
Studiu de trafic rutier pentru traseul de transport public Brasov — Feldioara -
Rotbauv (linia 320)
Studiu de trafic rutier pentru optimizarea unei intersectii din Municipiul Brasov

4. Studiu de trafic rutier pentru optimizarea unui traseu de transport public din

Municipiul Brasov
Studiu privind introducerea unei benzi dedicate pentru transportul public pe o
artera principala

6. Studiu privind introducerea unei piste de biciclete pe o artera principala

10.

11

12.

o v B WwN

Studiu de trafic rutier pentru optimizarea circulatiei pe Ocolitoarea Municipiului
Brasov

Studiu de trafic rutier pentru optimizarea transportului public metropolitan
Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare si studiul privind
utilizarea uleiurilor vegetale ca si combustibili alternativi

Proiectarea unui motor cu aprindere prin comprimare si studiul privind
utilizarea GNC-ului ca si combustibil alternativ

. Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie si studiul privind utilizarea

GPL-ului ca si combustibil alternativ
Proiectarea unui motor cu aprindere prin scanteie si studiul privind utilizarea
alcoolului etilic ca si combustibil alternativ

Master SRTIM / ATV / AMFR
Studiu cu privire la optimizarea transportului public prin utilizarea benzilor
dedicate
Studiu privind prioritizarea transportului public in metropole
Studiu privind implementarea pistelor pentru biciclete in zonele metropolitane
Studiu privind implementarea pistelor pentru biciclete in zonele rurale
Studiu privind accesibilizarea transportului public in zonele sensibile
Studiu privind organizarea unei parcdri de tip Park & Ride pentru Municipiul
Brasov
Studiu privind metodele de reducere a poludrii aerului prin organizarea
traficului rutier



8. Studiu privind metodele de reducere a poludrii sonore prin organizarea
traficului rutier

9. Studiu privind optimizarea circulatiei rutiere in Zona Metropolitana Brasov

10. Studiu privind reducerea amprentei de dioxid de carbon din zonele urbane

11. Studiu privind reducerea amprentei de dioxid de carbon din zonele rurale
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