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Teme de Licență
Reconstrucția accidentelor:
1. Modele de determinare a apariției stării de pericol în cazul accidentelor autovehicul- autovehicul.
2. Modele de calcul în cazul răsturnării autovehiculelor.
3. Modelare și simulare a impacturilor cu alunecare.
4. Analiza determinării vitezei de coliziune în cazul accidentelor autovehicul pieton prin utilizarea funcțiilor de regresie.
5. Studiul comportamentului ocupanților la impactul autovehiculelor.
6. Studiul comportamentului ocupanților la răsturnarea autovehiculelor.
7. Analiza comparativă a modelelor de optimizare a coliziunii autovehiculelor.
8. Analiza modelelor de optimizare a coliziunii autovehicul-pieton.
9. Analiza modelelor de optimizare a coliziunii autovehicul-biciclist sau motociclist.
10. Utilizarea tehnicilor 3D a norului de puncte în simularea accidentelor.
11. Realitate Virtuală în analiza accidentelor de circulație.
12. Analiza efectului de ”dooring” în accidentul rutier.
13. Modele de calcul pentru studiul evitabilității în accidentele rutiere.
Dinamica Autovehiculelor
1. Studiul dinamic al autovehiculelor în viraj.
2. Măsurători și modelări ale sistemului ABS.
3. Măsurători și modelări ale sistemului ESP.
4. TSA Trailler System Asistant.
5. Simularea funcționării vehiculelor autonome.
Teme de disertație
1. Măsurarea parametrilor tehnici de intrare în funcțiune a sistemelor de frânare.
2. Sistem de determinare complexă a vitezei de coliziune la teste cu declanșare cu trigger a sistemului de frânare.
3. Sistem de măsurare a parametrilor de intrare în funcțiune a sistemelor de siguranță pasivă la coliziune.
4. Sistem de calibrare a sistemelor de măsurare parametri de coliziune.
5. Proiectarea sistemelor de filtrare a semnalelor măsurate a accelerației.
6. Analiza sistemelor de trafic la coliziunea cu autovehicule.
7. Măsurarea și îmbunătățirea parametrilor de frânare.
8. Metode de estimare a vitezei din probele video.
9. Proiectarea sistemelor de stabilitate a remorcilor rutiere.
10. Analiza datelor din calculatoarele de frânare a semiremorcilor rutiere.
11. Simulare comportament vehicule autonome.
12. Funcționare sistem Inteligent Light System.
  
