
TEMELE DE PROIECTE DIPLOMĂ / DISERTAŢIE: 

 

Pentru ITT: 

 

Modele de învăţare supervizată în dirijarea traficului. 

Reţele neuronale folosite la comanda semafoarelor. 

Proiectarea pistelor de biciclete  

 

 

Pentru ATV: 

 

Simulator auto comandat de la volan şi pedale. 

Modele cinematice parametrizate pentru evaluarea mecanismelor de suspensie 

patrulater. 

Modele dinamice parametrizate pentru evaluarea mecanismelor de suspensie 

patrulater. 

Modele cinematice parametrizate pentru evaluarea mecanismelor de suspensie 

McPherson. 

Modele dinamice parametrizate pentru evaluarea mecanismelor de suspensie 

McPherson. 

 

Pentru AE: 

 

Behavioral analysis of automated driving for performing high-speed merge 

Behavioral analysis of automated driving for performing low-speed merge 

Automated driving to navigate in roundabouts 

 

Pentru SRTIM: 

 

Flote de vehicule: grupuri de utilizatori 

Organizarea unui serviciu de partajare vehicule (car-sharing) 

Flote de vehicule: modele de utilizare 

 

Petru IVPA: 

 

Simularea şi validarea unor scenarii de conducere într-un simulatorul auto. 

Urmărirea şi detectarea vehiculelor cu camere video 

Analiza şi identificarea unor stiluri de conducere 
 


