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1. OBIECTIVE DE FORMARE Sl COMPETENTE

* Informatics, pentry extinderea competentelor in domenijje inginerie mecanics siingineria sistemelor
Ocupatii care pot fi practicate Pe piata muncii - Cod COR/ISCO-08:

* Cod COR/ESCO: 214434 - Denumire COR/ESCO: expert inginer mecanic

* Cod COR/ESCO: 2714460 - Denumire COR/ESCO: Cercetdtor in echipamente de proces

* Cod COR/ESCO: 214481, - Denumire COR/ESCO: cercetator in magsini s instalatii mecanice

Cp1. Crearea, modificarea, analiza $i/ sau optimizarea sistemelor mecanice prin proiectare asistats de calculator
(CAD) si inginerie asistatd de calculator (CAE).
RJ.1.1 Studentu poate dezvolta modele geometrice si desene de executie ale structurilor mecanice,
respectiv desena de ansamblu ale sistemelor mecanice,
RI1.2 Studentul poate efectua analize numerice folosind software Specializat (de exemplu Simcenter
30, Hyperworks, Ansys, Abaqus),
R1.1.3 Studentul poate dezvolta si utiliza modele analitice pentru ontrolyl sistemelor dinamice falosing
software specializat (de exemplu Matjab — Simulink,Amesim),

analitice, respectiy numerice,

Cp2. Realizarea de analize sj tonceperea de solutii pentry probleme tehnice specifice prin metode Mmaternatice si
tehnici de calcyl ingineresc,
R1.2.1 Studentyl poate realiza calcule numerice de rezistenta materialelor, in domeniul efastic si elasto-
plastic, rezistenta la oboseals, dinamica fluidelor, cinematica si dinamica mecanismelor,
R1.2.2 Studentuyl poate realiza si utiliza modele analitice si numerice pentru analiza sistemelor mecanice.
RI123 Studentul poate crea 3! utiliza modele pentry studiul echilibrulyi solidului deformabil Si
nedeformabil precum '31 pentri studiul sistemelor de corpuri deformabile si nedeformabile,
R1.2.4 Studentu Poate crea si utiliza modeje pentru studiul fenomenelor de dinamica fluidelor.
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RI25 Studentyl poate aplica tehnici de minimizare a masej sistemelor/ structurilor mecanice
satisfacerea conditiilor functionale impuse,

R12.6 Studenty| poate re

Prezenta grafic si interpreta rezultatele simuldrii modelelor numeric
dezvoltate.

R1.3.1 Studentul ctunoaste metode de testare specifice sistemelpr mecanice
R.1.3.2 Studentul CUnoagte echipamente de testare specifice sistemelor mecanice
R..3.3 Studentul poate colecta si analiza datele experimentale.

R.1.3.5 Studentul poate intelege probleme complexe de analizg multi-domeniu,

RI3.6 Studentul intelege, dezvolts si aplicd Competente specifice Industry 4.0, de exemplu , digital twin”
«cloud”, ,big data”, etc,

Cp4. Proiectarea de solutii software $i utilizarea principalelor structuri de date, prin formarea unei gandiri
algoritmice si insusirea tehnicilor specifice.
R1.4.1 Studentul Poate elabora coduri sursj adecvate si poate testa unitati de program, intr-un limbaj de
Programare (de exemplu Phyton), pe baza unor specificatii de proiectare date,
RI4.2 Studentul poate interpreta modele matematice si informatjce.

RI4.3 Studentul poate identifica modelele si metodele adecvate pentru rezolvarea unor probleme
tehnice reale,

Competente transversale si rezultate ale invatarii:

RJ1.1.3 Studentul are capacitatea de coordonare a activitatii de conceptie, calcul $i proiectare a unei
structuri mecanice say a unuj produs/ sistem mecanic.

Ct2. Autonomie si gandire critics
R..2.1 Studentul Isi dezvolts Propria manierd de a rezolva o sarcind, lucrand motivat, cy putind sau firs

R1.2.2 Studentul poate analiza comparativ datele, poate evalua si valida rezultatele pe baza teoriilor sia
metodelor utilizate in cercetarea aplicativd a sistemelor mecanice si informatice,

RI2.3 Studentul are autonomie in luarea deciziilor tehnice sau a celor legate de managementuy|
activitdtilor de proiectare/ cercetare,

R1.2.4 Studentul are capacitatea de a asigura calitatea unej structuri mecanice $i a produs/ sistem
mecanic.
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Ct3. Pregitirea si prezen

tehnicy,

Proiectele de discipling, parcurgand toate etapele necesare, de | documentare, idea/ conceptie,
modelare/ simulare $i pand la testare/ validare,

R13.2 Studentul intelege si asigurd indeplinirea normelor de etics si integritate academicy i SCrierea
rapoartelor,

Necesare rezolvdrii temelgr de proiect; identificy surse proprii de documentare,

R.1.3.4 Studenty are capacitatea de Ccomunicare fnterpersonalé, de consiliere profesionali si de asumare
a unor roluri de conducere a colectivului de fucry.

2. STRUCTURA PE SA'PTﬂMf“N! A ANULUI UNIVERSITAR

Numar de Semestre; 4 semestre,

Numdr de credite P& semestru: 30 de credite
Numdr de ore de activitdti didactice /sdptdmana: 16
Numdrul de sdptamani: 14 sdptdmani/semestry

[ Activitati didactice J Sesiuni de examene Vacante B

Sem, | Sem. || larnd | Vars Restante larnd Primavarg \;;r—é~

p 14 4 4 2 2 1 10
14 4 4 2 2 1 -]
Numarul orelor pe saptdmani:
&NUL SEMESTRUL | SEMESTRUL I
| 16 (8 C+ 85/L/P) + 16 (8 C+8S/L/P) +
12 practici de proiectare/ cercetare 12 practici de proiectare/ cercetare

16 (9 C+ 7S/L/P) +

22 practicd de cercetare + 6 elaborare disertatie

12 practicd de Proiectare/ cercetare

3. ASIGURAREA FLEXIBILIZARH INSTRUIRII. CONDITIONARI

Fiexibilizarea Programului de studii este asiguratd prin discipline optionale si discipline facultative.

Disciplinele opticnale sunt Propuse pentru semestrele 2-3, prin pachete de discipline care definesc traseele de
specializare in cadry! Programului de masterat,
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privind activitateg profesionals a Studentilor.
5. CONDITII DE FRECVENTARE A DISTIPLINELOR FACULTATIVE

Prezentul Plan de nvédtamant Cuprinde, pe langd disciplinele obligatorii si Ia alegere (optionale) si discipline
facultative,

6. CERINTE PENTRU OBTINEREA DiPLOMEI DE MASTERAT

Conditiile de Sustinere a disertatiei sunt prezentate in Metodologia de finalizare a studiilor, aprobatj de Senatul
Universitétii. Conforrn acestei metodologij, sustinerea disertatiei este conditionatd de promovarea tuturor
disciplineior prevdzute in planul de Invdtdmant,

EXAMENUL DE DISERTATIE

Perioada de intocmire 3 dréerta;'iei: semestrele 3 - 4;

Perioada de finalizare 3 disertatiei: ultimele 3 sdptdmani din anul terminal;
Perioada de sustinere a examenuluj de disertatie: iunie

Numadrul de credite pentru sustinerea disertatiei: 10 credite,
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Ministery| Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov
Facultatea de Inginerie Mecanici
Programul de studii universitare de mastera
Domeniul fundamenta: Stiinte ingineresti
Domeniul de Masterat: Inginerje mecanici
Durata studiilor: 2 ani

Forma de invitamant: cy frecvents

t: Simulare sj testare in ingineria mecanica

Plan de invitimant valabil in an universitar 2024-2025
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ANULI ;
Semestrul | Semestrul 1|
Nr. 7 5 . " " r—e]
cri Discipline cu critariyl. Obligatoriy G [+ T
' 4 I s L P si pr v cr o s L P sl Pr v cr
1 .Ef!r)nente avansate de proiectare - Dap o 1 ‘ 0 P l 0 , 0 [ 0 ' E ’ 5 ] , [ , [ ! r
2__JAnalizs structurilor mecanien oca | o Il ("o | = o o | E | 5 | | | | |
Programare n Phyton pentry ] ! ' I l
2 aplicatii ingineresti | AP pt ! ' < 2 0 g I 0 [ £ 2
4__IMecanic experimentals oca | o | 3 0 | 1 0 0] 0 ] £ [ s ! I | [ | i
3__Jetick siintegrtate academicy 05 | o 1 0 | o ol o o] £ 1o, [ | | | | l |
& ___IControlul sistemelor dinamice DCA Dl il 0.y e | o] o | E | 5 | ] | | | |
7 Practics de Proiectare/cercetare PC DI 0 0 J 0 | 12 I 0 [ Q0 I C f 4 | ' , i f f I
I
1 |ISisteme multicorp | DCA i | | | | | | | 211 o T ] | |
2 |inginerie hibrigs oca | o | | [ | [ | 1] o] | ! [
= Programare i Phyton pentry ’ ! ’ I , 1 , 0 , l ‘ !
2 aplicatii ingineresti i1 DAP ul
| 6 |Practici de Proiectare/cercetare PC D| 0 0
B C \
Total 8 0 B 14 0 0 30 4 0
6 1 Q
Total ore didactice pe siptimana 28
Semestru| | Semestrul I
r, Discipline cy criteriul: Optional C," C," =
crt. ¢ c 5 L [ H] Pr v Cr
4 __IStructuri usoare ocA | po 2 o | o | 1 g I a ] 3 [ i
4 sisterr_ne mecanice de conversie g DCA Do 2 a , 0 [ 1 a ’ 0 I E ]
energier T
5 Prruufclarea e baza duratei de D% oo 2 0 , 1 [ 0 J a I 0 E 5
viatd
5 pp!imizarea Pproceselor si DS Do 3 0 1 0 0 0 E 5
L instalatulor terrrice
E [+ v
Total 0 4 0 1 1 0 0 10
2 Q o
Total ore didactice pe saptdmang
Semestrul | Semestrul Il
lc“r; Discipline cu criterjyl: Facultativ | c," &
8 Creativitate si inventics DAP
3 Tehnici inforr_r.‘agri?na!e n DAP
cercetarea stiingificy JUs
Total
Total ore didactice pe sdptimana
Legendy: ’
cz’ = criteriul continutulyj: DAP - discipline de aprofundare DS - discipline de sintezd  DCA - discipline de cunoastere avansats
[ criteriul obligativitiitii. o - discipline obligatorij {impuse) DO-discipline optionale DFc—discipline facultative
512 ore de studiy individual
RECTOR, DECAN,

PROF. DR.IOAN CALIN ROSCA

a o
COORDONATOR PROGRAM STUDII, .
CONF. DR. MARIAN NICOLAE VELEA ™




Ministery| Educatiej

Universitatea Transilvania din Brasoy

Facultatea de Inginerie Mecanicy

Programul ge studii universitare de masterat: Simulare si testare in ingineria mecanica
Domeniul fundamenta|: Stiinte ingineresti

Domeniyl de Masterat: Inginerje mecanici
Durata studiilor: 2 anj

Forma de invtimant: Cu frecvents

Plan de invitimant valabil in an universitar 2025-2036

Nr. Liscipiine cu criteriy): “ ) ; : Semestrul I
crt. Obligatoriy :
Optimizare structuralj DAP
2 JAnaliz3 modali DAP
Sisteme multicorp (| DCA
Modelarea ¢ simularea
4 proceselor de DS
transter(CFD)
Practici de cercetars pC
1 IPractics de cercetare PC
P E!'aboralreu lucrérii de o | o
drsertat:g_ e oo |
Total

Total ore didactice Pe saptamang

Nr. Discipline cy criteriul: - .
y c, C;
cre. Optional

Analiza neliniarj 3

5 DCA | Do

= solidelor defermabile

bJTesta.rea echipamentelor oea | oo
...... E@EE___H__H___.__._J___ S |

Total ore didactice pe saptimang

C'= criteriul continutypyi: BAP - discipline de aprofundare DS - discipline de sinteza DCA -~ discipline de Cunoastere avansatj
G = criteriul obiigativitayi: DI - discipline obligatorii {impuse) DO-discipline optionale DFe~disciptine facultative

SI'= ore de studiy individual
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PROF. DR. 10AN VASILE ABRUDAN PROF. DR, I0AN CALIN ROSCA ...

DIRECTOR DEPART/{{‘@}IENT@ COORDONATOR PROGRAM STUDII, t\fw"”
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Ministerul Educatiei

Universitatea Transilvania din Brasov

Facuitatea de Inginerie Mecanicj

Programul de stugi Universitare de masterat: Simulare s testare in ingineria mecanica
Domeniurfundamental: $tiinte lnginere;tl

Domeniul de Mmasterat: Inginerie mecanics

Durata studiilor: 2 anj

Forma de Tnvétdmant: cy frecventy

BILANT GENERAL |

e il el
E__l_
[Totsl 5 L I "

3 Total ore
crt.
m Disciplini de aprofundare mm
Discipling de sintez3 mm
\Dhcip”né de cunoastere avansatd mmmm
Nrecticé de cercetare mumm
Practicd pentry elaborarea lucriri de disertatie mmmm
lzmlzz- 100

BILANT GENERAL |1
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PROF. DR. IOAN VASILE ﬂﬂnyLAg/\_/( PROF. DR.OAN CALIN ROSCA®

{ Liel &
DIRECTOR DEPARTAMﬁNT, | . COORDONATOR PROGRAM STUDI,
PROF. DR, MARPA#LUMHEITA?%QEITARU CONF. DR. MARIAN NICOLAE VELEA
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